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1. GENERAL

1.1 Introduction

Congratulations on your purchase of a Rhino electric
boat motor.

This motor was developed by ZEBCO and specially designed
to meet the needs of anglers. High quality materials, superior
design and state-of-the-art engineering make this motor a
long-lived and reliable companion in all situations.

As a means of constant product improvement, we reserve the
right to change parts and components without notice. Please
read this manual carefully to avoid potential operating errors.

1.2 Warranty terms

Zebco offers a two (2) year warranty on the Rhino electric
boat motor, beginning on the date of purchase (valid only in
connection with your purchase receipt).

The warranty does not extend to wearing parts. The warranty
is limited to non-commercial use of the motor and does not
apply in case of operating errors, accidents, improper repair or
modification.

Any servicing or repair work must be carried out by Zebco
Europe.

2. SYSTEM OVERVIEW AND SETUP i
2.1 Charge indicator display c ® o
The display continuously shows the 7(') (XX

battery charge status once the motor
has been connected to the battery. There is a display on the
mounting unit.

2.3 Assembly

Attach the engine in the bow area. The scope of delivery includes
the holder made of nylon material (Fig. 1), which is fixed to the
motor with a bracket (Fig. 2). Position the motor so that the shaft
is far enough from the hull when folded out. Connect the motor
holder to the deck using the holes provided (Fig. 1).

Optionally available: Quick release motor holder set, Art. no.
9940101 (Fig. 3).

'




CAUTION: Make sure you detach the motor before
taking the boat out of the water.When mounting
or detaching the motor, make sure, that the
battery is disconnected.

CAUTION! When adjusting the tilt angle, avoid placing your
hands between the shaft and the hull of the boat — risk of
injury! If the motor is to remain attached to the boat after
use, it must always be lifted out of the water via the
pivoting mechanism.

2.4 Starting the motor (Fig. 4 & 5)

Press the release lever (A). Carefully push the motor into
direction (B) by the shaft let the height adjustment snap into
the steering unit (C).

2.5 Move the motor to the resting position (Fig. 4)

Press the release lever (A). Carefully pull the motor into
direction (B) by the shaft until it locks into place. Slide the
height adjustment into direction (B) and tighten.

2.5 Adjusting the depth

Hold the motor shaft
with one hand, then
| loosen the depth
adjustment screw and set
the motor to the desired
depth.
| Engage the depth

d adjustment in the
steering unit (Fig. 6)
and then tighten. Then
align the motor head if
necessary.

2.6 Changing propellers
Detaching the propeller

Unscrew and remove the locknut using the propeller wrench
supplied, taking care to hold the propeller with one hand

to prevent it from revolving. Do not loosen the locknut with

a hammer or similar tool, as this may cause damage to the
locknut or shaft.

Once the locknut has been removed, the propeller can be taken
off easily. Verify proper fit of the groove and shearing pin when
mounting the new propeller, otherwise the propeller will not
attach properly.

After using the motor, always check for fishing line or weeds
that may have got caught in the propeller and remove, if
necessary.

CAUTION: ALWAYS disconnect the battery
prior to changing the propeller.

2.7 Electrical connections
(For 12V batteries only!)
Connect the red battery cable (A) to the positive battery

terminal (labeled (+) on the battery). Connect the black battery
cable (B) to the negative battery terminal (-).
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Connect the terminal clamps securely. Otherwise you may have 3. MAINTAINANCE :: <
trouble using the motor. ’

The battery should always be kept in a well-ventilated location. ~ After use, carefully rinse the motor unit with running water and
The motor runs with all standard 12V batteries. We recommend wipe the control unit with a damp cloth.

using a special low charge marine battery or a LiFeP04 battery On a monthly basis, inspect the electrical connections for signs
for optimum performance. of corrosion. Replace defective terminals or cables immediately

to prevent possible overheating.
CAUTION: Any changes to the factory Aﬁp P 100h ‘ g h hite brushes of th
installed battery connections will void the er approx. 100 hours of service, the graphite brushes of the

warranty. The electric pole clips must be driving unit should be replaced by Zebco Customer Service.
connected securely, otherwise there may Be sure to choose a well-ventilated and dry location when

be disruption in the electric current. storing the motor for longer periods.
Do not leave the motor outdoors during the winter, as this could
cause damage to the drive unit and the control unit.

3.1Troubleshooting

Loss of performance

« Propeller action might be, stiff". Check to see if line or weeds
have got caught in the propeller.

« Check the battery charge status. Check the battery cells.
« Check the terminals on the battery cable.

Power consumption is too high

« Check for, stiff” propeller action

« Corrosion or short circuit in top motor housing
« Check the battery cells

Motor sounds too loud and/or shakes

« Check fit and condition of the propeller; you may have to refit
the propeller, turning it by 180°.

- Bent shaft. Detach propeller and run motor at low speed,
listening for abnormal sounds from shaft.

« If shaft is bent, return motor to Zebco for repair.
« Turn propeller by hand; return motor to Zebco if action is stiff.

Remote control non functional
- change battery
« synchronize with motor again

For all other problems not listed above, please contact
your dealer or Zehco Customer Service.

2.8 Remote control

Please see the GPS Owner's Manual for information on the
functions of the remote control.
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1. ALLGEMEINES
1.1 Einleitung

Herzlichen Gliickwunsch zum Kauf eines Rhino-Elektro-
Bootsmotors.

Dieser Motor ist eine Entwicklung aus dem Hause ZEBCO,
speziell abgestimmt auf die Anforderungen des Angelsports.
Hochwertiges Material und Design im Zusammenspiel mit aus-
gereifter Technik machen diesen Motor zu einem langlebigen,
verldsslichen Partner in allen Situationen.

Zur standigen Verbesserung unserer Produkte behalten

wir es uns vor, Bauteile und Komponenten ohne vorherige
Ankiindigung oder Mitteilung zu verandern. Um unndtige
Bedienungsfehler zu vermeiden, lesen Sie die nachfolgende
Betriebsanleitung bitte sorgfaltig durch.

1.2 Garantiebedingungen

Fiir den Rhino-Elektro-Bootsmotor gilt eine Garantiefrist von

2 Jahren (nur giiltig in Verbindung mit dem Kaufbeleg),
beginnend mit dem Erwerb.

Die Garantie beinhaltet keine VerschleiBteile. Sie erstreckt

sich ausschlieBlich auf die nicht-kommerzielle Nutzung des
Motors und gilt nicht im Falle von Bedienungsfehlern, Unfllen,
unsachgeméRer Reparatur oder vorgenommenen Anderungen.

Service Leistungen und Reparaturen diirfen ausschlielich von
Zebco Europe GmbH vorgenommen werden.

2. AUFBAU UND INBETRIEBNAHME -
2.1 Ladekontroll-Display c ® o
Das Display zeigt den aktuellen 7(') XX

Batterie-Ladezustand durchgehend
an, sobald der Motor an die Batterie angeschlossen wird. Eine
Anzeige befindet sich auf der Montageeinheit.

2.3 Montage

Befestigen Sie den Motor im Bugbereich. Im Lieferumfang
befindet sich die Standard Motor Halterung aus Nylonmaterial
(Abb. 1), welche mit einem Biigel am Motor fixiert wird (Abb. 2).
Motor so positionieren, dass sich der Schaft im ausgeklapptem
Zustand ausreichend weit vom Bootsrumpf entfernt befindet
(min 2cm). Motorhalter Giber die vorgesehenen Bohrungen der
Halteplatte mit dem Deck verbinden (Abb. 1).

Optional erhaltlich: Motorhalter-Set Quick Release Art. No. 9940
101 (Abb. 3)




ACHTUNG: Soll das Boot aus dem Wasser
genommen werden, ist der Motor unbedingt
vorher zu demontieren. Vor der Montage bzw. der
Demontage unbedingt die Batterie abklemmen.

ACHTUNG! Wahrend des Einstellens des Kippwinkels die
Hénde nicht zwischen Schaft und Bootskdrper bringen
—Verletzungsgefahr! Wenn der Motor nach dem
Einsatz am Boot verbleibt, muss erimmer mittels
Schwenkvorrichtung aus dem Wasser gehoben und
abgedeckt werden.

2.4 Motor ablassen (Abb. 4 & 5)

Auslgsehebel (A) driicken und Motor am Schaft vorsichtig Rich-
tung (B) schieben und die Hohenverstellung in der Lenkeinheit
einrasten lassen (C).

2.5 Motor in Ruheposition bringen (Abb. 4)

Auslgsehebel (A) driicken und Motor am Schaft vorsichtig
Richtung (D) bis zum Einrasten ziehen. Hohenverstellung in
Richtung (B) schieben und festziehen.

2.5Tiefeneinstellung

Den Motorschaft mit
einer Hand festhalten,

| dann die Schraube an
der Tiefeneinstellung
[6sen und den Motor auf
die gewiinschte Tiefe
justieren.

Tiefeneinstellung in die
Lenkeinheit einrasten
(Abb. 6) und dann
festziehen. AnschlieBend
gegebenfalls den
Motorkopf ausrichten.

2.6 Austausch des Propellers
Losen des Propellers

Mit dem mitgelieferten Propellerschliissel die Sicherungsmut-
ter losen und entfernen, dabei muss der Propeller mit einer
Hand festgehalten werden, um ein Mitdrehen zu verhindern.
Die Sicherungsmutter darf nicht mit Hammerschlagen oder
dhnlichem geldst werden, da dies eine Beschddigung der
Mutter oder der Welle zur Folgen haben kénnte.

Der Propeller kann nach dem Entfernen der Sicherungsschraube
leicht abgenommen werden. Bei dem Aufsetzen des neuen
Propellers auf die Passung von Nut und Scherstift achten, sonst
|dsst sich der Propeller nicht richtig befestigen.

Nach jedem Gebrauch den Propeller auf eventuell verfangene
Schniire oder Wasserpflanzen tiberpriifen und diese
gegebenenfalls entfernen.

ACHTUNG: Unbedingt die Batterie vor dem
Wechsel des Propellers abklemmen.

2.7 Elektro-Anschluss
(Nur fiir 12V-Batterien!)
Das rote Batteriekabel (A) mit dem Pluspol verbinden

(gekennzeichnet durch (+) auf der Batterie). Das schwarze
Batteriekabel (B) mit dem Minuspol verbinden (-).

8 RHINO



Die Polklemmen miissen fest angeschlossen werden. Ansonsten
kann es zu Storungen kommen.

Die Batterie sollte immer an einem qut beliifteten Ort aufge-
stellt werden. Der Motor arbeitet mit allen herkdmmlichen
12V-Batterien, Zebco empfiehlt die Verwendung von speziellen
Marine-Tiefladungsbatterien oder LiFeP04-Batterien, um den
bestmdglichen Betrieb zu gewdhrleisten.

ACHTUNG: Bei Veranderung der werkseitig
montierten Batterieanschliisse erlischt

die Garantie. Die Polklemmen miissen fest
angeschlossen werden. Ansonsten kann es
zu Storungen kommen.

BLX 65 BMR GPS 12v

2.8 Fernbedienung

Siehe GPS-Bedienungsanleitung fiir detaillierte Informationen
tiber die Funktionen der Fernbedienung.
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3. WARTUNG

Das Motorteil nach Gebrauch sorgfaltig mit flieBendem Wasser
abspiilen und das Steuerteil mit einem feuchten Lappen
abwischen.

Monatlich sollten die Elektro-Anschliisse auf Korrosion
iiberpriift werden. Defekte Anschliisse oder Kabel sofort
auswechseln, um etwaige Uberhitzung zu vermeiden.

Lur |angerfristigen Lagerung muss der Motor an einem gut
beliifteten, trockenem Ort aufbewahrt werden.

Lassen Sie den Motor iiber den Winter nicht im Freien, das
kdnnte zur Beschadigung der Antriebseinheit und der Steuer-
einheit fiihren.

3.1 Fehlersuche

Leistungsverlust

« Propeller eventuell schwergéngig. Uberpriifen, ob sich Schnur
oder Algen in der Schraube verfangen haben.

« Ladezustand der Batterie priifen. Batteriezellen iiberpriifen.
« Anschliisse des Batteriekabels priifen.

Zu hoher Stromverbrauch
« Propeller auf Schwergéngigkeit iiberpriifen

« Korrosion oder Kurzschluss an Kabelsteckern im oberen
Motorgehduse

- Batteriezellen iiberpriifen

Zu lautes Motorgerausch/Vibrationen

- Sitz und Zustand des Propellers iiberpriifen, eventuell Propel-
ler um 180° versetzt neu montieren.

- Verbogene Welle. Propeller abnehmen und Motor mit
mittlerer Geschwindigkeit laufen lassen, auf Wellengerdusche
achten.

« Bei verbogener Welle den Motor zur Reparatur einsenden.

« Den Propeller mit der Hand drehen, bei Schwergéngigkeit
Motor einsenden.

Fernbedienung ohne Funktion
- Batterie wechseln
- erneut mit Motor synchronisieren

Bei allen anderen Problemen wenden Sie sich bitte an
lhren Fachhandler oder an den Zebco-Service-Dienst.
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1. GENERAL

1.1 Introduction

Nous vous remercions d'avoir choisi un moteur hors-bord
électrique Rhino.

Spécialement conqu par les équipes de ZEBCO, ce moteur est
parfaitement adapté aux exigences de la péche sportive. Des
matériaux de haute qualité et un design étudié alliés a une tech-
nologie sophistiquée font de ce moteur un partenaire sur lequel
vous pourrez compter longtemps et dans toutes les situations.

Nous sommes attachés a I'amélioration constante de nos
produits et nous réservons le droit de modifier des pieces et
composants sans préavis ni notification. Pour éviter toute
mauvaise manipulation, veuillez lire attentivement la notice
d'utilisation et les instructions associées.

1.2 Conditions de garantie

Le moteur électrique Rhino est couvert par une garantie de 2
ans (sur présentation obligatoire du justificatif d'achat)
a compter de la date de I'achat.

La garantie ne comprend pas les piéces d'usure. La garantie
s'applique exclusivement a une utilisation non commerciale du
moteur et ne couvre pas les erreurs de manipulation, accidents,
réparations non conformes ou modifications non autorisées.

Toute intervention ou réparation devra étre réalisée exclusive-
ment par Zehco Europe GmbH.

2. DESCRIPTION ET MISE EN SERVICE il

2.1 Ecran indicateur de charge

L'écran indique continuellement le
niveau de charge de la batterie, une
fois que le moteur y est connecté. Un affichage se situe sur
I'unité de montage.

-
seee
BATTERY LEVEL

2.3 Montage

Fixez le moteur sur 'avant du bateau. La fixation moteur standard
en matériau nylon est fourni (Fig.1), elle est fixée au moteur a
I'aide dun arceau (Fig.2) Positionner le moteur pour qu'il soit
suffisamment éloigné de la coque avec 'arbre immergé (min
2cm). Fixer le socle du moteur au bateau a travers les trous prévus
a cet effet (Fig 1).

Option disponible : kit de fixation moteur a démontage rapide
Art. No. 9940 101 (Fig. 3).

.

'




ATTENTION: Démontez toujours le moteur avant
de sortir le bateau de I'eau. Lors du montage et du
démontage du moteur assurez-vous toujours qu'il

ne soit pas branché a la batterie.

ATTENTION ! Pendant le réglage de I'angle d'inclinaison,

ne pas introduire les mains entre |'arbre et la coque - Risque
de blessures ! Lorsque le moteur reste a demeure sur le
bateau et qu'il n'est pas en fonctionnement, nous vous
conseillons de toujours le rabattre hors de I'eau et de le
couvrir.

2.4 Descendre le moteur (image 4 & 5)

Déverrouiller le moteur en poussant la manette vers (A) puis
pousser doucement le moteur en direction de B en le tenant
par l'arbre. Laissez ensuite le verrouillage de profondeur C
senclencher.

2.5 Mettre le moteur en position de repos (image 4)

Pousser le verrou (A) et tirer doucement le moteur en direction
(D) en le tenant par I'arbre, jusqua I'enclenchement sur la
fourchette. Pousser le réglage de hauteur de mét vers (B) puis
verrouiller.hauteur de mét vers (B) puis verrouiller.

2.5 Réglage de profondeur

Tenir le mat avec une
main et dévisser la vis de
| réglage de profondeur
puis régler a la profon-
deur voulue.

Enclencher le réglage

de profondeur dans le
module de direction
(image 6) puis verrouiller
Puis éventuellement
régler direction de la téte
de moteur.

2.6 Remplacement de I'hélice
Démontage de I'hélice

Desserrer I'écrou de fixation au moyen de la clé spéciale fournie
et le retirer. Pendant cette opération, maintenir I'hélice d’'une
main afin d‘éviter qu'elle ne tourne. Ne jamais tenter de
débloquer I'écrou avec un marteau ou outil similaire sous peine
de risquer d'endommager |écrou ou l'arbre.

Une fois la vis de fixation retirée, I'hélice peut étre otée
facilement. Lors de la mise en place de la nouvelle hélice, veiller
a bien aligner I'ergot de cisaillement sur la rainure. Dans le cas
contraire, il ne sera pas possible de fixer correctement I'hélice.
Aprés chaque utilisation, vérifier que des plantes aquatiques ou
du fil de péche ne soient pas enroulés sur I'hélice. Les retirer le
cas échéant. Rincer soigneusement le moteur a I'eau courante.

ATTENTION : Déconnecter obligatoirement la
batterie avant le remplacement de I'hélice.

2.7 Branchement électrique
(Uniquement pour batteries 12V!)
Raccorder le cable rouge de la batterie (A) au pole plus (indiqué

par le signe (+) sur la batterie). Relier le cable noir de la
batterie (B) au pole moins (-).




Il est impératif de bien serrer les bornes polaires pour éviter
tout risque de dysfonctionnement.

Toujours installer la batterie a un endroit bien aéré. Le moteur
fonctionne avec toutes les batteries 12V classiques. Pour des
résultats optimaux, Zebco préconise I'emploi de batteries de
basse charge spéciales marine ou batteries LiFeP04.

ATTENTION : La garantie sur la réparation
du moteur est caduque dés lors qu'il y a eu
changement des poles de jonction a la batterie
installés a l'origine par le fabriquant.
Les pinces doivent étre attachées tres solidement
a la batterie pour éviter les défauts de
fonctionnement.

@® Rouge (+)

2.8 Télécommande

Merci de consulter la notice d'utilisation du module GPS conte-
nant les informations utiles de la télécommande.
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3. ENTRETIEN

Aprés utilisation, rincer correctement la partie moteur a l'eau et
essuyer uniquement au chiffon humide la partie de commande.

Une fois par mois, vérifier 'absence de corrosion sur tous les
branchements électriques. Tout raccord ou cable endommagé
devra étre remplacé immédiatement pour éviter les risques de
surchauffe.

Au bout d’une centaine d’heures de fonctionnement, faire
remplacer les balais de charbon du propulseur par le service
apres-vente Zebco. En cas de remisage prolongé, conserver le
moteur dans un endroit bien aéré et sec.

Durant I'hiver ne laissez pas le moteur a Iair libre, ceci pourrait
I'endommager

3.1En cas de probleme

Baisse de puissance

« L'hélice tourne mal. Vérifier qu'aucun fil de péche ni d'algues
ne soient pris dans I'hélice.

« Vérifier que la batterie est suffisamment chargée, contrdler les
éléments de |a batterie.

« Vérifier les raccords du cable de batterie.

Consommation trop élevée
« Vérifier si I'hélice tourne bien.

« Corrosion ou court-circuit au niveau des fiches de cable dans le
haut du bati de moteur.

- Controler les éléments de la batterie.

Moteur trop bruyant/Vibrations

- Vérifier la bonne fixation et 'état de I'hélice, la remonter
éventuellement en la retournant de 180°.

« Larbre est tordu. Retirer I'hélice et faire tourner le moteur
a vitesse moyenne en tentant de déterminer si les bruits
proviennent de l'arbre.

« Sil'arbre est tordu, renvoyer le moteur au service apres-vente.

- Faire tourner I'hélice a la main, en cas de résistance, renvoyer
le moteur au service aprés-vente.

Télécommande sans fonction
« changer la batterie
- re-synchroniser avec le moteur

Pour tout autre dérangement non mentionné ici,
veuillez vous adresser a votre revendeur spécialisé ou au
service aprés-vente de Zebco.
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1. GENERALE

1.1 Introduzione

Congratulazioni per aver acquistato un motore elettrico
Rhino.

Questo motore & stato sviluppato dalla ZEBCO e progettato spe-
cificatamente per incontrare le richieste dei pescatori. Materiali
dalta qualita, design moderno ed ingegneria all'avanguardia
fanno di questo motore un valido compagno, affidabile in ogni
condizione d'impiego.

Allo scopo di apportare continui miglioramenti, ci riserviamo il
diritto di cambiare parti o componenti senza preavviso. Leggere
questo manuale con attenzione per evitare eventuali errori di
utilizzo..

1.2 Termini di garanzia

Zebco Europe garantisce i motori elettrici RHINO per due (2)
anni a partire dalla data d'acquisto (valida solo se provata da
relativo scontrino fiscale).

La garanzia non include particolari soggetti ad usura. La
garanzia & limitata all'uso non professionale del motore e non
é rivendicabile in caso di errore d'utilizzo, incidente, riparazione
impropria 0 modifica.

Ogni intervento di manutenzione o riparazione deve essere
svolto dagli addetti della Zebco Europe.

2. CONFIGURAZIONE DEL SISTEMAESETUP Il

2.1 Indicatore carica batteria

I display indica costantemente il
livello di carica non appena il motore
viene collegato alla batteria. C'& un display situato sull'unita di
supporto del motore.

-
seee
BATTERY LEVEL

2.3 Assemblaggio

Installare il motore sulla prua della barca. Rimuovere la cover la-
terale (svitare le due viti, Fig. 1). Posizionare il motore di modo
che I'albero sia sufficientemente lontano dalla scafo quando &
in funzione. Collegare il supporto del motore al pianale della
barca utilizzando i fori di fissaggio (Fig. 2).

Optional disponibile: Set rilascio rapido del motore, Art. 9940101
(Fig. 3).




ATTENZIONE: Assicuratevi di rimuovere il motore
prima di estrarre Iimbarcazione dall'acqua.
Durante le fasi di montaggio o smontaggio del
motore, assicuratevi che la batteria sia scollegata.

ATTENZIONE! Durante le fasi di regolazione dell'inclinazione
NON mettete le mani tra I'albero e lo scafo della barca —
potreste ferirvi! Se lasciate il motore montato sulla barca
dopo I'uso, assicuratevi di sollevarlo oltre il livello
dell'acqua.

2.4 Posizionamento del motore (Fig. 4 & 5)

Premere la leva di sgancio (A). Spingere con cautela il motore
(B) attraverso il gambo e lasciare che il blocco che regola
I'altezza si appoggi sulla base (C).

2.5 Sollevamento del motore nella posizione
diriposo (Fig. 4)
Premere la leva di rilascio (A). Sollevare con cura il motore

lungo I'albero e fissarlo in posizione di riposo. Regolare la
posizione orizzontale di riposo (B) e fissare con cura.

2.5 Regolazione della profondita

Tenere |'albero del
motore con una mano,
| quindi allentare la vite
diregolazione della
profondita e impostare
il motore alla profondita
desiderata.

Inserire la regolazione
della profondita nell'uni-
ta di quida (Fig. 6), quindi
serrare. Allineare la testa
del motore se necessario.

2.6 Sostituzione dellelica
Distacco dell'elica

Svitare e rimuovere la vite di fissaggio utilizzando la chiave for-
nita, assicurandovi di trattenere I'elica con una mano per evitare
che giri. Non allentare la vite di fissaggio utilizzando martelli o
attrezzi simili per evitare di danneggiare la vite o I'alberino.

Una volta allentata la vite di fissaggio & possibile rimuovere Ie-
lica con facilita. Verificare la corretta misura della spina interna
quando montate la nuova elica, altrimenti questa potrebbe non
funzionare correttamente.

Dopo I"uso, verificate I'eventuale presenza di fili o erbacce
impigliate all'elica e rimuovetele, se necessario.

ATTENZIONE: scollegare SEMPRE la batteria prima

di procedure con la sostituzione dell’elica..

2.7 Connessione elettrica
(Per batterie da 12V)

Collegare il cavo rosso (A) al polo positivo della batteria (indi-
cato con (+) sulla batteria). Collegare il cavo nero (B) al polo
negativo della batteria (-).

Fissare i morsetti saldamente per evitare problemi di funziona-
mento del motore.
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La batteria deve essere sempre posizionata in un punto ben
ventilato. Il motore funziona con tutti i modelli di batteria 12V.
Consigliamo di utilizzare batteria marine a basso consumo o
batterie LiFeP04 per massimizzare le performance del motore.

ATTENZIONE: Ogni cambiamento apportato
ai sistemi di connessione alla batteria originali,
determinera la scadenza della garanzia. Le
pinze di connessione ai poli della batteria
vanno connesse saldamente per evitare
interruzioni della corrente elettrica.

2.8 Telecomando

Consultare il manuale di utilizzo del GPS per ulteriori informa-
zioni sulle funzioni del telecomando.

3. MANUTENZIONE il

Dopo l'uso, sciacquare accuratamente I'unita motore con acqua
corrente e pulire I'unita di controllo con un panno umido.
Ispezionare le connessioni elettriche ogni mese per verificare
segni di corrosione. Sostituire immediatamente particolari o
cavi difettati per evitare il rischio di surriscaldamento.

Dopo circa 100 ore di utilizzo, le boccole in grafite del blocco
motore dovrebbero essere sostituite dal personale del servizio
assistenza Zebco.

Conservare il motore in luogo ben arieggiato ed asciutto
durante lunghi periodi di riposo.

Non lasciare il motore all'aperto durante I'inverno, poiché
(i0 potrebbe causare danni all'unita di azionamento e alla
centralina.

3.1 Risoluzione dei problemi

Perdita di prestazioni

- Controllare che nell'elica non ci siano impignliati parti di filo
0 erbacce.

- Controllare lo stato della batteria.
- Controllare i morsetti dei cavi batteria.

Eccessivo consumo della batteria

- Controllare il perfetto funzionamento dellelica.

- Corrosione o corto circuito nella testa del motore.
« Controllare lo stato della batteria.

Motore troppo rumoroso e con vibrazioni

- Controllare il perfetto fissaggio dell'elica. Potrebbe essere
necessario riposizionarla girandola di 180°.

« Alberino dell’elica piegato. Staccale I'elica e
azionare il motore a bassa velocita ascoltando eventuali
rumori anomali.

« Se 'alberino & piegato, ritornare il motore alla Zehco per
sostituzione.

« Far ruotare I'elica con le mani, rendere il motore a Zebco nel
(aso questa sia particolarmente dura.

Telecomando senza funzione
- sostituire la batteria
« risincronizzazione con il motore

Per tutti gli altri problemi non indicati, contattare il
vostro negoziante di fiducia o il servizio assistenza Zebco.

RHINO 17
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1. ALGEMEEN

1.1Inleiding

Gefeliciteerd met de aankoop van een Rhino elektrische
buitenboordmotor.

Deze motor is ontwikkeld door ZEBCO en speciaal ontworpen om
tegemoet te komen aan de wensen van sportvissers. Hoge kwa-
|iteit materialen, een superieur ontwerp en de nieuwste produc-
tietechnieken maken deze motor tot een langdurig te gebruiken
en betrouwbare compagnon onder alle omstandigheden.

Omdat deze producten nog constant verbeterd worden,
houden we ons het recht voor om onderdelen en componenten
zonder aankondiging vooraf aan te passen. Lees deze
handleiding s.v.p. nauwkeurig door om potentiéle fouten bij
het gebruik te voorkomen.

1.2 Garantievoorwaarden

Zebco biedt een twee (2) jaar durende garantie op de Rhino
elektrische buitenboordmotor, die ingaat op de datum

van aanschaf (alleen geldig in combinatie met het
aankoopbewijs).

De garantie is niet van toepassing op onderdelen die aan
slijtage onderhevig zijn. De garantie geldt alleen voor niet
commercieel gebruik van de motor en is niet van toepassing in
het geval dat de motor onjuist gebruikt wordt, bij ongelukken,
onjuiste reparaties of aanpassingen.

Al'het onderhoud en de reparaties dienen uitgevoerd te worden =
door Zehco Europe.

2.0PBOUW EN INGEBRUIKNEMING

2.1Vermogensindicator display

Het display toont continu het
vermogen van de accu wanneer de
motor aangesloten is op de accu. Er bevindt zich een display op
de montage-unit.

2.3 Opbouw

Bevestig de motor nabij de boeg. Bij de motor wordt een
houder van nylon materiaal geleverd (fig. 1). die middels een
beugel aan de motor bevestigd wordt (fig. 2). Positioneer de
motor zodanig dat de stang ver genoeg weg is van de romp

van de boot wanneer deze opgeklapt wordt. Bevestig de
motorhouder aan het dek gebruikmakend van de aangebrachte
openingen (fig. 1).

Optioneel beschikbaar: quick release motorhouderset, artikel
nummer 9940 101 (Fig. 3).

/
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WAARSCHUWING: Zorg ervoor dat je de
motor demonteert voordat je de boot uit
het water haalt. Zorg er verder voor dat de
accu niet aangesloten is wanneer de motor
gemonteerd of gedemonteerd wordt.

PAS OP! Plaats bij het aanpassen van de hoek waaronder de
motor geplaatst wordt niet je hand tussen de stang en de romp
van de motor — er is dan kans op verwondingen! Wanneer de
motor na gebruik op de boot bevestigd blijft, dan dient
deze altijd uit het water gehaald te worden middels het
kantelmechanisme.

2.4 Starten van de motor (Fig. 4 & 5)

Druk op de hefboom (A). Druk de motor aan de stang voorzich-
tig in de richting B, laat de hoogte-instelling vastklikken in de
stuurunit (C).

2.5 Breng de motor tot de rustpositie (Fig. 4)

Druk op de ontkoppelingshefboom (A). Trek de motor met de
stang voorzichtig in de richting van (D) totdat deze in de juiste
positie vastklikt. Schuif de hoogteverstelling in de richting van
(B) en draai deze vast.

2.5 Aanpassen van de diepte

Houd de stang van de
motor met een hand vast,
| draaidan de draaiknop
los waarmee de hoogte
vastgezet wordt en zet
de motor op de gewenste
diepte.

Zet de aanpassing van

de diepte in de stuurunit
aan (Fig. 6) en zet het
geheel dan vast. Zet de
motor in lijn met het
stuurgedeelte, indien
nodig.

2.6 Vervangen propellers
Verwijderen van de propeller

Draai de borgmoer los en verwijder deze, gebruik makend

van de propellermoersleutel die meegeleverd wordt, houd de
propeller met een hand vast om te voorkomen dat deze gaat
draaien. Maak de borgmoer niet los met een hamer of een ver-
gelijkbaar stuk gereedschap omdat dit schade toe kan brengen
aan de borgmoer of de stang.

Wanneer de borgmoer verwijderd is, kan de propeller eenvou-
dig verwijderd worden. Let er op dat de groef en de borgpen op
de juiste plek zitten wanneer je een nieuwe propeller monteert,
anders zal de propeller mogelijk niet goed bevestigd zijn.

Controleer na gebruik van de motor altijd of er waterplanten of
vislijnen achter gebleven zijn op de propeller en verwijder deze,
indien nodig.

WAARSCHUWING: Verbreek ALTIID de
verbinding tussen de motor en de accu

voordat je de propeller gaat vervangen.r.

2.7 Elektrische verbindingen
(Alleen voor 12V accu's!)
Verbind de rode accukabel (A) met de pluspool op de accu

(gelabeld met + op de accu). Verbind de zwarte accukabel (B)
met de minpool op de accu (-).



Bevestig de accuklemmen op de juiste wijze. Anders heb je
later wellicht problemen bij het gebruik van de motor.

De accu dient altijd op een goed geventileerde locatie te staan.
De motor werkt op alle standaard 12V accu’s. We bevelen het
gebruik aan van een speciale accu voor de watersport of van
een LiFeP04 accu voor de beste performance.

WAARSCHUWING: Het aanbrengen van
veranderingen aan de, door de fabriek
aangebrachte, accuverbindingen maken
dat de garantie komt te vervallen. De elektrische
klemmen moeten secuur bevestigd worden,
anders krijg je te maken met onderbrekingen
in de elektrische stroom.

2.8 Afstandsbediening

Bekijk s.v.p. de handleiding van de GPS voor informatie over de
functies van de afstandsbediening.
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3. ONDERHOUD

Spoel na gebruik de motorunit af met stromend water en reinig
de controle-unit met een vochtige doek.

Inspecteer maandelijks de elektrische verbindingen op aanwij-
zingen voor corrosie. Vervang defecte contacten of kabels direct
om mogelijke oververhitting te voorkomen.

Na ongeveer 100 uren varen dienen de koolborstels van de
aandrijfunit vervangen te worden door de Zehco Consumenten
Service.

Zorg voor een goed geventileerde en droge locatie wanneer de
motor voor een langere periode opgeslagen wordt.

Laat de motor niet buiten liggen gedurende de winter, dit kan
voor schade zorgen aan de motor- en de controle-unit

3.1 Problemen oplossen

Verminderde performance

« Propeller draait minder‘soepel” Kijk of er lijn of waterplanten
vastgeraakt zijn in de propeller.

- Bekijk of de accu voldoende opgeladen is. Kijk de cellen van de
accu na of ze goed gevuld zijn.

+ Kijk de contacten van de accukabels na.

Er wordt te veel vermogen gevraagd

« Kijk of de propeller voldoende ‘soepel’ draait.

- Controleer op corrosie of kortsluiting in de bovenste unit
- Controleer de cellen van de accu.

De motor maakt te veel geluid en/of trilt

- Controleer de bevestiging en de conditie van de propeller;
misschien moet je de propeller opnieuw monteren en deze
daarbij 180 graden draaien.

- Gebogen stang. Verwijder de propeller en laat de motor op lage
snelheid draaien, luister naar abnormale geluiden in de stang.

- Wanneer de stang gebogen is, stuur de motor dan terug naar
Zehco terug voor reparatie.

- Draai de propeller met de hand, stuur de motor terug naar
Zebco wanneer deze niet soepel blijkt te draaien.

Afstandsbediening werkt niet
«Vervang de batterij
- Synchroniseer deze opnieuw met de motor

Neem voor alle andere problemen, die hierboven niet
opgenoemd zijn, s.v.p. contact op met je dealer of met
de Zebco Consumenten Service.
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RHINO BLX GPS-MOTOR FELHASZNALOI KEZIKONYV 2. FELEPITES ES UZEMBE HELYEZES —
1. ALTALANOS INFORMACIOK
Bevezetés .. 11 2.1Toltottséq visszajelzd display (SRR
A Jotal!asl 'dIOt"’,"t?ma i 12 A display folyamatosan mutatja az eeee
2. FELEPITES ES UZEMBE HELYEZES akkumulator toltottségi allapotét a BN
Toltottség visszajelzd display 2.1 csatlakoztatéds utan. A kijelz6 a motor tetején taldlhato.
Osszeszerelés 22 . )
A motor leeresztése 23 2.3 Osszeszerelés
A motor kiemelése nyugalmi allapotha ...............ccrssrrerrreees 24 Rogzitse a motort az orra. A csomagban taldlhaté egy standard
A mélység beallitasa 2.5 motorrbgzitd nylon anyaghol (1. kép) ami egy tartéval keril

. . a motoron rogzitésre (2. kép). Ugy szerelje fel a motort, hogy
Propellerek cseréje — A propeller leszerelése...............cnne.. 26 o e 1o :

o i a tengely lehajtott dllapothan elegendd tévolségra (min.2

Elektromos csatlakozok (Kizarélag 12V akkumuldtorok!)...... 2.7 cm) kerilljon a hajé farat6l. Ezt a motorrdgzitét az elékészitett
Tavirdnyito 2.8 furatokon keresztiil rogzitse a hajon (1. kép).
3. KARBANTARTAS Opcionalisan kaphat6: Motortartd szett Quick Release Art.
Hibaelhérités 3.1 No.9940101 (3. kép).

4. DECLARATION OF CONFORMITY

{

1. ALTALANOS INFORMACIOK ' | '

1.1 Bevezetés

Gratulalunk! On egy kivalé mindségii Rhino
csénakmotort vasarolt!
Az 6n dltal vésarolt motort a Zebco cég kifejezetten a horgdszok
igényeinek megfelelden fejlesztette ki. A felhaszndlt mindségi
anyagok, a kivald dizjn és a legkorszeriibb tervezés teszi ezt a
motort nagyon hosszt idén keresztiil, barmilyen kdriilmények
kozepette megbizhatd térssd.

A folyamatos termékfejlesztés értelmében fenntartjuk a
kiilonbdz6 alkatrészek megvdltoztatdsdnak jogdt, figyelmezte-
tés nélkiil. Kérjiik gondosan olvassa el a haszndlati utasitést,
hogy elkeriilje az esetleges helytelen hasznélathél adddé
meghibésoddsokat.

1.2 Ajotallas idétartama

A Zebco két (2) év jotéllast vallal a Rhino elektromos csénakmo-
torokra, mely a vdsarlds napjéval kezd6dik (csak a vasarlast
igazold blokkal, vagy szamlaval érvényes).

A jétallas nem vonatkozik a kopdalkatrészekre. A jotallas csak
nem kereskedelmi céld alkalmazasra érvényes, tovabba nem
vonatkozik a kezel6i hibabl, balesethdl, vagy nem szakszer(i
javitdsbal, illetve atalakitdsbél adddé meghibdsoddsra.
Barmilyen javitéssal kapcsolatban kérem forduljon a Zebco
Europe-hoz.




FIGYELEM: A hajo vizbdl valo kivétele
elétt a motort mindig szerelje le! Felilletve
leszerelés eldtt sziintessen meg az
osszekottetést az akkumulatorral.

FIGYELEM! A meriilési szog bedllitdsa kdzben vegye el a kezét
a tengely és a hajétest kozill - sériilésveszély! Amennyiben a
haszndlat utan a motor a hajon marad felszerelve, ugy
legyen mindig kibillentve és letakarva!

2.4 A motor leeresztése (4. és 5. kép)

Nyomja meg a kioldé foganty (A) és a tengelyt dvatosan
nyomja a (B) irdnyba amig a mélységallitd be nem akad (C)!

2.5 Amotor kiemelése nyugalmi allapotba (4. kép)

Nyomja meg a kioldd fogantyut (A) és a tengelyt Gvatosan
hiizza a (D) irdnyba a beakaddsig! Huizza a mélységallitot a (B)
irdnyba és fixlja azt!

2.5 A mélység bedllitasa

Egykézzel tartsa a motor
csOszérat, lazitsa ki a

| mélységallitd szerkezet
rogzitécsavarjat, majd
dllitsa a motort a
megfeleld mélységre.
Rdgzitse a mélyséqallito
szerkezetet a csGszaron
(6. abra), majd rogzitse
azt. Igazitsa be a motor
fejrészét, ha sziikséges.

2.6 Propellerek cseréje
A propeller leszerelése

(savarja le a rogzit6 anyacsavart a mellékelt propeller csavar-
kulccsal, mikdzben eqyik kezével lefogja a propellert, mega-
kaddlyozva annak elforduldsat. Az anyacsavar meglazitdsdhoz
ne hasznéljon kalapacsot, vagy hasonld szerszdmot, mivel ez
kérosithatja a rogzit6 anyacsavart, vagy a tengelyt.

Miutdn a rogzit6 anyacsavart eltavolitotta, a propeller kdnnyen
lehtzhatd. Az Uj propeller felszerelésekor ellendrizze, hogy

a horonyba tokéletesen passzol-e a nyirdcsap, kiilonben a
propeller nem lesz tokéletesen rogzitve.

Haszndlat utdn mindig ellendrizze, hogy nem tekeredett-e
horgdszzsindr vagy hindr a propellerre, és tavolitsa el, ha
sziikséges..

FIGYELEM: MINDIG valassza le az akkumulatort

mieldtt a propeller cseréjébe kezdene.

2.7 Elektromos csatlakozok
(Kizdrdlag 12V akkumuldtorok!)

(satlakoztassa a piros akkumulator kabelt (A) az akkumulator
pozitiv pélusahoz (+ jeloléssel az akkun). Csatlakoztassa

a fekete akkumuldtor kabelt (B) az akkumulétor negativ
pélusahoz (-).
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A problémak elkeriilése végett csatlakoztassa a kabel 3. KARB ANTARTAS =
bilincseket biztonsdgosan. Az akkumuldtort minden esethen

jol szell6z6 helyen kell tarolni. A motorok szabvényos 12V-os Hasznélat utdn koriiltekintden dblitse el a motort folydvizzel és
dramforrdsokrol iizemelnek. Az optimalis teljesitmény tirélje meg nedves ruhaval a vezérlGegységet.

érdekében specidlis lasst toltés(i zselés vagy LiFeP04 elemeket
haszndlatét ajanljuk.

Az elektromos csatlakozékon havonta ellendrizze van-e jele
korrézionak.

FIGYELEM: Barmilyen valtoztatds a gyarilag A lehetséges tdlmelegedés elkeriilése érdekében azonnal cse-
telepitett akkumulator csatlakozékon, a jotallas rélje ki az elektromos csatlakozékat, kabeleket, ha hibat észlel.

elvesztését vonja maga utan. Az elektromos Koriilbeliil 100 izeméra hasznélat utdn a szénkeféket ajanlott
kabelcsipeszeket biztosan kell rdgziteni, kiilonben kicseréltetni a Zebco vevészolgélatdnak igénybevételével.

az elektromos dramkor zavarat okozhatja. Huzamosabb ideig kizarlag jol szell6z6, széraz helyen térolja
amotort.

Ne hagyja szabadban a motort télre, mert kérosithatja a hajtést
és avezérldegységet is.

BLX 65 BMR GPS 12v 3.1 HIBAELHARITAS

Teljesitmény csokkenése

« Okozhatja a propeller szorulasa, ellendrizze nem tekeredett-e
rd hindr, vagy horgdszzsindr.

« Ellendrizze az akkumuldtor t6lt6ttségi allapotat. Ellendrizze az
akkumuldtor celldkat.

« Ellendrizze az akkumulator kdbelek csatlakozéit.

Tul magas aramfogyasztas

« Ellendrizze szorul-e a propeller

Okozhatja a rovid dramkdr korrodéléddsa a felsé motorhdzhan
Ellendrizze az akkumulator celldkat

A motor til hangos és/vagy razkodik

+ Ellendrizze a propeller rogzitését és allapotat; Elképzelhetd,
hogy érdemes 180 fokban elforditva visszaszerelni a propellert.

- Elgorbiilhetett a tengely. Szerelje le a propellert és kapcsolja
be a motort alacsony sebességi fokozaton. Figyelje meg hall-e
bérmilyen rendellenes hangot a tengely feldl.

+ Kiildje a motort a Zehco szervizébe, ha a tengely elgdrbiilt.

- Forgassa meg kézzel a propellert, kiildje vissza a Zebconak,
ha szorul.

Taviranyito funkcio nélkiil
- cserélje ki az akkumuldtort
- Gjra szinkronizalni kell a motort

23 Tawranylto Minden, a felsorolasban nem szerepld probléma esetén

Atavirdnyitd makodésének megismeréséért tekintse meg a kérjiik Iépjen kapcsolatha a motort értékesit kereske-
GPS hasznalati utasitast! ddvel, vagy a Zehco vevészolgalataval.
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RHINO BLX GPS MOTOR USER GUIDE 2. PRZEGLAD SYSTEMU | KONFIGURACJA el
1. INFORMACJE OGOLNE

Wstep 1.1 2.1Wskaznik zatadowania - ® o

Warunki gwarangji 12 akumulatora (“w?m;ﬁ\

2. PRZEGLAD SYSTEMU | KONFIGURACJA Na wyswietlaczu caty czas od momentu podfaczenia silnika
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1. INFORMACJE OGOLNE i : i
1.1 Wstep i

Gratulujemy zakupu zaburtowego silnika elektrycznego Rhino.

Silnik zostat zaprojektowany przez inzynieréw ZEBCO spejalnie
zmysla o wedkarzach. Wysokiej jakosci materiaty, Swietny
design i najnowoczesniejsza technologia sprawiaja, ze silnik
bedzie stuzyt niezawodnie przez wiele lat.

W zwiazku z ciagtymi pracami zwiazanymi z polepszaniem
produktu, zastrzegamy sobie prawo do wprowadzania zmian
«zesci i materiatw konstrukcyjnych bez ostrzezenia. Prosimy
0 staranne zapoznanie sie  niniejsza instrukgja, aby uniknac¢
btedéw w uzytkowaniu.

1.2 Warunki gwarangji

Zebco zapewnia dwa (2) lata gwarangji na silniki elektryczne,
liczac od daty zakupu (gwarancja wazna wytgcznie z
wypetniona Karta Gwarancyjna i dowodem zakupu -
faktura lub paragon).

Gwarancja nie obejmuje elementéw podlegajacych
naturalnemu zuzyciu podczas eksploatagji. Gwarangja jest
ograniczona do niekomercyjnego uzycia silnika i nie obejmuje
uszkodzen powstatych w wyniku bteddw eksploatacyjnych,
wypadkdw, modyfikacji lub napraw przeprowadzonych przez
nieautoryzowane osoby. Jakiekolwiek naprawy lub obstuga
musza by¢ przeprowadzone w serwisie Zebco Europe.
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UWAGA: Nalezy pamietac o zdjeciu silnika
przed wyjeciem fodzi z wody. Podczas
montazu, jak i demontazu nalezy
pamietac o odtaczeniu akumulatora.

UWAGA! Podczas ustawiania kata nachylenia nigdy nie
wkfadaj rak pomiedzy kolumne a burte todzi — mozesz sie
zranic. Jezeli silnik pozostaje zamontowany do todzi po jego
uzyciu, nalezy umiesci¢ go nad poziomem lustra wody za
pomoca mechanizmu odchylania.

2.4 Uruchamianie silnika (fot. 4 & 5)

Naci$nij przycisk blokady (A). Ostroznie pchnij silnik w kierunku
(B), tak aby silnik zatrzasnat sie w bazie (C).

2.5 Ustaw silnik do pozycji spoczynku (fot. 4)

Nacisnij dZwignie zwalniajaca (A). Ostroznie pociagnij kolumne
silnika w kierunku (D), az zablokuje sie we wiasciwym miejscu.
Przesuri regulaor wysokosci w kierunku (B) i dokrec.

2.5 Ustawianie gtebokosci

Trzymaj kolumne jedng
reka, a nastepnie poluzuj
| Srubeiustaw pozadang
gtebokos¢ zanurzenia.
Wiacz regulacje gteboko-
$ci w ukfadzie sterujacym
| (fot. 6), a nastepnie

| dokrec. Wyréwnaj gto-
wice silnika jesli jest to
konieczne.

2.6 Wymiana $ruby napedowej
Demontaz $ruby napedowej

Za pomocg dostarczonego klucza odkrec i zdejmij nakretke
$ruby, pamietajac o trzymaniu sruby napedowej reka aby
zabezpieczy( j przed obracaniem. Do poluzowania nakretki
nie nalezy uzywac mfotka ani innych tego typu narzedzi, gdyz
moze to spowodowac jej uszkodzenie lub zniszczenie watu
silnika.

Po zdjeciu Sruby zabezpieczajacej, Srube napedowa mozna
fatwo zdjac z watu silnika. Skontrolowac nalezy stan klina
zabezpieczajaceqo oraz wpustu na wale silnika w przeciwnym
razie nowa $ruba napedowa moze zosta¢ zamontowana
nieodpowiednio.

Po kazdorazowym uzyciu silnika sprawdz czy w Srube nie
zaplatato sie zielsko lub zytka i w razie koniecznosci usur
zZanieczyszczenia.

UWAGA: ZAWSZE odtacz silnik od akumulatora

przystepujac do wymiany Sruby napedowej.r.

2.7 Pofaczenia elektryczne
(Dotyczy wytacznie akumulatoréw 12V)
Podtacz czerwony przewdd (A) do klemy oznaczonej (+) na

akumulatorze. Podtacz czary przewéd do klemy akumulatora
oznaczonej (-).
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Podtaczenie powinno by¢ dokonane starannie i pewnie, w prze-
ciwnym razie moga pojawi sie problemy podczas uzytkowania.

Akumulator nalezy przechowywac w dobrze wentylowanym
pomieszczeniu. Silnik moze pracowac na standardowym
akumulatorze o napieciu 12V. Zalecamy stosowanie specjalnych
akumulatoréw gtebokiego roztadowania lub akumulatoréw
LiFeP04 zapewniajacych lepsza wydajnosc.

AUWAGA: Wszelkie zmiany dokonane w
fabrycznych przytaczach elektrycznych (klamry
lub oczka) spowoduja utrate gwarangji. Klamry,
musza byc prawidtowo i pewnie podfaczone do

akumulatora, w przeciwnym razie moga wystapic
zaktdcenia w przeptywie pradu elektrycznego.

2.8 Zdalne sterowanie

W celu uzyskania dodatkowych informadji o dziataniu i funk-
¢jach silnika prosze zapoznac sie z instrukcja uzytkowania.

3. KONSERWACJA =

Po uzyciu ostroznie optucz silnik biezaca woda i wytrzyj
jednostke sterujaca wilgotng szmatka.

Raz na miesiac nalezy skontrolowac wszystkie tacza elektryczne
na obecnos¢ korozji. Uszkodzone klemy lub przewody nalezy
natychmiast wymieni¢ w celu unikniecia przegrzania.

Po okoto 100 godzinach pracy grafitowe szczotki powinny zosta¢
wymienione w serwisie Zebco. Poza sezonem silnik nalezy prze-
chowywac w dobrze wentylowanym i suchym pomieszczeniu.
Nie zostawiaj silnika na zewnatrz podczas zimy, takie postepowa-
nie moze uszkodzic jednostke napedowa i sterujaca

3.1 Rozwiazywanie problemdéw

Utrata mocy

« Praca Sruby napedowej moze by¢ utrudniona. Sprawdz czy
na wale nie ma zaplatanych sieci, zytek, zielska czy innych
zanieczyszczen.

- Sprawdz natadowanie akumulatora. Sprawdz komory
akumulatora.

« Sprawdz klemy akumulatora i przytacza silnika.

Zbyt duzy pobor pradu

- Sprawdz Srube napedowa czy nie jest czyms blokowana.
« Korozja lub spiecie w instalacji w gérnej obudowie.

« Sprawdz cele akumulatora

Silnik pracuje zbyt gtosno i/lub drzy podczas pracy

- SprawdZ zamocowanie i stan $ruby napedowej. Konieczne
moze by¢ ponowne zamontowanie sruby napedowej obracajac
ja0180°

« Wykrzywiony wal. Zdemontuj srube napedowa, uruchom
silnik na niskim biegu i sprawdz czy stychac nienaturalne
dzwieki.

W przypadku gdy wal zostat skrzywiony, nalezy oddac silnik
do serwisu Zebco.

- 0brd¢ srube napedowa reka, jezeli jej praca jest utrudniona
oddaj silnik do serwisu Zebco.

Pilot zdalnego sterowania bez funkgji
- wymien baterie
« ponownie zsynchronizowac z silnikiem

Wszystkie inne problemy nie wymienione powyzej
nalezy zgtasza¢ w miejscu zakupu lub skontaktowac sie
z najblizszym oddziatem Zebco.



Elektricky ovlddana fidici hlava

Délkové ovladani motoru

Aluminiovo-kompozitova ty¢ —

Variabilni nastaveni hloubky ponoru motoru

Bow assembly unit with folding /

device and Display

\

Kabel k baterii

Pohonnad jednotka

/ Vrtule Rhino
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ELEKTROMOTOR RHINO BLX GPS — MANUAL
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1. OBECNE
1.1 Uvod

Srdecné vam gratulujeme k nakupu elektromotoru
znacky Rhino.

Tento elektromotor specialné pfizpdsobeny potfebam
rybétského sportu je vysledkem vyvoje firmy ZEBCO. Vysoce
kvalitni materidl a pékny design jdouci ruku v ruce s vyzralou
technikou umogznily, aby se tento motor stal spolehlivym
partnerem ve vSech situacich.

Kviili neustalému zlepSovani nasich produktd si vyhrazujeme
pravo na zménu stavebnich dildi a komponentd bez predchoziho
ohlaseni.

1.2 Zaruéni podminky

Pro zavésné elektromotory Rhino plati zaruka 2 roky (pouze
s platnym dokladem o koupi), kterd zacind dnem pofizeni
vyrobku.

Zéruka se nevztahuje na Zadné opotfebeni mechanickych dild.
Zéruka se vztahuje vyhradné na nekomer¢ni vyuziti motord a
neplati v pfipadé chyb pfi obsluze, nehod, nevhodnych oprav
nebo nekvalifikovanych zasahti a zmén vyrobkd.

Servisni Gkony a opravy sméji byt provadény vyhradné firmou
Zebco Europe GmbH.

2. MONTAZ A UVEDENI DO PROVOZU -

2.1Displej s kontrolou stavu | = e
nabiti baterie scee

Displej priibézné zobrazuje aktualni stav nabiti baterie, jakmile
je motor pfipojen ke zdroji. Udaj o stavu se nachdzi na montézni
zékladné. .

2.3 Montaz

Upevnéte motor na pfid'lodi. V baleni vyrobku se nachdzi
standardni drzak motoru z nylonového materiélu (obr. 1), ktery
se k motoru fixuje pomoci kovového raminka (obr. 2). Motor
umistéte na lod'tak, aby se jeho tyc ve vyklopeném stavu
nachazela dostatecné daleko od trupu (minimélné 2 cm). Spojte
drzdk motoru prostrednictvim predvrtanych dér se zakladnou
na piidi lodé (obr. 2).

Mozno dokoupit: Drzék motoru — rychloodnimatelnd sada, kat. ¢.
9940101 (obr. 3).
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POZOR: bude-li se lod'vytahovat z vody, je predtim
potieba motor kazdopadné demontovat. Pred
montazi, respektive demontazi je také potreba
bezpodminecné odpojit motor od baterie.

POZOR! Béhem nastavovani dhlu sklonu elektromotoru
neddvejte ruce mezi ty¢ a picku lodi — hroziriziko poranéni!
Pokud motor ziistava po poufZiti na lodi, musi byt vidy
pomoci sklapéciho mechanismu vyklopen z vody a
zaaretovan.

2.4 Spousténi motoru do vody (obr. 4 &5)

Stisknéte pojistku (A) a opatrné zatlacte motor pres ty¢ smérem
(B) do vody a nechte dosednout fidici jednotku do predem
nastavené vysky (C).

2.5 Uvedeni motoru do klidové pozice (obr. 4)

Stisknéte pojistku (A) a opatrné vytdhnéte motor smérem (D),
nez zajede/zapadne do transportniho zdmku. Vy3kové nasta-
veni motoru posunout smérem do pozice (B) a utdhnout.

2.5 Nastaveni hloubky

Jednou rukou pevné
podrzte ty¢ motoru, poté
| uvolnéte Sroub k nasta-
veni hloubky a umistéte
motor do poZzadované
pozice.

Nechte $roub nastaveni
hloubky zajet do
fixacniho pouzdra fidici
jednotky (obr. 6) a poté
jej pevné dotahnéte.
Nésledné miizete
pfipadné motor uvést do
transportni pozice. .

2.6 \lyména vrtule
Uvolnéni vrtule

S dodanym klicem k vrtuli uvolnéte a odstrarite pojistnou
matku. Pritom je poteba jednou rukou vrtuli pevné drzet,

aby se zamezilo jejimu protaceni. Pojistnd matka nesmi byt
uvoliiovana pomoci Uderd kladiva nebo podobnych technik,
protoze by tim mohlo dojit k poskozeni matky nebo hfidele.
Vrtuli Ize po uvolnéni pojistného Sroubu velmi snadno sejmout.
Pfi nasazovani nové vrtule dbejte na to, aby byla spravné
uchycena v drazkdch a klinku, jinak ji nelze upevnit.

Po pouZiti je dobré zkontrolovat vrtuli, zda nedoslo k namotani
vlasce nebo vodnich rostlin, a tyto neprodlené odstranit.

POZOR: pred vyménou vrtule je bezpodminecné

potreba odpojit motor od baterie.

2.7 Pripojent ke zdroji (Pouze na 12V baterie!)

Cerveny napajeci kabel (A) pFipojte na plusovy pdl (na baterii je
oznacen znackou +). Cerny napéjeci kabel (B) spojte nasledné s
minusovym polem (-).



s G —

Svorky museji byt pevné pfichyceny. Jinak miize dochdzet k
poruchdm.

Baterie by méla byt vzdy umisténa na dobfe vétratelném misté.
Motor pracuje s béznymi 12V akumulatory, Zebco doporucuje
pouZiti specidlnich lodnich akumulator(i nebo LiFeP04 baterii,
které zaruci nejlepsi mozny a bezproblémovy provoz.

POZOR: pti prohozeni tovarniho pripojeni

zdrojovych kabelii zanika zaruka vyrobku.

Svorky musi byt pevné pripojeny ke zdroji.
Jinak miize dochazet k porucham

2.8 Délkovy ovladac

Pro detailnéjsi informace o funkcich dalkového ovladace si
prostudujte GPS ndvod k pouZiti.

3. UDRZBA -

Motor peclivé oplachnout pod tekouci vodou a fidici jednotku
otfit vihkym hadrem.

Mésicné je nutné kontrolovat elektrické piipojky kvili pripadné
korozi. Nefunkéni svorky nebo kabel je potieba okamzité
vyménit, aby se zabrdnilo pfehiéti motoru.

K dlouhodobéjsimu skladovani je potfeba motor umistit na
dobie vétraném, suchém misté.

Nenechdvejte motor pres zimu venku, mohlo by dojit k
poskozeni magnetli pohonné jednotky.

3.1 Reseni problémil

Ztrata vykonu
«Vrtule se otadi ztézka.

« Zkontrolujte, zda se do vrtule nezamotal vlasec/Siitira nebo
vodni rostliny.

- Zkontrolovat stav nabiti baterie. Prekontrolovat jednotlivé
¢lanky baterie.

« Zkontrolovat pfipojeni kabeld ke zdroji.

Piilis vysoka spotfeba

« Zkontrolovat vrtuli, zda se neotdci té7ce.

« Koroze nebo zkrat na kabeldZi v hlavé motoru.
- Prekontrolovat jednotlivé clanky akumultoru.

Piilis hluény chod motoru / vibrace motoru

- Zkontrolovat stav a montaz vrtule, vrtuli eventualné otocit o
180° a nové namontovat.

+ Ohnutd osa. Sejmout vrtuli a nechat motor béZet na stfedni
rychlost a davat pozor na zvuky z osy.

« Pfi ohnuté ose dopravit motor do opravy.

« VlyzkouSet protocit vrtuli rukou, pfi téZkém chodu zaslat motor
do opravy.

Nefunguje dalkovy ovlada¢
- Vlyménit baterii
« Provést novou synchronizaci s motorem

Pfi viech dalich zde neuvedenych problémech se
prosim obratte na svého autorizovaného prodejce nebo
servisni oddéleni Zebco Europe.



Elektricky otd¢and riadiaca hlavica

Dialkové ovladanie

Stipik vykonany
zkompozitného hlinika

Plynulé regulacia hibky

~

Zariadenie s displejom /

umoziuju montaz na pici

\

Napdjaci vodi¢

Motor

/ Hnacia skrutka Rhino
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1.VSEOBECNE INFORMACIE
1.1 Uvod

Gratulujeme ku kiipe zavesného elektrického motora
Rhino.

Motor bol naprojektovany inZiniermi firmy ZEBCO 3peciéIne so
zameranim na rybdrov. Materidly vysokej kvality, skvely dizajn
anajmodernejsia technoldgia robia, Ze motor bude sluZit bez
poruchy mnoho rokov.

V stvislosti s nepretrzitymi pracami stvisiacimi s vylepSovanim
produktu, vyhradzujeme si pravo na zavédzanie zmien dielov
a konstrukénych materidlov bez upozornenia. Prosime o
starostlivé obozndmenie sa s tymto ndvodom, aby ste sa vyhli
chybdm pri pouZivani.

1.2 Zérutné podmienky

Zehco zabezpecuje dva (2) roky zaruky na elektrické motory,
pocitajic od ddtumu kdpy (zdruka je platna vylucne s
vyplnenym Zaruénym listom a dokladom o kiipe —
faktura alebo blocek).

Zaruka nezahfia prvky podliehajtice prirodzenému opotrebeniu
pocas prevddzky. Zaruka je obmedzend na nekomeréné pouZitie
motora a nezahffia poskodenia, ktoré vznikli nasledkom pre-
vadzkovych chyb, nehdd, modifikdcii alebo oprav vykonanych
neautorizovanymi osobami.

Akékolvek opravy alebo obsluha musia byt vykonané v servise
Zebco Europe.

2.POPIS SYSTEMU A KONFIGURACIA

2.1 Ukazovatel nabitia batérie

Na displeji je zobrazovany cely as
od momentu zapojenia motora stav
dobita batérie. Displej sa nachddza na ovladadi dialkovégo
ovlddania a na motore.

2.3 Montéz

Upevni motor v prednej Casti lode. V dodanom komplete sa
nachédza tchyt vykonany z nylonu (fot. 1), ktory sa upeviiuje
na motor pomocou svorky (fot. 2). Umiestni motor tak, aby
ricka po rozlozeni bola dostatocne daleko od trupu. Upevni
motor k palube pomocou pripravenych dier (fot. 1).

Ako opcia sti dostupné: Komplet na rychlu montéz motora, art.
nr. 9940 101 (fot. 3).

o * e

ccee

BATTERY LEVEL.

il R

POZOR: Treba pamétat na odmontovanie
motora pred vytiahnutim lode z vody.
Pocas montaze, ako aj demontaze treba
pamatat na odpojenie batérie.

s G —
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POZOR! Pocas nastavovania uhlu naklonu nikdy nevkladaj ruky
medszi stipik a bok lode — mdZe$ sa poranit. Ak motor ostane
upevneny k lodi po jeho pouZiti, treba ho umiestnit

nad troviiou hladiny vody pomocou vychylovacieho
mechanizmu.

2.4 SpUstanie motora (fot. 4 & 5)

Stlac tlacidlo blokady (A). Opatrne potlac motor v smere (B) tak,
aby sa motor zacvakol v riadiacej jednotke (C).

2.5 Nastav motor do pozicie odpocinku (fot. 4)

Stla¢ uvolfiujicu paku (A). Opatrne potiahni stipik motora
v smere (D), az sa zablokuje na sprdvnom mieste. Presufi
regulétor vysky v smere (B) a dokrut.

2.5 Nastavovanie hibky

Drz stipik jednou rukou, a
ndsledne uvolni skrutku
| anastav pozadovanu
hibku ponoru. Zapni
requlaciu hibky v ria-
diacom systéme (fot.

6) a nasledne dokrit.
Vyrovnaj hlavicu motora,
ak to je nevyhnutné.

2.6 \lymena hnacej skrutky
DemontdzZ hnacej skrutky

Pomocou dodaného kltica odkrut a zdemontuj matku skrutky,
priom pamataj na drZanie hnacej skrutky rukou, aby si ju
zabezpedil pred obracanim.

Na uvolnenie matky sa nemé pouzivat kladivo alebo iné toho
typu naradia, kedZe to mdze sposobit jej poskodenie alebo
znicenie hriadela motora.

Po demontaZi zabezpecovacej skrutky je mozné hnaciu skrutku
[ahko zoshat z hriadela motora. Treba skontrolovat stav
zabezpedovacieho klina ako ja drézky na hriadeli motora, v
opacnom pripade moze byt nova hnacia skrutka zamontovana
nevhodne.

Po kazdom pouZiti motora skontroluj, ¢i sa do skrutky nezapliet-
li rastliny alebo silén a v pripade potreby odstran znecistenia.

POZOR: VZDY odpoj motor od batérie, ked'zacinas

vymenu hnacej skrutky.

2.7 Elektrické pripojenia
(Tyka sa vylucne 12V batérii)

Pripoj cerveny vodic (A) do svorky oznacenej (+) na batérii.
Pripoj cierny vodi¢ do svorky batérie oznacenej (-).
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Pripojenie musi byt vykonané starostlivo a pevno, v opacnom 3. U DRZ BA E
pripade sa mdzu objavit problémy pocas pouzivania.

Batériu treba uschovavat'v dobre vetranej miestnosti. Motor Po poufiti opatrne opldchni motor tecicou vodou a utri riadiacu

moze pracovat so Standardnou batériou s napatim 12V. jednotku vihkou handrickou.

Odporicame pouzivanie Specidlnych batérii s hibokym vybitim Raz za mesiac treba skontrolovat vetky elektrické spoje na

alebo batérii LifeP04 zabezpecujticich lepsiu icinnost. pritomnost korézie. Poskodené svorky alebo prevody treba

okamZite vymenit za i¢elom zabrénenia prehriatia.

Po asi 100 hodindch prace majd byt grafitové kefky vymenené
v servise Zebco.

POZOR: Vsetky zmeny vykonané na tovarenskych
elektrickych pripojeniach (svorky alebo ocka)
sposobuju stratu zaruky. Svorky musia byt spravne

apevne pripojené k batérii, v opacnom pripade Mimo sezény motor treba uchovévat v dobre vetranej a suchej
mozu nastat poruchy w toku elektrického pridu.. miestnosti.
Nenechdvaj motor vonku pocas zimy, také konanie moze
poskodit pohonn a riadiacu jednotku.

3.1 Riesenie problémov

Strata vykonu

- Praca hnacej skrutky méze byt stazend. Skontroluj, ¢i na
hriadeli nie st zapletené siete, silény, rastliny alebo iné
znecistenia.

« Skontroluj nabitie batérie. Skontroluj clanky batérie.
« Skontroluj svorky batérie a pripojenia motora.

BLX 65 BMR GPS 12v

Prilis velky odber pridu

« Skontroluj hnaciu skrutku, ¢ nie je nie¢im blokovana.
« Kordzia alebo skrat v intaldcii v hornej nadstavbe.

« Skontroluj ¢lanky akumuldtora.

Motor pracuje prili$ hlasno a/alebo stipa pocas prace

« Skontroluj upevnenie a stav hnacej skrutky. Moze byt
nevyhnutné opdtovné zamontovanie hnacej skrutky obracajic
juo180°.

« Pokriveny hriadel. Zdemontuj hnaciu skrutku, spusti motor na
nizkych otackach a skontroluj, i je pocut neprirodzené zvuky.

«V pripade, ak bol hriadel skriveny, treba motor odovzdat do
servisu Zebco.

- Obrdt hnaciu skrutku rukou, ak je jej praca stazena, odovzdaj
motor do servisu Zebco.

Ovladac dialkového ovladania nefunkény
«Vlymen batériu.
- Opdtovne zosynchronizovat's motorom.

2.8 Dial'kové ovladanie VSetky iné problémy neuvedené vysSie treba nahlasovat
na mieste kupy alebo sa treba skontaktovat's najblizSou
Za Ucelom ziskania dodatkovych informdcii o cinnosti a funk- pobockou Zebco.

cidch motora sa prosim obozndmit's ndvodom na obsluhu..

RHINO 37
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BLX 65 BMR GPS Electric Outboard Motor

The extension of our BMR series: the BLX65 GPS electric outboard motor for bow mounting! With

handy radio remote control and GPS function. With the innovative GPS technology the motor .
can be controlled very comfortably. The motor ’
is equipped with a pilot mode (manual travel by
compass), a navigation mode, a cruise control
mode with pre-set speed as well as a GPS anchor
function and waypoint entry. The display of
speed over ground and track recording (storage
of distances and repetition of up to 16 tracks)
are further useful features. GPS positioning is
accurate within two to five meters (depending
on external conditions). The powerful BLX65 GPS
electric outhoard motor delivers 65Ib of thrust at
12V voltage and max. 400W. The approximately
135 cm shaft is made of aluminium composite. It
can be folded up and down using a lever. As with
all Rhino motors, the BLX65 GPS allows variable
adjustment of the immersion depth.

Rhino BLX65 BMR GPS Accessories

Code Model

9940202 Top casing cover

9940202 Lower casing

9940204 GPS controller

9940205  Depth adjustment

9940207 Remote control

9940208 Motor shaft

9940209  Motor assembly, complete, without shaft
9940210 Turning Box

9940211 Bow-mount unit complete
9940212 Link cable

9940213 Battery cable, motor side
9940214 Sacrificial anode kit
9940215 Led display

9930137 Battery cable, connector shell
9940106 Battery cable, battery side
9925614 Shear pin

9925615 Prop lock nut

9925716 Prop, 3 blades

9940216 Repair kits

Max. Shaft Max. . . min. recommended Remote Control, Fernbedienung,
(ode Voltage Thurst Length AMP Draw Prop Mounting Required Battery battery size transmission power Sendeleistung
9940165 12V 651B  137m S0AMH  3Blade Bow Mount 12vDeep Cycle Marine  80-120 AMP Hour' 7mwW 7mwW

The length of the motor shaft is equal to the distance between the control head and the submerged drive unit.
TNOTE: this is to be used as a guide only. Check with your battery supplier to confirm required size of 12 volt deep cycle
marine battery that will be appropriate for your situation.

Zebco Europe GmbH - Elsterbogen 12-14 - D-21255 Tostedt - Germany
Fax 0 4182 / 29 43-22 - info-de@zebco-europe.com - www.zehco-europe.com

RHINO




BLX GPS REMOTE CONTROL

BLX GPS FERNBEDIENUNG BLX GPS AFSTANDSBEDIENING

BLX GPS TELECOMMANDE BLX GPS ZDALNIE STEROWANY
BLX GPS CON COMANDO A DISTANZA BLX GPS DALKOVE OVLADANI
BLX GPS TAVIRANYITO BLX GPS DIALKOVO OVLADANY

RHINO B @\@@S
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Owners Manual
Bedienungsanleitung
Manuel dutilisation
Manuale d'istruzioni
Instruk¢ja Obstugi
Handboek

Instrukcja obstugi
manudl

Ndvod na pouzivanie
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Rhino BLX GPS Motor User Guide (remote control):

1. GENERAL

Introduction 1.1
General start-up instructions 1.2
2.SYSTEM OVERVIEW AND SETUP

Layout of the remote control and LCD display ...........cccoeevveee. 2.1
Switching on the motor and remote control ............c.coevvveennn. 22
(alibration 2.3
General configuration 24
3. ADJUSTABLE MODES

Manual mode 3.1
Anchor mode 32
Pilot mode 33
Travel mode (“cruise control”) 34
Track recording 3.5
Navigation mode 3.6
Arrival mode (optional setting when reaching

the destination) 37
1. GENERAL

1.1 Introduction
Thank you for choosing the Rhino BLX GPS motor from Zebco
Europe GmbH.

This manual has been specially designed to guide you through
the functions of the GPS remote control unit step by step.

1.2 General start-up instructions
« Make sure your Rhino BLX GPS motor is securely attached to
your boat.

+ Make sure that the 12V deep discharge battery is fully
charged. The GPS motor is not intended for use with a starter
battery for cars/trucks.

+ Check the battery cable for damage.
« Check the battery terminals for corrosion or contamination.
« Makes sure that the remote control is sufficiently charged.

al S 123\ )|

(The battery indicator is located in the upper right corner of
the active screen.)

- Connect your Rhino BLX GPS motor to a deep-discharge
capable 12-volt marine battery.

« Put the motor in travel position and secure the locking device
so that the lever is in the upper position.

NOTE: Your Rhino BLX motor is equipped with a sensor that
turns off the motor when it is folded up.

2. SYSTEM OVERVIEW AND SETUP
2.1 Layout of the remote control and L(D display

]
Gl & 12.2V (ot

Target

[
\ / ) 00.3KPH

o Battery status G Menu selection area
e Actual speed o Speed setting
G Propeller status @ GPS signal strength

() Operating mode @) Statusof wireless link to motor



o e Menu navigation buttons

e On/0ff + confirm menu selection
o Pilot mode

© Menubackbutton

6 Navigation mode

o Increase motor speed

0 Propeller On/Off

o Steering button — left

@ Steering button — right

m Reduce motor speed

@ Travel mode (cruise control)

@ Anchor mode

@ Track recording

v ® o
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2.2 Switching on the motor and remote control

Motor:

« Press and hold the right button (On/0ff) on the display on the
motor mount until all LEDs come on.

« The four lower LEDs indicate the battery status.

These LEDs light up in green or remain unlit depending on the
remaining charge.

- The upper middle LED is a status indicator. Its colour codes
indicate the functional status of your Rhino BLX GPS motor.

- Once the unit is turned on, the status indicator will initially
light up YELLOW while the unit searches for GPS signals.

« Usually a GPS connection is established within a few seconds.
Excellent GPS results are achieved outdoors at a certain
distance from tall buildings, bridges, etc.

« The status of the GPS signal is indicated in the upper left area
of the remote control display (see Fig. 2.1).

all(\) 12.3V (]

Remote control:

- Turn on the remote control by pressing and holding the red
button (3) for two seconds.

- Then release the button; the display lights up. The device will
now be automatically paired with the motor. The status LED
on the motor flashes green initially. After the motor has been
paired with the remote control, the LED turns solid green.
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2.3 Calibration

« The remote control may now prompt you to calibrate the
steering.

Press the RIGHT or LEFT button (9,10) to register the steering.
(alibration takes about 10 seconds.

2.4 General configuration

« Press the red button again to activate the main menu. Use
the blue UP/DOWN buttons (1,2) to scroll through the setup
menu.

«To configure the boat size, scroll down in the menu with the
blue arrow key (1,2) to“Boat Size".

« Confirm the boat size by pressing the red button (3). You can
select from:

Small boat (“little”) = shorter than 3m
Medium-sized boat (“medium”) = 3m-4m
Large boat (“large”) = 4m +

« This helps your Rhino BLX GPS motor to deliver the right
amount of power to the propeller at all times.

« Return to the Settings menu with the left blue button (5).

b
3 ®
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« Scroll to “Unit”and select “metric” or “imperial”. To confirm,
press the red button (3).

- The default setting is “metric”. Press the left blue button (5) to
return to the main menu and continue.

- In the “Backlight” menu, adjust the brightness and auto-off
feature.

« Please note: The longer and brighter the display is illuminated,
the shorter the battery life of the remote control.

3. ADJUSTABLE MODES
3.1 Manual mode

« In this mode, the mode information area is empty.

N 123V 1]
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Lock Setting

- The status LED of the base station is lit up in GREEN.

The motor can now be operated manually with the remote
control.

- The buttons 7, 8,9, 10 and 11 control the propeller, speed and
steering. You can now use these buttons to operate the motor
in manual mode.

Q0000

- The default setting for the remote control at startup is zero.
The propeller is stopped. Use the middle button 8 (propeller
symbol) to activate and deactivate the propeller.

« The grey UP/DOWN arrows (buttons 7,11) increase or
decrease the propeller power from zero to level 10. The device
acknowledges each press of a button with a short signal tone
from the base unit.

« The LEFT/RIGHT buttons (9,10) on the remote control can be
pressed for a maximum of 7 seconds. Press the button once
more to reactivate.

Likewise, a tone is emitted when the propeller is stopped/star-
ted by pressing button 8.

- Please press evenly to ensure smooth operation.

Note: When the propeller is switched on again via button 8, the
last speed setting is activated!
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3.2 Anchor mode

« Press button 13 (anchor symbol). The motor immediately
enters anchor mode, relative to the GPS position where the
button was pressed.

« The motor will now keep the boat in this position continu-
ously. Positioning is accurate to about 2m, depending on the
conditions (wind, current, GPS signal).

- The status LED lights up BLUE.

- The display now shows the distance to the anchor position,
including the GPS bearing back to the anchor point.

all 123V (1]
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« The menu screen displays the following: Exit = Exit anchor
mode; Save = Save current anchor point.

« Press the “Anchor mode” button again to close the menu.
- Up to 16 anchor points can be saved with button 3 (“Save”).

Important note: Do not rely on anchor mode as the only means
of anchoring your boat. Anchor mode is only intended for
holding a position temporarily in good weather and light con-
ditions. Do not use anchor mode in channels with heavy boat
traffic or on shipping routes. A boat in anchor mode shall carry
appropriate lights and signs in accordance with international
collision avoidance regulations.

DTG 00M
BRG 00°

- To exit anchor mode and return to manual mode, press anchor
button 13 again. This is acknowledged by an audible alert. The

status LED lights up GREEN again. By default, the power level :: <
last used in anchor mode is used.

« You can reposition the boat in manual mode. Then press the
anchor button again to fix your new position.

« Your Rhino BLX GPS motor can return to any of the saved spots
(anchor points) at any time if you are less than 1 km away.

+When returning to a saved anchor point, slow down the boat
just before you reach your destination to avoid overrunning it
while your Rhino BLX GPS motor returns to the exact position
that was selected.

Note: To prevent the control cable from becoming too entangled
around the shaft during frequent steering corrections, the
motor stops automatically and emits a warning tone. Then
please turn the cable back manually with the steering function
and restart the motor in the respective mode. Ideally, you
should approach the desired anchor point against the wind and
against the drift.

3.3 Pilot mode —>
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3.3 Pilot mode

+ Pilot mode is activated with button 4 (compass symbol) and
can be toggled between the following settings in the “Fix
Mode” menu:

- Heading mode (the direction in which the Rhino BLX GPS
motor points when the Pilot Mode button is pressed) and

- Course mode (the “true” course as displayed on a nautical
chart or on a GPS plotter screen).

- You can toggle between Heading and Course modes in the “Fix
Mode” menu section and confirm with the red button (3).

+You can use the grey LEFT/RIGHT buttons (9,10) on your remo-
te control to adjust the course. The new direction of travel or
course is shown on the display.

« To exit Pilot Mode, simply press the Pilot Mode button again.

- The display on the remote control shows the Course mode
icon, including the course and bearing from the boat.
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Note about the GPS SPEED displayed on the right side of the
screen (KPH):

« This screen on your remote control shows the “speed over
ground” and does not reflect the actual speed of the boat
through the water. The speed through the water is influenced
by wind, tide, current, waves and other variables.

3.4Travel mode (cruise control)

« Press button 12 to enter or exit this mode.

In this mode the motor runs over ground at a selected speed.

« The display shows the currently set speed in the top right of
the screen in kilometres per hour.

«To adjust the speed in Travel mode, press the grey UP/DOWN
control buttons (buttons 7 and 11). The respective speed level
is displayed in the top left of the screen.

« The speed over ground increases or decreases by 0.2 kph each
time the button is pressed (displayed as“Target”in the middle
right of the screen).
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Note: Cruise control cannot be activated if propeller is deacti-
vated. However, the Cruise function can be operated simulta-
neously with the Navigation or Course mode.




s G —

3.5Track recording

«Your Rhino BLX is capable of recording up to 16 routes (tracks),
each up to 5 km long.

«To record a track, press button 14. Select a track number and
confirm on the display. The track can now be recorded with
the recording icon displayed. The status LED lights up blue.

Record Track

Track 2
Track 3
Track 4

Back Confirm

- Select “Exit” from the menu to end the recording. Then select
“Finish” to save the recorded track according to the preset
track numbers (1to 16).

«To delete an existing track, select it in order to overwrite or
deleteiit.

Note: Only the track is recorded, not the speed.

+You can record a track while your Rhino BLX is in Cruise or
Course mode. A sufficient GPS signal must be available.

« Tracks cannot be recorded in Anchor mode.

3.6 Navigation mode (approach a spot and follow 4%
atrack)

Safety note: When entering or continuing in Navigation mode,
make sure that there are no hazards such as shallows, tree
stumps, rocks or other obstacles on the direct path between
your hoat and the destination. Your Rhino BLX may also lose
the satellite signal and will not maintain its pre-defined
course! Always maintain a safe speed in Navigation mode and
be alert at all times!

- Navigation mode is ideal for trolling and allows the user to
precisely follow a stored route up to 5 km long.

«You can use Navigation mode in conjunction with Travel mode
to achieve a perfect speed on this route. The speed in Travel
mode can then be adjusted manually. A sufficient GPS signal
must also be available here.

How to proceed:

- To return to a saved spot (saved anchor point, see section 3.2),
press button 6 to enter Navigation mode. Then press the menu
buttons

for the stored spot number (within 400 m) and press “Confirm”.

Navigation

Track >

Back

Confirm

Select the desired speed and your Rhino BLX will navigate back
to that spot.

As soon as the target is reached, the system switches to Anchor
mode.

The display then shows the spot number, directional angle
(BRG) and distance. Further items in this menu: “Back”and
“Confirm”.

RHINO 7
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+ Press button 6 to return to a saved track (see section 3.5),
follow it and switch to Navigation mode. After selecting the
track number, press “Confirm” (3).

« Now select the path to the start/end along the desired track
and your Rhino BLX will navigate back to the start/end of that
track.

«When the destination is reached, the motor goes into “Anchor”
mode.

« The display then shows the spot number, directional angle
(BRG) and distance again.

Note: You can navigate to or along a track or spot while your
Rhino BLX GPS is in “Travel” mode (section 3.4).

«Your Rhino BLX follows a recorded track from any position
from which you start the track. The remote screen function
area shows the remaining length of the track. Each of the 16
storable tracks can be up to 5 km long.

NOTE: You can stop moving along the selected track at any time
by pressing the Navigation button to exit Navigation mode.
You can also leave the selected track and then switch to Manu-

Start

3.7 Arrival mode

Arrival mode allows the user to determine the final setting of
the moto when the destination has been reached in Navigation
mode. The factory setting is Anchor mode.
« Press the red button (3) to activate the main menu.
- To select the desired mode, scroll down in the menu with
the blue arrow key (1,2) to “Arrival mode” and press button 3
(“Confirm”) again. You can select from:

8 RHINO

Navigation-Track

A

Track 4

L

DISTO1.6km

Track 5 BRG 120°

Back Confirm

al mode or Anchor mode, e.g. when fighting or landing a fish.

«To return to your track, press “Navigate”again, select the track
number, choose “Confirm’, and your Rhino BLX GPS motor will
take you back to the nearest point on your track and continue
navigation.

« Again, make sure that there are no hazards on the direct route
between your boat and the track. Maintain a safe speed and
always pay attention to the ambient conditions.

Tracking
Point

End

Anchor mode (see section 3.2)

Manual mode (see section 3.1)

Motor off = propeller is switched off

- Confirm the desired mode by pressing the red button (3).

« The motor now performs the desired function when the
target is reached.
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Rhino BLX GPS-Motor Benutzerhandbuch (Fernbedienung):

1. ALLGEMEINES « Uberpriifen Sie, ob die Fernbedienung ausreichend aufgela-
Einleitung 1.1 den ist (Die Batterieanzeige befindet sich oben rechts auf dem
Allgemeine Hinweise zur Inbetriebnahme........c......uevvrnnes 1.2 aktiven Bildschirm.)
2. AUFBAU UND INBETRIEBNAHME - SchlieBen Sie lhren Rhino BLX GPS-Motor an einer tiefentlade-
Aufbau der Fernbedienung mit LCD-Bildschirm............ccennne. 2.1 fahigen marinen 12-Volt Batterie an.
. ) + Stellen Sie den Motor in Fahrtposition und sichern Sie die Ver-
Motor und Fernbedienung einschalten.............ccccccceeeuuunne. 2.2 ; ; L
o riegelung so, dass der Hebel in der oberen Position ist.
Kallbner.ung : 23 HINWEIS - Ihr Rhino BLX st mit einem Sensor ausgestattet, der
Allgemeine Konfiguration 24 den Motor im eingeklappten Zustand ausschaltet.
3. EINSTELLBARE MODI
Manueller Modus. 31 2. AUFBAU UND INBETRIEBNAHME
Anker Modus 32
Pilot Modus 33 2.1 Aufbau der Fernbedienung mit
Reise Modus (,Tempomat”) 34 Bildschirm
Track Recording.... 3.5
Navigationsmodus 3.6 ol Q o
Arrival Mode (Einstellmdglichkeit bei §
Erreichen des Ziels 37 \IIII 1 2'2 V @
G L O
1. ALLGEMEINES
- R
1.1 Einleitung /° Target
Vielen Dank, dass Sie sich fiir den Rhino BLX GPS Motor von )@
Zebco Europe GmbH entschieden haben. \ j 00.3KPH
Dieses Handbuch wurde speziell entwickelt, um Sie Schritt fiir — —

Schritt durch die Funktionen der GPS Fernbedien-Einheit zu
fiihren.

1.2 Allgemeine Hinweise zur Inbetriebnahme

Batteriestatus Menii-Auswahlbereich
- Stellen Sie sicher, dass Ihr Rhino BLX GPS-Motor sicher an o G . o
Ihrem Boot befestigt ist. Q) hnzeige Geschwindigkeit (G ?trlljzlege Geschwindigkeits-

- Stellen Sie sicher, dass die 12V-Tiefentladebatterie voll auf- ) ) )
geladen ist. Der GPS-Motor st nicht fiir die Verwendung mit G Propéller Statu.sanzelge @ Statusanzeige GPS-Signal
einer Starterbatterie fiir PKW / LKW vorgesehen. Modi Informations- (H) Statusanzeige Funk-

« Uberpriifen Sie das Batteriekabel auf Schaden e verbindung zum Motor

« Uberpriifen Sie die Batterie Anschliisse auf Korrosion oder
Verunreinigungen



oe Menii-Navigationstasten

e Ein-Aus + Meniiwahl bestétigen

o Pilot Modus

© VeniwriickTaste

6 Navigationsmodus

€ Motordrehzahl erhihen

o Propeller an/aus

o Steuertaste nach links

@ Steuertaste nach rechts

m Motordrehzahl verringern

@ Reisemodus (Cruise Control/Tempomat)

@ Ankermodus

@ Track Recording

2.2 Motor und Fernbedienung einschalten

Motor:

+ Halten Sie die rechte Taste (Ein / Aus) auf dem Display an der
Motor-Halterung gedriickt, bis alle Lichter aufleuchten.

- Die vier unteren LEDs zeigen den Batteriezustand an. Sie
werden je nach verbleibender Ladung griin oder unbeleuchtet
angezeigt.

+ Die obere mittlere LED ist eine Statusleuchte. Ihre Farbsignale
zeigen Ihnen die Funktions-Zustande lhres Rhino BLX GPS-
Motors an.

- Sobald das Gerdt eingeschaltet ist, leuchtet die Statusanzeige
zundchst GELB, wahrend das Gerdt GPS-Signale sucht.

« In der Regel wird innerhalb weniger Sekunden eine GPS-Ver-
bindung herstellt. Hervorragende GPS-Ergebnisse werden im
Freien auBerhalb von hohen Gebauden, Briicken, etc. erzielt.

- Den Status des GPS Signals sehen Sie auf dem Bildschirm der
Fernbedienung oben links (Abb. 2.1).

..||@ 12.3V (]

Fernbedienung:

- Schalten Sie die Fernbedienung ein, indem Sie die rote Taste 3
zwei Sekunden lang gedriickt halten.

- Dann Taste loslassen und der Bildschirm leuchtet auf. Es
erfolgt dann eine automatische Kopplung mit dem Motor.
 Die Status-LED auf der Motoreinheit blinkt zuniichst GRUN.

Nach Kopplung mit der Fernbedienung leuchtet sie konstant
GRON.




2.3 Kalibrierung
- Die Fernbedienung fordert Sie jetzt mdglicherweise auf, die
Lenkung zu kalibrieren.

« Driicken Sie die Rechts- oder Links-Tasten (9,10), um die
Lenkung zu registrieren.

Die Kalibrierung dauert etwa 10 Sekunden.

« &L

9
2.4 Allgemeine Konfiguration

« Driicken Sie die rote Taste erneut, um das Hauptmenii zu
aktivieren. Verwenden Sie die blauen Auf- / Ab-Tasten (1,2),
um durch das Setup-Menii zu bldttern.

« Zur Konfiguration der BootsgrdBe scrollen Sie im Menii mit
der blauen Pfeiltaste (1,2) nach unten bis,Boat Size".

- Bestétigen Sie die BootsgrdBe mit der roten Taste (3).
Sie konnen auswahlen:

Kleines Boot (little) = unter 3m
Mittleres Boot (medium) = 3m-4m
GroBes Boot (large) = 4m +

- Dies hilft Ihrem Rhino BLX GPS-Motor dabei, jederzeit die
richtige Menge an Leistung zum Propeller zu bringen.

« Kehren Sie mit der linken blauen Taste (5) zum Einstellungs-
menii zuriick.

N

v
é @

« Scrollen Sie zu,,Unit” und wéhlen Sie die Einstellung zwischen

metrisch oder imperial. Zum Bestétigen driicken Sie die rote
Taste (3).

- Die Standardeinstellung ist metrisch. Driicken Sie die linke
blaue Taste (5), um zum Hauptmenii zuriickzukehren und
fortzufahren.

« Passen Sie im Menii, Backlight” (Hintergrundbeleuchtung) die

Helligkeit und Auto-Abschaltung an.

« Bitte beachten Sie. Je langer und heller das Display beleuchtet
ist, desto kiirzer ist die Batterielebensdauer der Fernbedienung.

3. EINSTELLBARE MODI
3.1 Manueller Modus

« In diesem Modus ist der Modi-Informationsbereich frei.

N 123V 1]
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« Die Statusanzeige der Basisstation ist GRUN.

Der Motor kann nun manuell mit der Fernbedienung betrieben
werden.

-Die Steuertasten 7,8, 9, 10 und 11 steuern Propeller, Geschwin-

digkeit und Lenkung. Mit diesen bedient man jetzt den Motor
im manuellen Modus.

Q0000

« Die Standardeinstellung fiir die Fernbedienung beim Start ist
Null. Der Propeller ist angehalten. Mit der mittleren Taste 8 (Pro-
peller Symbol) aktivieren und deaktivieren Sie den Propeller.

- Die grauen Pfeile nach oben und unten (Tasten 7,11) erhdhen
und verringern die Propeller-Leistung zwischen Null und Stufe
10. Das Gerdt bestatigt jeden Tastendruck mit einem kurzen
Hinweiston aus der Basiseinheit.

+ Die Tasten L und R (9,10) an der Fernbedienung kdnnen ma-
ximal 7 Sekunden gedriickt werden. Zum erneuten Aktivieren
bitte eneut driicken.

Ebenfalls erfolgt einen Ton bei Propeller Stopp / Start mit der

Taste 8.

+ Driicken Sie bitte gleichmaRig, um einen reibungslosen Betrieb
zu gewdhrleisten.

Hinweis: Beim erneutem Einschalten des Propellers iiber die

Taste 8 wird die zuletzt eingestellte Geschwindigkeit aktiviert !

s G —



3.2 Anker Modus

+ Driicken Sie die Taste 13 mit dem Anker Symbol. Der Motor
aktiviert sofort den Ankermodus, bezogen auf die GPS-Posi-
tion, an der die Taste aktiviert wurde.

- Der Motor halt nun das Boot kontinuierlich auf dieser Position.

Je nach Bedingungen (Wind, Strdmung , GPS Signal) auf etwa
2m genau.

« Die Status-LED leuchtet BLAU.

- Das Display zeigt nun den Abstand zur Ankerposition an,
inklusive GPS Peilung zuriick zum Ankerpunkt.
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« Der Meniibildschirm zeigt Folgendes an: Beenden (Exit) =
Ankermodus beenden; Speichern (Save) = aktuellen Anker-
punkt speichern.

« Driicken Sie die Ankermodus-Taste erneut, um das Menii zu
schlieBen.

« Es kdnnen mit Taste 3 (,Save”) bis zu 16 Ankerpunkte ge-
speichert werden.

Hinweis! Verlassen Sie sich nicht auf den Ankermodus als
einziges Vlerankerungsmittel lhres Bootes. Der Ankermodus

ist nur fiir das Halten einer kurzfristigen Position bei guten
Wetter- und Lichtverhdltnissen vorgesehen. Verwenden Sie den
Ankermodus daher nicht in stark frequentierten Kanalen oder
auf SchifffahrtsstraBen. Ein Schiff im Ankermodus muss nach
den Internationalen Vorschriften geeignete Lichter und Zeichen
gema Kollisionsverhiitungsregeln tragen.

DTG 00M
BRG 00°
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+ Um den Ankermodus zu beenden und zum manuellen Modus
zuriickzukehren, driicken Sie erneut die Ankertaste 13. Dieses
wird durch einen Alarmton quittiert. Die Statusanzeige
leuchtet nun wieder GRUN. StandardmRig wird die zuletzt im
Ankermodus verwendete Leistungsstufe verwendet.

«Im manuellen Modus kdnnen Sie das Boot neu positionieren.
Driicken Sie dann den Ankerschliissel erneut, um Ihrem neuen
Standort zu fixieren.

« lhr Rhino BLX kann jederzeit zu einem der gespeicherten
Spots (Ankerpunkte) zuriickkehren, wenn Sie weniger als 1 km
entfernt sind.

+ Bei der Riickkehr zum einem gespeicherten Ankerpunkt Ver-
langsamen Sie das Boot kurz vor dem Ziel, um ein Uberfahren
des Ziels zu vermeiden, wahrend lhr Rhino BLX GPS-Motor zu
der exakten Position zuriickkehrt, die gewahlt wurde.

Hinweis: Um bei hdufigen Motor Lenkkorrekturen eine zu starke
Verwicklung des Steuerkabels um den Schaft zu verhindern,
stoppt der Motor automatisch und gibt einen Warnton aus.
Bitte das Kabel dann mit der Steuerfunktion manuell zuriick-
drehen und den Motor in der jeweiligen Funktion neu starten.
Idealerweise fahren Sie den geplanten Ankerpunkt gegen den
Wind, gegen die Drift an.




3.3 Pilot-Modus

+ Der Pilotmodus wird aktiviert mit Taste 4 (Kompasssymbol)
und kann im Menii,, Fix-Mode” umgeschaltet werden
zwischen:

- Steuerkursmodus ,Heading” (die Richtung, in die der Rhino
BLX GPS-Motor zeigt, wenn die Pilot Mode Taste aktiviert ist)
und

- Kursmodus,,Course” (der ,wahre” Kurs, wie er auf einer See-
karte oder auf einem GPS-Plotter-Bildschirm angezeigt wird).

« Sie kdnnen im Menii, Abschnitt Fix-Mode zwischen Steuer-
kurs und Kursmodus wechseln und mit der roten Taste (3)
bestadtigen.

« Sie kdnnen die grauen L- oder R-Tasten (9,10) auf Ihrer Fern-
bedienung zur Kurseinstellung verwenden. Die neue Fahrtrich-
tung bzw. der Kurs wird in der Bildschirmanzeige angezeigt.

« Um den Pilot-Modus zu beenden, driicken Sie einfach die
Pilot-Modus-Taste erneut.

- Das Display auf der Fernbedienung zeigt das Kursmodus-
Symbol, inklusive Kurs und Peilung vom Boot.
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Lock Setting

Hinweis zur angezeigten GPS-GESCHWINDIGKEIT rechts auf der

Bildschirmanzeige (KPH = KMH):

- Diese Anzeige auf Ihrer Fernbedienung zeigt die Geschwindig-
keit als, Geschwindigkeit iber Grund” an und reflektieren nicht
die tatsachliche Geschwindigkeit Ihres Bootes durch das Was-
ser. Die Geschwindigkeit durch das Wasser wird durch Wind,
Gezeiten, Stromung, Welle und weitere Variablen beeinflusst.

BRG
080°
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3.4 Reisemodus (Cruise Control) ,Tempomat”

« Driicken Sie die Taste 12, um diesen Modus aufzurufen oder
zu verlassen.

In diesem Modus lauft der Motor mit einer ausgewahlten Ge-
schwindigkeit iber Grund.

« Das Display zeigt dann die aktuell eingestellte Geschwindig-
keit rechts oben im Display in Kilometer pro Stunde an.

« Um die Geschwindigkeit im Reisemodus anzupassen, driicken
Sie die grauen Steuer-Tasten Aufwarts- oder Abwarts (Tasten
7 und 11). Die jeweilige Geschwindigkeitsstufe wird oben links
im Bildschirm angezeigt.

+ Die Geschwindigkeit tiber Grund erhdht oder verringert sich
um 0,2km/h bei jedem Tastendruck (Anzeige als, Target”
Mitte rechts im Display).
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Hinweis: Die Cruise-Control kann nicht aktiviert werden, wenn
Propeller deaktiviert ist. Die Cruise-Funktion kann aber gleich-
zeitig mit dem Navigationsmodus oder Kursmodi betrieben
werden.

Target
00.3KPH
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3.5Track Recording

« [hr Rhino BLX kann bis zu 16 Routen (Strecken) aufzeichnen,
jeweils bis zu 5km lang.

« Um einen Track aufzunehmen, driicken Sie die Taste 14.
Wahlen Sie eine Track-Nummer und bestdtigen Sie auf
dem Display. Die Fahrtstrecke kann nun, unter Anzeige des
Aufnahmesymbols, aufgezeichnet werden. Die Status-LED
leuchtet blau.

Record Track

Track 2
Track 3
Track 4

hd

Back Confirm

«Wahlen Sie im Menii Beenden (Exit) um die Aufzeichnung
zu beenden. Wahlen Sie dann Fertigstellen (Finish), um die
aufgezeichnete Route entsprechend der vorgegebenen Track
Nummern (1 bis 16) zu speichern.

« Um eine vorhandene Route zu loschen, wahlen Sie diese an
um sie zu iiberschreiben bzw zu loschen.

Hinweis: Es wird nur die Route aufgezeichnet, nicht die Ge-
schwindigkeit.

- Sie konnen einen Track aufnehmen, wahrend sich lhr Rhino
BLX gleichzeitig im Cruise oder Kursmodus befindet. Ein aus-
reichendes GPS Signal muss vorhanden sein.

« Im Ankermodus kdnnen keine Tracks aufgenommen werden.

3.6 Navigationsmodus (Anfahren eines Spots und
Abfahren eines Tracks)

Sicherheitshinweis: Stellen Sie beim Aufrufen oder Fortsetzen
des Navigationsmodaus sicher, dass sich keine Gefahr wie z.B.
seichte Stellen, Baumstiimpfe, Felsen oder sonstige Hinder-
nisse auf dem direkten Weg zwischen lhrem Schiff und dem
Navigations-Ziel befindet. Ihr Rhino BLX kann mdglicherweise
auch das Satellitensignal verlieren und halt seinen navigierten
Kurs nicht ! Halten Sie im Navigationsmodus immer eine sichere
Geschwindigkeit ein und sind Sie jederzeit achtsam!

- Der Navigationsmodus ist ideal fiir das Trolling und ermdglicht
es dem Benutzer, prazise einer gespeicherten Strecke zu
folgen, die bis zu 5 km lang ist.

- Den Navigationsmodus kénnen Sie in Verbindung mit dem
Reise Modus verwenden, um auf dieser Route eine perfekte
Geschwindigkeit zu erzielen. Die Geschwindigkeit im Reise
Modus kann dann manuell angepasst werden. Auch hier muss
ein ausreichendes GPS Signal vorhanden sein.

Und so geht es:

« Um zu einem gespeicherten Spot (gespeicherter Ankerpunkt,
siehe Abschnitt 3.2) zuriickzukehren, driicken Sie die Taste 6
um in den Navigationsmodus zu gelangen. Dann driicken Sie
die Meniitasten fiir die gespeicherte Spot-Nummer (innerhalb
von 400m) und bestatigen dies mit,,Confirm”,

Navigation

Track >

Back Confirm

Wahlen Sie die gewiinschte Geschwindigkeit und Ihr Rhino
BLX navigiert zuriick zu diesem Punkt.

Sobald das Ziel erreicht ist, wechselt das System in den Anker-
modus. Das Display zeigt dann Spot-Nummer, Richtungswinkel
(BRG) und Entfernung an. Weitere Anzeigen im Menii sind:
Zuriick,Back” und Bestatigen,,Confirm”.
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« Um zu einem gespeicherten Track (siehe Abschnitt 3.5)
zuriickzukehren, diesem zu folgen und in den Navigations-
modus zu wechseln driicken Sie die Taste 6. Nach Auswahl der
Tracknummer driicken Sie Bestétigen (3).

«Wahlen Sie jetzt den Weg entlang der von Ihnen gewiinschten
Strecke zum Start/Ende und Ihr Rhino BLX wird zuriick zum
Anfang/Ende dieses Tracks navigieren.

«Wenn das Ziel erreicht ist, geht der Motor in den Anker Modus.

- Das Display zeigt dann erneut Spot-Nummer, Richtungswinkel
(BRG) und Entfernung an.

Hinweis: Sie kdnnen zu oder entlang eines Tracks oder zu einem
Spot navigieren, wahrend sich Ihr Rhino BLX im Reise-Modus
(Abschnitt 3.4) befindet.

« lhr Rhino BLX folgt einem aufgezeichneten Track von jeder
Position aus, von der Sie den Track starten. Der Bildschirm
zeigt im Informationsbereich die verbleibende Lénge der
Strecke an. Jede der 16 speicherbaren Strecken/Routen kann
bis zu 5 km lang sein.

HINWEIS: Sie kdnnen die Fahrt auf dem ausgewahlten Track

jederzeit anhalten, indem Sie durch Druck auf die Navigations-

taste den Navigationsmodus beenden. Sie knnen den ausge-

Navigation-Track
—_—

Track 4

DISTO1.6km

Track 5 BRG 120°

Back Confirm

wahlten Track ebenfalls so verlassen und dann in den manuellen

Modus oder den Ankermodus zu wechseln, z. B. um einen Fisch

zu drillen und zu landen.

« Um wieder zu lhrem Track zuriickzukehren, driicken Sie erneut
auf Navigieren, wahlen Sie lhre Track Nummer aus, bestatigen
Sie mit,,Confirm und Ihr Rhino BLX GPS-Motor bringt Sie
zuriick zum néchstgelegenen Punkt auf Ihrem Track und setzt
die Navigation fort.

- Stellen Sie auch hier sicher, dass sich keine Gefahr auf einem
direkten Weg zwischen lhrem Schiff und der Strecke befindet.
Halten Sie eine sichere Geschwindigkeit ein und achten Sie
immer auf die Umgebungshedingungen.

3%
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3.7 Arrival Mode

Der Arrival Mode ermdglicht es dem Benutzer, die Endfunktion

des Motors zu bestimmen, wenn das jeweilige Ziel im Naviga-

tionsmodus erreicht wurde. Werksseitig ist der Anker Modus

eingestellt.

« Driicken Sie die rote Taste (3), um das Hauptmenii zu
aktivieren.

« Zur Wahl des jeweiligen Modus scrollen Sie im Menii mit der
blauen Pfeiltaste (1,2) nach unten bis, Arrival Mode” und

End
driicken die Taste 3 (Confirm) erneut. Sie konnen auswahlen:
Anchor Mode = Anker Modus (siehe Abschnitt 3.2)
Manual Mode = Manueller Modus (siehe Abschnitt 3.1)
Motor Off = Propeller wird ausgeschaltet
- Bestdtigen Sie die den gewiinschten Modus mit der roten
Taste (3).
- Der Motor fiihrt nun die gewiinschte Funktion bei erreichen
des Ziels aus.
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Moteur Rhino BLX GPS
guide dutilisation (télécommande) :
1. GENERALITES

Introduction 1.1
Conseils généraux avant Mise en SErViCe............uuuumummmmmmmmmnnnne 1.2
2. DESCRIPTION ET MISE EN SERVICE

Description de la télécommande et de I‘écran L(D................. 2.1
Mise en fonction du moteur et de la télécommande............. 2.2
(alibrage 23
Configuration générale 24
3. MODES PARAMETRABLES

Mode manuel 3.1
Mode ancrage 32
Mode pilote 33
Mode croisiére (régulateur de VItesse) .........rrveveeeesssnnnne 3.4
Enregistrement de tracés (FOULES .....u.vvvvveersssmmrrrreeseessssannnne 35
Mode navigation 3.6
Mode arrivée (Possibilités de paramétrage

al'arrivée) 3.7
1. GENERALITES

1.1 Introduction
Merci d'avoir choisi le moteur Rhino BMR GPS de
Zebco Europe GmbH

Ce livret a spécialement été élaboré pour vous accompagner pas
a pas a travers les fonctions de I'unité télécommandée GPS.

1.2 Conseils généraux avant mise en service
+ Vérifiez que votre moteur Rhino BLX GPS soit solidement fixé a
votre embarcation.

« Vérifiez que la batterie 12V a décharge compléte soit com-
plétement chargée. Le moteur GPS n'est pas prévu pour étre
utilisé avec une batterie starter de voiture ou camion

- Vérifier que les cables de batterie soient en bon état

- vérifier que les bornes de batterie ne comportent pas de
corrosion ou salissures ou dépots.

+ Vérifiez que la télécommande soit suffisamment chargée
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(le niveau de charge se situe en haut a droite de I'écran
lorsqu'il est allumé)

- Raccordez votre moteur Rhino BLX GPS a une batterie marine
12V capable de décharge compléte.

- Mettez le moteur en position immergée et vérifiez que le
levier de verrou soit en position haute.

REMARQUE — votre Rhino BLX dispose d'un rupteur, arrétant le
moteur en position haute rabattue.

2. DESCRIPTION ET MISE EN SERVICE

2.1 descriptions de la télécommande
etde I'écran LCD

¢
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\ / ) 00.3KPH

o Status batterie

e Indication de vitesse

e Statu hélice

Zone d'information
dumode

G Zone de choix de menu
o Niveau de vitesse
@ Qualité réception GPS

Statu qualité d'émission
avec le moteur



@ © avigation demenu

allumer/éteindre + confirmation de
sélection de menu

o mode pilote

e touche retour de menu

6 mode navigation

o augmentation régime moteur
o allumer/éteindre hélice

o navigation vers gauche

@ navigation vers droite

m baisse régime moteur

mode croisiere (Cruise Control/ régula-
teur de vitesse)

@ mode ancrage

@ enregistrement de tracé (route)
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2.2 Mise en fonction du moteur et de la télécom-
mande

Moteur:

- sur le panneau d'affichage du moteur, maintenir la touche
droite (on/off) enfoncée jusqu'a ce que tous les voyants
s'allument.

+les 4 LEDS du has indiquent le niveau de charge de la batterie

Selon la charge restante, les LED seront vertes ou éteintes

« La LED centrale du haut est une LED indiquant I'état (statu)
du moteur. La couleur des signaux vous informe de I'état
fonctionnel de votre moteur Rhino BLX GPS.

- deés [a mise en marche, la LED est de couleur jaune, ceci durant
la phase de recherche de signal GPS.

« En général, il ne faut que quelques secondes pour établir une
connexion GPS. Les meilleures performances sont obtenues
dans des lieux dégagés, a I'écart de hautes constructions,
ponts, etc.
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Télécommande :

« Allumez la télécommande en maintenant la touche rouge Nr 3
pendant 2 secondes

+ Relachez la touche puis Iécran s'illumine. Un appairage
seffectuera ensuite automatiquement avec le moteur. La LED
d‘état du moteur clignotant initialement en vert se figera en
vert aprés appairage

RHINO 17




2.3 (alibrage

- |a télécommande vous demandera alors éventuellement de
calibrer la direction. Appuyez sur la touche droite ou gauche
(touches 9,10) afin de sélectionner la direction

Le calibrage dure environ 10 secondes

2.4 (onfiguration générale

- pressez a nouveau la touche rouge afin d'activer le menu
principal. Utilisez les touche haut et bas (1,2) pour naviguer
dans le menu de paramétrage (setup)

- pour la configuration de la taille de I'embarcation, naviguez
avec la fleche bleue (1,2) jusqua « boat size » (taille bateau)

- confirmez avec la touche rouge (3). Vous pouvez sélectionner:

Petit bateau (little) = moins que 3m

Bateau moyen (medium) = 3m-4m

Grand bateau (large) = 4m +

Ceci aidera votre Rhino BLX GPS a distribuer a tout moment la
puissance optimale a I'hélice

« Retournez au menu des réglages par la touche bleue de
gauche (5)

a
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« recherchez puis sélectionnez ,unit” ensuite choisissez entre
I'unité de mesure métrique ou impériale. Confirmez votre
choix par la touche rouge (3) Le paramétrage par défaut est
métrique.

« Appuyez sur la touche bleue de gauche (5) pour revenir dans
le menu principal

= vous pouvez régler le rétroéclairage dans le menu « backlight
». Notez que I'intensité de I'éclairage influence directement la
durée de vie des batteries de la télécommande
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3. MODES PARAMETRABLES
3.1Mode manuel

- dans ce mode, le champ d'informations propres au mode de la
télécommande est vide

N 123V 1

00.0
KPH

WoTol ¢ Setting

« |a LED de statu du moteur est verte. Le moteur peut alors étre
librement dirigé manuellement grace a la télécommande

+lestouche 7,8,9,10 et 11 commandent I'hélice, la vitesse et la
direction. Ces touches servent a la navigation en mode manuel

G

Q0000

« le paramétrage par défaut au démarrage de la télécommande
est zéro. L'hélice est arrétée. Avec la touche centrale 8 (symbo-
le hélice) vous pouvez démarrer ou arréter I'hélice.

« les touches grises vers le haut et bas (7,11) augmentent
ou baissent la vitesse de I'hélice entre le niveau zéro et 10.
Chaque impulsion sur une fleche est confirmée par un bref
signal venant du moteur

« Les touches L et R (gauche et droite) (9,10) ne peuvent étre
maintenue au maximum que 7 secondes ensuite il faut rela-
cher la touche et réappuyer pour une nouvelle impulsion.

Le démarrage et 'arrét de I'hélice par la touche 8 émet égale-
ment un signal

- Veillez a presser les touches de maniére centrale et bien
répartie afin d'obtenir les meilleurs résultats.

NOTE : lorsque vous allumez a nouveau I'hélice par la touche 8,

a derniére vitesse engagée a l'arrét de I'hélice sera activée.
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3.2 Mode ancrage

« appuyez sur la touche 13 symbolisant une ancre. Le moteur
active alors immédiatement le mode ancrage appliqué a la
position GPS oul la touche a été pressée.

- le moteur maintient a présent I'embarcation en permanence a
cette position. Selon les conditions (vent, courant, qualité du
signal GPS), la précision du positionnement est d'environ 2m

« |a LED de statu moteur est a présent bleue

- I'affichage indique a présent la distance du point d'ancrage,
y-compris la direction GPS vers le point d'ancrage
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® DTG 00M
BRG 00°
Exit v Save

« I'écran du menu indique les informations suivantes : arréter
(Exit) = sortir du mode ancrage ; sauvegarder (Save) =
mémoriser le point d’ancrage actuel.

- pressez a nouveau la touche d'ancrage pour fermer le menu

« |a touche 3 (Save) permet de mémoriser jusqu'a 16 points
d'ancrage

IMPORTANT! Ne retenez pas le mode ancrage comme unique
moyen d'ancrer votre embarcation. Le mode ancrage n'est
uniquement prévu que pour maintenir une position en courte
durée et par bonnes conditions météo et bonne luminosité.
Nutilisez pas le mode ancrage sur des canaux fortement
navigués ou sur des axes de navigation. Une embarcation
ancrée doit selon la réglementation internationale disposer
d'une signalisation et d'éclairages appropriés et conformes

aux régles anticollisions. l]

- pour arréter le mode ancrage et retourner au mode manuel,
appuyez a nouveau la touche d'ancrage (13) La confirmation
se fait par émission d’un signal sonore. La LED de statut
moteur est a présent verte. Par défaut, le moteur utilise la
derniére vitesse du mode ancrage

+ Vous pouvez maintenant repositionner l'embarcation en mode
manuel. Vous pouvez ensuite a nouveau appuyer sur la touche
d‘ancrage pour fixer un nouveau point d'ancrage.

- votre Rhino BLX peut a tout instant retourner a |'un des points
d‘ancrage mémorisés a condition que I'éloignement soit
inférieura 1km.

« lors du retour vers un point d'ancrage mémorisé, ralentissez
I'embarcation peu avant le point de destination afin d*éviter
de dépasser ce point vers lequel votre Rhino BLX GPS vous
emmeénera précisément.

NOTA: afin d‘éviter un enroulement trop important du cable

de direction autour du mat lors des nombreuses corrections de
cap effectuées par le moteur, celui-ci peut stopper automati-
quement en émettant un signal sonore. A ce moment il faudra
dérouler en sens inverse le cable grace aux touches de direction
puis démarrer a nouveau le moteur dans le mode choisi. Dans
Iidéal, les points d'ancrage sont a atteindre en navigant contre
la dérive et contre le vent.

3.3 Mode pilote —>




3.3 Mode pilote

« le mode pilote est activé en appuyant sur la touche 4 (symbole
boussole) et peut ensuite étre paramétré dans le menu « Fix
Mode » entre :

- le mode «aller vers » (heading). Il s'agit de la direction vers
laquelle pointe le Rhino BLX GPS lorsque la touche du mode
Pilote est appuyée, et

- Le mode route (course). La vraie route telle que symbolisée sur
une carte maritime ou sur un écran GPS.

«vous pouvez basculer entre le mode ,route” et ,aller vers”
en allant dans,,fix mode » et en validant ['option choisie en
appuyant sur la touche 3

- vous pouvez utiliser les touches de direction grises droite
gauche L et R (9,10) de votre télécommande pour ajuster la
route. La nouvelle direction ou route sont indiquées sur I'écran
d'affichage.

« pour éteindre le mode pilote il suffit simplement d'appuyer a
nouveau sur la touche boussole.

- I'affichage de la télécommande indique le symbole du
mode route dont la route et direction (BRG = bearing) de
I'embarcation
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Lock Setting

Nota a propos de la vitesse GPS indiquée a droite sur l'affichage
(KPH = KM/H)

- cette indication sur votre télécommande est la vitesse au-des-
sus du fond et ne reflete pas la vitesse réelle de votre embarca-
tion a travers |'eau. La vitesse a travers 'eau est influencée par
diverses variables telles les vagues, le courant, le vent etc.
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3.4 Mode croisiére (réqulateur de vitesse)

- ce mode est accessible en appuyant sur la touche 12, cette
touche sert également pour sortir du mode. Avec ce mode, le
moteur avance avec une vitesse prédéfinie.

- |'affichage indique alors en haut a droite la vitesse program-
mée en km/h

- en appuyant sur les touches grises haut et bas 11 et 7 vous
augmenterez ou baisserez la vitesse. Le niveau de vitesse est
affiché en haut a gauche.

« la vitesse au-dessus du fond se réduit ou s'accroit de 0,2km/h
pour une pression sur la touche (représentée par « target »
(vitesse cible) en zone centrale droite de I'affichage.
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Remarque: le régulateur de vitesse ne peut étre activé lorsque
I'hélice estimmobile. La fonction de régulateur peut néanmo-
ins étre utilisée en complément du mode navigation ou mode
route.

Target
00.3KPH
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3.5 Enregistrement de tracés (routes)

- votre Rhino BLX peut enregistrer jusqu'a 16 routes (tracés)
chacune longue jusqu‘a Skm.

« pour débuter un enregistrement, appuyez sur la touche 14 et
sélectionnez un numéro de route puis validez. Lenregistre-
ment débutera alors en indiquant le symbole d'enregistre-
ment. La LED de statu du moteur sera alors bleue.

Record Track

Track 2
Track 3
Track 4

hd

Back Confirm

- sélectionnez « sortir » (exit) dans le menu pour arréter
I'enregistrement. En sélectionnant ensuite « finir » (finish)
vous enregistrerez la route sous le numéro préalablement
sélectionné.

« pour effacer une route enregistrée, sélectionnez celle-ci pour
la réécrire ou pour I'effacer simplement. Remarque : seule la
route est enregistrée, pas la vitesse.

+ VoS pouvez enregistrer une route lorsque vous vous trouvez
déja en mode croisiére ou suivi de route, il suffit que le signa
GPS soit suffisant. Il n'est pas possible d'enregistrer de tracés
en mode ancrage

3.6 Mode navigation (rejoindre un point ou il
suivre une route)

Conseil de sécurité : lors du démarrage ou redémarrage du
mode de navigation, assurez-vous qu'il n'y ait pas de haut-
fonds, souches, rochers ou autres obstacles sur la route directe
menant votre embarcation a destination. Votre Rhino BLX peut
aussi perdre le signal satellite et ne pourra ainsi pas tenir la
route programmée. Maintenez une vitesse adaptée et soyez
vigilants en permanence !

- le mode navigation est idéal pour la péche a la traine car il
permet a I'utilisateur de suivre précisément une route pouvant
aller jusqu’a 5 km.

« le mode navigation peut étre utilisé en combinaison avec le
mode de régulation de vitesse, afin de maintenir une vitesse
parfaite sur une route. La vitesse pourra toujours étre adaptée
manuellement. Ici également il faut un signal GPS suffisant.

Comment faire:

- afin de revenir a un endroit (spot) mémorisé comme par
exemple un point d'ancrage (voir partie 3.2), pressez la touche
6 afin de vous rendre dans le menu de navigation. Choisissez
ensuite le numéro de spot a I'aide des touches de direction
(jusqu’a 400m) et confirmez en appuyant sur « confirm »

Navigation

Track >

Back

Confirm

Il ne reste plus qu'a paramétrer la vitesse et vitre Rhino retourne
au point choisi. Dés que la destination est atteinte, le systéme
passe en mode ancrage et affiche le Nr de point atteint (spot),
I'angle d'orientation (BRG) et I'éloignement. Les autres options
du menu sont « retour (back) et « confirmer » (confirm)

« retourner sur une route mémorisée (partie 3.5), la suivre en
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passant en mode navigation : appuyez sur la touche 6. Aprés
avoir choisi le numéro de route, appuyez sur « validation »
(touche 3)

« choisissez aprésent d'aller vers le départ ou la fin de la route
sélectionnée, le Rhino BLX vous y emmenera.

- dés que la destination est atteinte, le moteur passe en mode
ancrage

- 'affichage montrera alors le numéro de point (spot), Iangle
dorientation (BRG) et I'éloignement

REMARQUE: en mode croisiére (partie 3.4), vous pouvez deman-
der a votre Rhino de rejoindre ou suivre un chemin ou encore
de rejoindre un point

«Votre Rhino BLX suit une route enregistrée depuis n'importe
quel point duquel vous démarrez la route. Lécran vous informe

|a distance restante de la route. Chacune des 16 routes enregis-

trables peut atteindre jusqua 5 km

NOTA : vous pouvez a tout moment arréter le suivi d'une route
en appuyant sur la touche « navigation » pour arréter le mode
navigation. Vous pouvez quitter la route en |'état en enclen-
chant le mode manuel ou le mode ancrage, si vous souhaitez
par exemple combattre un poisson.

~AACA_
Go to the P
start
Lo o Q-
3

Start

3.7 Mode arrivée (possibilité de paramétrage a
'arrivée)
La mode arrivée permet a I'utilisateur de paramétrer la fonction

finale, lorsque I'arrivée est atteinte en mode navigation. Le
paramétrage usine est le mode ancrage.

- appuyez sur la touche rouge 3 pour activer le menu principal

Navigation-Track
—_—

Track 4

DISTO1.6km

BRG 120°

L v
Back Confirm

Track 5

+ pour retourner a votre route, appuyez a nouveau sur «

naviguer », choisissez votre numéro de route, confirmez avec
«confirm » et votre Rhino vous rameénera vers le point le plus
proche faisant partie de la route choisie puis continuera sur
cette route.

- soyez également ici certain que la navigation soit sans risques

et obstacles directement présents sur la route choisie. Main-
tenez une vitesse adaptée et siire et soyez toujours vigilent a
votre environnement.

P ==
~ A
Go to the
------ Y end
Tracking !
Point

End

- dans la liste des modes, allez au mode arrivée en utilisant les
fleches bleues 1 et 2 puis confirmez avec la touche 3 (confirm).
Vous pouvez alors déterminer ['option choisie entre :

Le mode ancrage (Anchor Mode) voir aussi partie 3.2
Le mode manuel (Manual Mode) voir aussi partie 3.1
Eteindre le moteur (Motor Off) = arrét de I'hélice

- confirmez 'option choisie avec la touche rouge 3
- Le moteur réalisera a I'avenir cette option lors de l'arrivée.




Rhino BLX GPS Motor Manuale d’uso (con comando a distanza):
1. GENERALE

Introduzione 1.1
Istruzioni generali di avviamento 1.2
2. CONFIGURAZIONE DEL SISTEMA E SETUP

Layout del telecomando e del display LCD ........oevveverrerrreeens 2.1
Avviamento del motore e del telecomando ............oooeeeeeeeees 2.2
(alibrazione 2.3
Configurazione generale 24
3. MODALITA SELEZIONABILI

Modalita manuale 3.1
Modalita ancora 32
Modalita Pilot 33
Modalita Travel (“cruise control 34
Registrazione tracce 35
Modalita navigazione 3.6
Modalita di arrivo (Settaggio opzionale quando si raggiunge

la destinazione 3.7
1. GENERALI

1.1 Introduzione
Grazie per aver scelto il nuovo Rhino BLX GPS motor di
Zebco Europe GmbH.

Questo manuale ¢ stato espressamente creato per aiutarti a
conoscere al meglio le funzioni di questo motore GPS passo
dopo passo.

1.2 Istruzioni generali di avviamento
« Assicurati che il tuo motore Rhino BLX GPS sia saldamente
fissato alla tua barca.

« Assicurati che la tua batteria specifica da 12V sia completa-
mente carica. Le batterie di avviamento per auto / camion non
sono adatte per I'utilizzo con Rhino BLX GPS.

« Controlla che i cavi della batteria non siano danneggiati.
« Controlla che i poli della batteria non siano rovinati o corrosi.
« Controlla che il telecomando a distanzia sia sufficientemente
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carico. (Lindicatore del livello della batteria si trova nellangolo
in alto a destra dello schermo .)

« Collega il tuo Rhino BLX GPS ad una batteria specifica
da 12V alenta scarica.
« Metti il motore in posizione di navigazione e assicurati che la
leva di blocco/shlocco sia sollevata.
NOTA: Il motore Rhino BLX GPS & dotato di un sensore di spegni-
mento quando & sollevato.

2. CONFIGURAZIONE DEL SISTEMA E SETUP
2.1 Layout del telecomando e del display LCD

i)
®all & 12.2V (ot
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Target )0
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\ / ) 00.3KPH

0 Livello batteria
e Velocita attuale

e Stato elica (on/off)
0 Modalita attuale

G Area per modificare il menu
G Selezione velocita
@ Stato ricezione GPS

Stato del segnale Wireless tra
motore e telecomando



o e Bottoni del menu di navigazione

e 0On/0ff + conferma del menu selezionato

o Modalita Pilot

© Bottone menuindietro
6 Modalita Navigazione

€ Humento della velocita
o Propulsione On/0ff

o Comando di virata— Sinistra
@ Comando di virata— Destra
m Riduzione della velocita

@ Modalita spostamento (crise control)

@ Modalita ancora

@ Registrazione tracce

2.2 Avviamento del motore e del telecomando

Motore:

« Tieni premuto il bottone sulla destra (On/0ff) sul display
montato sul motore fino all’accensione di una luce LED.

« | quattro led inferiori indicano lo stato della batteria.

Questi LED si illuminano di verde o rimangono spenti a seconda

della carica della batteria.

« I LED centrale in alto indica lo stato del funzionamento. A
seconda del colore indica la modalita del tuo Rhino BLX GPS
motor.

- Quando il motore & acceso, inizialmente il LED si illuminera di
GIALLO in questa fase il motore sta cercando il segnale GPS.

- Solitamente la connessione GPS avviene nel giro di pochi
secondi. Per avere una migliore connessione GPS si consiglia
di essere all'aperto lontani da edifici, ponti o elementi che
disturbino il segnale.

« Il'livello diricezione del segnale GPS & indicato in alto a
sinistra nel display del telecomando. (Fig.2.1)
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Telecomando:

- Per accendere il telecomando premere il bottone rosso (3) per
due secondi.

+ Quando rilascerete il pulsante il display si illuminera. Il teleco-
mando in automatico verra associato al motore. In questa fase
il LED posizionato sul motore lampeggera di VERDE. Una volta
associati il LED rimarra fisso VERDE.
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2.3 Calibrazione

- Il telecomando adesso potrebbero richiedere la calibrazione.
Premere il pulsante DESTRA e SINISTRA (9,10) per calibrare.
La calibrazione necessita di circa 10sec.

& §
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2.4 (onfigurazione generale
- Premi nuovamente il pulsante rosso per entrare nel menu prin-

cipale. Utilizza i pulsanti blue SU/GIU (1,2) per scorrere il menu.

- Per configurare le dimensioni della barca scorri coni tasti SU/
GIU (1,2) fino a raggiungere “Boat size".

« Conferma le dimensioni della barca con il tasto ROSSO (3). Puoi
scegliere tra:

Piccola imbarcazione (“little”) = pili corta di 3m
Imbarcazione media (‘medium”) = 3m-4m
Imbarcazione grande (“large”) = 4m +

- Questo settaggio aiuta il motore ad erogare la giusta quantita
di potenza.

« Ritorna al menu Impostazioni con il pulsante blue a sinistra (5).

a2
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« Scorri fino alla voce “UNIT” e scegli tra sistema “Metric” o
“Imperial”. Per confermare, premi il tasto ROSSO (3).

« |l settaggio di default & “metric”. Premi la freccia sinistra blue
(5) per tornare al menu principale e continuare il settaggio.

« Nel menu “Backlight”, regoli la luminosita e I'auto spegnimen-
to (standby) del telecomando.

« NOTA: maggiore € la luminosita e il tempo in cui rimane acceso
e minore sara la durata della batteria del telecomando.

3. MODALITA SELEZIONABILI
3.1 Modalita manuale

« In questa modalita I'area delle informazioni sul display &
vuota.
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« I LED del motore & di colore VERDE.

Ora il motore pud essere azionato manualmente con il
telecomando.

-ltasti7, 8,9, 10 e 11 controllano I'elica, la velocita e la
direzione . Ora potete utilizzare questi pulsanti per governare
la vostra imbarcazione in modalita manuale.

00000

« Limpostazione predefinita in partenza & zero. Lelica & ferma.
Usate il tasto centrale 8 (simbolo dell'elica) per attivare e
disattivare I'elica.

« Le frecce SU/GIU (Tasti 7,11 aumentano o diminuiscono la
potenza dell'elica) da 0 fino a 10. Il dispositivo segnala ogni
pressione di un pulsante con un breve segnale acustico (per
evitare pressioni involontarie).

- | tasti SINISTRA/DESTRA (9,10) possono essere premuti per un
massimo di 7sec. Premi nuovamente il pulsante per riattivare.

Allo stesso modo viene emesso in segnale acustico quanto
Ielica viene arrestata/avviata con il pulsante 8.

« Si prega di premere i vari tasti in maniera uniforme per
garantire un funzionamento regolare.

NOTA: Quando I'elica viene riaccesa tramite il pulsante 8 si

riattiva con I'ultima velocita impostata.




« [l motore manterra la barca continuamente in questa posi-
zione. Lo scarto massimo puo essere di circa 2m in base alle
condizioni di marea, vento, corrente e segnale GPS

« [ LED su motore rimane di colore BLUE.
« Il display ora mostra la distanza dal punto di ancoraggio,

« Il display in questo momento mostra due opzioni: EXIT = usci-
re dalla modalita ancora. SAVE = Salva il punto di ancoraggio.

all & 12.3V (1]
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« Premi di nuovo il pulsante “Anchor mode” (13) per chiudere
il menu.

DTG 00M
BRG 00°

« E possibile salvare fino a 16 punti di ancoraggio con il pulsante
3 (“SAVE")
NOTA IMPORTANTE: Non fare affidamento solo sulla modalita
ancoraggio come unico mezzo per ancorare la barca. La moda-
lita ancoraggio & da utilizzare esclusivamente per mantenere
temporaneamente in posizione la barca in condizioni di luce e
bel tempo. Non utilizzare la modalita di ancoraggio in canali
con eccessivo passaggio di imbarcazioni o su rotte di navigazio-
ne. Una barca in modalita di ancoraggio deve accendere luci e
segnali adeguati in conformita con le norme internazionali per
evitare le collisioni.
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3.2 Modalita ancora

« Premi il pulsante 13 (simbolo dell'ancora). Il motore entra
immediatamente in modalita ancora registrando il punto GPS
in cui é stato premuto il pulsante.

« Per uscire dalla modalita di ancoraggio e tornare alla modalita
manuale, premere nuovamente il tasto 13. Cio & segnalato
da un avviso acustico. Il LED sul motore si illumina di nuovo
VERDE. Per impostazione predefinita, viene avviato il motore
con 'ultimo livello di potenza utilizzato nella modalita di
ancoraggio.

« E possibile riposizionare la barca in modalita manuale. Quindi
premere nuovamente il pulsante di ancoraggio per fissare la
nuova posizione.

+ I tuo motore Rhino BLX GPS & in grado di tornare in qualsiasi
punto salvato (Punti di ancoraggio) in qualsiasi momento
purché la distanza sia inferiore ad 1Km

- Quando si torna su un punto salvato & necessario rallentare la
barca in prossimita del punto per permettere al vostro Rhino
BLX GPS di ritornare esattamente in quella posizione.

NOTA: per evitare che il cavo presente sul motore si aggrovigli
attorno al motore stesso durante le frequenti correzioni dello
sterzo, il motore si arresta automaticamente ed emette un
segnale di avviso, srotolate il cavo con la funzione di guida
manuale e riavviare il motore nella rispettiva modalita. Se pos-
sibile, avvicinati al punto di ancoraggio desiderato controvento
ein direzione opposta alla deriva.




3.3 Modalita Pilot

- La modalita Pilot ¢ attivabile con il tasto 4 (simbolo della
bussola) e si possono scegliere le seguenti impostazioni nel
menu “Fix mode”:

- Heading mode (il motore mantiene la direzione impostata
grazie al GPS, mantenendo un linea retta immaginaria) e

- Course mode (il motore mantiene la rotta scelta visualizzata su
una carta nautica o sullo schermo di un plotter GPS).

« E possibile passare da una modalita all‘altra nella sezione “Fix
Mode” e confermare con il tasto rosso (3)

« E possibile utilizzare i pulsanti grigi SINISTRA / DESTRA (9,10)
sul telecomando per regolare la rotta. La nuova direzione di
marcia o rotta viene visualizzata sul display.

« Per uscire dalla Modalita pilot, é sufficiente premere nuova-
mente il pulsante Modalita pilot.

« Il display sul telecomando mostra I'icona della modalita
Course, incluso la rotta e il rollio della barca.
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NOTA la velocita GPS viene mostrata sul lato destro del display
(KPH)

« Questo dato sul vostro display mostra la“velocita rispetto la
terra” e non riflette la velocita effettiva della barca sull‘acqua.
La velocita sull'acqua € influenzata da vento, marea, corrente,
onde e altre variabili.

3.4 Modalita travel (cruise control) i1

- Premere il pulsante 12 per accedere o uscire da questa
modalita. In questa modalita il motore naviga alla velocita
selezionata.

« Il display mostra la velocita attualmente impostata nella parte
superiore destra dello schermo in km/h (KPH)
+ Perregolare la velocita in modalita Travel, premere i pulsanti
di controllo SU / GIU grigi (pulsanti 7 e 11). Il rispettivo livello
di velocita viene visualizzato nella parte superiore sinistra
dello schermo.

« La velocita rispetto al terreno aumenta o diminuisce di 0,2
km/h ogni volta che si preme il pulsante (visualizzato come
Jlarget” nella meta destra dello schermo).
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Nota: il Cruise control della velocita non puo essere attivato se
I'elica é disattivata. Tuttavia, la funzione Cruise puo essere atti-
vata contemporaneamente alla modalita Navigazione o Course.

RHINO %7




aaRHINO

3.5 Registrazione tracce

28

« Rhino BLX & in grado di registrare fino a 16 percorsi (tracce),
ciascuno lungo finoa 5 km.

« Per registrare una traccia, premere il pulsante 14. Selezionare
un numero di traccia e confermare sul display. Ora & possibile
registrare la traccia con I'icona di registrazione visualizzata. |l
LED sul motore si illumina di blu.

Record Track

Track 2
Track 3
Track 4

v
Back Confirm

« Selezionare “Exit” dal menu per terminare la registrazione.
Dopo selezionare “Finish” per salvare la traccia appena effet-
tuata sul numero precedentemente selezionato (1 to 16).

+ Per eliminare una traccia esistente, selezionarla per sovrascri-
verla o eliminarla.

NOTA: solo |a traccia viene registrata NON la velocita

« Puoi registrare una traccia mentre il tuo Rhino BLX GPS & in
modalita Cruise o Course, sempre in presenza di segnale GPS.

- Le tracce non possono essere memorizzate in modalita ancora.

RHINO

3.6 Modalita Navigazione (avvicinatia un punto e
sequi una traccia fino al punto successivo)

Nota di sicurezza: quando si entra o si prosegue in modalita
Navigazione, assicurarsi che non vi siano pericoli come fondali
bassi, rocce o altri ostacoli sul percorso diretto tra I'imbarcazione
e la destinazione. Il tuo Rhino BLX GPS potrebbe anche perdere
il segnale satellitare e non mantenere la rotta predefinita!
Mantenere sempre una velocita ridotta in modalita Navigazione
ed essere sempre allerta!
- La modalita di navigazione & ideale per la pesca a traina e
consente all'utente di sequire con precisione un percorso
memorizzato lungo fino a 5 km.

« E possibile utilizzare la modalita di navigazione insieme alla
modalita Travel per ottenere una velocita perfetta. La velocita
in modalita Travel pud quindi essere regolata manualmente. E
necessario un buon segnale GPS anche in questa fase.

Come procedere:

- Per tornare a un punto salvato (punto di ancoraggio salvato,
vedere la sezione 3.2), premere il pulsante 6 per accedere alla
modalita Navigazione. Quindi premere i pulsanti del menu per
scegliere il punto memorizzato (entro 400m) e premere il tasto
“Confirm”.

Navigation

Track >

Back

Selezionare la velocita desiderata e il vostro Rhino BLX GPS
navighera fino al punto prescelto.

Appena viene raggiunto l'obiettivo, il sistema passa automatica-
mente alla modalita di ancoraggio.

I display mostra quindi il numero del punto, I'angolo direzionale

(BRG) e la distanza. Ulteriori voci in questo menu: “Back”e

“Confirm’”.

Confirm
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« Premere il pulsante 6 per tornare a una traccia salvata (vedere
la sezione 3.5), sequirla e passare alla modalita Navigazione.
Dopo aver selezionato il numero, premere “Confirm” (Tasto 3).

- Ora puoi seleziona il punto di partenza e di arrivo e impostare
la rotta desiderata, il vostro Rhino BLX vi portera autonoma-
mente.

« Quando viene raggiunta la destinazione, il motore passa in
modalita,Ancora”.

« I display mostra quindi di nuovo il numero del punto, I'angolo
direzionale (BRG) e la distanza.

NOTA: E possibile navigare verso o lungo una traccia o un punto
mentre il motore & in modalita Travel (sezione 3.4).

« Rhino BLX seque una traccia registrata da qualsiasi posizione
in cui vi trovate. L'area delle funzioni dello schermo del teleco-
mando mostra la lunghezza rimanente della traccia. Ciascuna
delle 16 tracce memorizzabili pud essere lunga fino a 5 km.

NOTA: E possibile interrompere lo spostamento lungo la traccia

selezionata in qualsiasi momento premendo il pulsante di
navigazione per uscire dalla modalita. Puoi anche lasciare la

Navigation-Track
—_—

Track 4

DISTO1.6km

Track 5 BRG 120°

Back

traccia selezionata e quindi passare alla modalita Manuale o alla
modalita Ancora, es. quando combatti o devi issare un pesce.

- Per tornare alla tua traccia, premi di nuovo “Naviga’, seleziona
il numero della traccia, scegli“Confirm” e il tuo motore Rhino
BLX GPS ti riportera al punto piti vicino sulla tua traccia e
continuera la navigazione.

- Ancora una volta, assicurati che non ci siano pericoli sul per-
corso tra la tua barca e il punto di arrivo. Mantieni una velocita
sicura e presta sempre attenzione alle condizioni ambientali.

Confirm

P <=
L
AAGA ;
Go to the PR e - S r?dto the
start
L T @ @ ®
Tracking !
Point

Start

3.7 Modalita di arrivo

La modalita di arrivo consente all'utente di settare I'impostazio-
ne finale del motore quando la destinazione @ stata raggiunta in
modalita Navigazione. Limpostazione automatica & la modalita
Ancora.

« Premere il pulsante rosso (3) per attivare il menu principale.

« Per selezionare la modalita desiderata, scorrere verso il basso
nel menu con il tasto freccia blu (1,2) fino a “Arrival Mode”

/l \M/ M‘ i
~AmAaA_ h

®

End

e premere nuovamente il pulsante 3 (“Confirm”). Puoi
selezionare tra:

Anchor mode (sezione 3.2)
Manual mode (sezione 3.1)

Motor off = Il motore viene spento

- Confermare la modalita desiderata premendo il pulsante rosso
(3).

- [l motore ora esegue la funzione desiderata quando viene
raggiunto l'obiettivo.
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Rhino BLX BMR, GPS Handleiding (afstandsbediening):

1.ALGEMEEN (De aanduiding voor de accu bevindt zich bovenaan rechts op
Inleiding 11 het actieve display).
Algemene aanwijzingen voor het gebruik ...........cooeeeeeeennn. 1.2 « Sluit uw Rhino BLX GPS motor aan op een 12 volts accu die
2.0PBOUW EN INGEBRUIKNEMING diep ontladen kan worden.
Opbouw van de afstandbediening met Lcd-display............. 21 -Brengde motorin positie voor het varen en stel de vergrende-
Motor en afstandsbediening inschakelen ...............ooo.. 2.2 ling zo af dat de hendelin de hoogste positie staat.

; AANWIJZING — Uw Rhino BLX motor is met een sensor uitgerust
Kalibreren 23 i . ’

) die de motor in ingeklapte toestand uitschakelt.

Algemene configuratie 24
3. INTE STELLEN MODUS
— ., 2.0PBOUW EN INGEBRUIKNEMING
Ankermodus 32 2.1 0pbouw van de afstandsbediening
Pilotmodus 33 met display
Reismodus (‘Tempomat’) 34
Track recording 35 ?
Navigatiemodus 3.6 o
Arrival mode (instelmogelijkheid bij het bereiken \|III Jh\ 1 2.2 V @
van het doel 3.7
1. ALGEMEEN

1.7 Inleiding

Hartelijk dank dat u tot het aanschaffen van de Rhino BLX GPS \ /’ 00.3KPH

motor van Zebco-Europe GmbH besloten heeft. Deze handlei-
ding werd speciaal ontwikkeld om u stap voor stap door de
functies van de GPS afstandsbediening-unit te begeleiden.

e & o6 o

1.2 Algemene aanwijzingen voor het gebruik
« Verzeker u ervan dat uw Rhino BLX GPS motor veilig aan uw o Status van de accu G Menukeuze bereik
boot bevestigd is.

« Zorg ervoor dat 12 volts deep cycle AGM accu compleet opge-
laden is. De GPS motor is niet geschikt voor het gebruik met
een standaard startaccu voor een auto of vrachtauto.

« Controleer de accukabel op beschadigingen. ) )
. . Modus informatie-
« Controleer de aansluitingen op de accu op corrosie of veron- bereik
treinigingen.
- Controleer of de afstandsbediening voldoende opgeladen is.

e Aanduiding snelheid o Aanduiding snelheidsinstelling

G Propeller status- @ Statusaanduiding GPS signaal

aanduiding

0 Statusaanduiding draadloze
verbinding met motor



Menu-navigatietoetsen

Aan-uit + bevestiging van
de menukeuze

Pilotmodus

Menu terugtoets
Navigatiemodus
Motortoerental verhogen

Propeller aan/uit

00000000

Stuurtoets naar links
@ Stuurtoets naar rechts
m Motortoerental verlagen

@ Reismodus (Cruise Control/Tempomat)

@ Ankermodus

@ Track recording

v ® o

enee

2.2 Motor en afstandsbediening inschakelen

Motor:

« Houd de rechter toets (aan/uit) op het display van de motor-
houder ingedrukt, totdat alle lampjes aan zijn.

« De vier onderste led’s geven de toestand van de accu aan.

Deze worden al naar gelang de aanwezige lading van de accu
groen of onbelicht aangegeven.

« De middelste led bovenaan is een statuslicht, de kleursignalen
geven u de toestand van de functies van uw Rhino BLX GPS
motor aan.

« Z0 gauw het apparaat ingeschakeld wordt, licht de statusaan-
duiding eerst GEEL op, terwijl het apparaat naar GPS-signalen
zoekt.

- In de regel wordt er binnen enkele seconden een GPS-verhin-
ding bereikt. De beste GPS-signalen worden in de open lucht
bereikt, op voldoende afstand van hoge gebouwen, bruggen
en dergelijke.

+ De status-led knippert allereerst GROEN, vervolgens licht ze
constant GROEN op.
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Afstandsbediening:

- Schakel de afstandshediening in door de rode toets 3 twee
seconden lang ingedrukt te houden.

- Laat de toets vervolgens los en het display gaat aan. Op het
display van de motorhouder zou de verbindings-led GROEN
moeten worden.
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2.3 Kalibreren

« De afstandshediening vraagt u nu mogelijkerwijs om de
besturing te kalibreren.

Druk op de R- of L-toetsen (9, 10) om de besturing te registreren.

Het kalibreren duurt ongeveer tien seconden.

2.4 Algemene configuratie

« Druk opnieuw op de rode toets om het hoofdmenu te active-
ren. Gebruik de blauwe omhoog/omlaag toetsen (1, 2) om
door het setup-menu te bladeren.

«Voor de configuratie van het formaat van de boot scrolt uin het
menu met de blauwe pijltoets naar onderen tot aan ‘Boat size’

- Bevestig het formaat van de boot met de rode toets (3). U kunt
kiezen uit:

Kleine boot (little) = korter dan 3 meter

Gemiddelde boot (medium) = 3 tot 4 meter

Grote boot (large) = langer dan 4 meter

« Dit maakt het voor uw Rhino BLX GPS motor mogelijk om op
elk moment de juiste hoeveelheid energie richting propeller
te brengen.

« Keer met de linker blauwe toets (5) terug naar het menu met
de instellingen.

- Scrol naar unit’en kies in de instelling tussen metrisch of
imperiaal. Druk voor het bevestigen op de rode toets (3).

« De standaardinstelling is metrisch. Druk op de linker blauwe
toets (5) om naar het hoofdmenu terug te keren en verder te
gaan.

« Pasin het menu‘Backlight’ (achtergrondverlichting) de
lichtsterkte en het automatisch uitschakelen aan.

- Leters.v.p. op dat hoe langer en feller het display verlicht is,
des te korter is de levensduur van de batterij in de afstands-
bediening.

3. INSTELBARE MODI
3.1 Manuele modus

« In deze modus is het modi-informatiebereik vrij.
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« De statusaanduiding van het basisstation is GROEN.

De motor kan nu manueel met de afstandsbediening bediend
worden.

« De stuurtoetsen 7, 8,9, 10 en 11 sturen de propeller, de
snelheid en de richting aan. Hiermee bedient u de motor nu in
de manuele modus.

Q0000

- De standaardinstelling voor de afstandsbediening is bij de start
nul. De propeller staat stil. Met de middelste toets 8 (propeller-
symbool) activeert en deactiveert u de propeller.

« De grijze pijlen naar boven en onderen (toetsen 7, 11) verho-
gen en verlagen de prestaties tussen nul en een stand 10. Het
apparaat bevestigt elk indrukken van een toets met een kort
aanduidingsgeluid uit de basiseenheid.

« De toetsen L en R (9, 10) op de afstandshediening kunnen ma-
ximaal zeven seconden ingedrukt worden. Voor een hernieuwd
activeren moet u er opnieuw op drukken.

Eris ook een geluid hoorbaar bij het stoppen of starten van de
propeller met toets 8.

+ Druk s.v.p. gelijkmatig om een wrijvingsloze werking mogelijk
te maken.

Aanwijzing: Bij het opnieuw inschakelen van de propeller met
toets nummer 8 wordt de laatst ingestelde snelheid opnieuw
geactiveerd!
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3.2 Ankermodus

« Druk op toets 13 met het ankersymbool. De motor activeert
direct de ankermodus, dat gebaseerd is op de GPS-positie op
het moment dat de toets geactiveerd werd.

+ De motor houdt nu de boot continu op deze positie. Al naar
gelang de omstandigheden (wind, stroming, GPS-signaal)
met een nauwkeurigheid van ongeveer twee meter.

« De status-LED licht BLAUW op.

- Het display geeft nu de afstand tot de ankerpositie aan,
inclusief GPS-peiling terug naar het ankerpunt.
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« Het menudisplay geeft nu het volgende aan: Beéindigen
(exit) = ankermodus beéindigen; opslaan (save) = actueel
ankerpunt opslaan.

« Druk opnieuw op de ankermodustoets om het menu te
sluiten.

« Erkunnen met toets 3 (‘save’) tot maximaal zestien ankerpun-
ten opgeslagen worden.

DTG 00M
BRG 00°

Aanwijzing: Vertrouw niet uitsluitend op de ankermodus om
uw boot op een bepaalde plek te houden. De ankermodus

is alleen geschikt voor het kortstondig aanhouden van een
bepaalde positie bij goede weers- en lichtomstandigheden.
Gebruik de ankermodus dan ook niet op druk bevaren kanalen
of in een vaargeul. Een boot in ankermodus moet volgens
internationale regels de juiste lichten en tekens voeren om

aanvaringen te voorkomen. =
+ 0Om de ankermodus te be€indigen en terug te keren naar de
manuele modus, drukt u opnieuw op de ankertoets 13. Dit
wordt met een alarmtoon aangeduid. De statusaanduiding
licht nu weer GROEN op. Standaard wordt het laatste in de
ankermodus gebruikte prestatieniveau gebruikt.
+ In de manuele modus kunt u het boot opnieuw positioneren.
Druk vervolgens op het ankersymbool om uw nieuwe locatie
te fixeren.

- Met de Rhino BLX GPS kunt u op elk moment naar een van de
opgeslagen spots (ankerpunten) terugkeren, wanneer deze op
een afstand van minder dan 1 kilometer liggen.

« Bij het terugkeren naar een opgeslagen ankerpunt gaat u
dichtbij het punt rustiger varen, om te voorkomen dat het doel
voorbij gevaren wordt, terwijl uw Rhino BLX GPS motor naar
de exacte positie terugkeert die uitgekozen werd.

Aanwijzing: Om te voorkomen dat bij regelmatige stuurcorrec-

ties de stuurkabel te strak om de stang komt te zitten, stopt de

motor automatisch en geeft een alarmsignaal af. Draai de kabel
nu met de stuurfunctie manueel terug en start de motor vervol-
gens opnieuw in de gewenste functie. U kunt een vastgelegd
ankerpunt het best tegen de wind en tegen de stroming in
benaderen.

3.3 Pilotmodus —>




3.3 Pilotmodus

« De pilotmodus wordt geactiveerd met toets 4 (kompass-
ymbool) er kan daarbij in het menu ‘Fix-Mode’ geschakeld
worden tussen:

- Stuurkoersmodus ‘Heading’ (de richting, waarnaar de Rhino
BLX GPS motor wijst wanneer de Pilot Mode toets geactiveerd
werd) en

- Koersmodus ‘Course’ (de ‘echte’koers, zoals die op een
waterkaart of het scherm van een GPS-apparaat aangegeven
wordt).

« U kunt in het menu, onder Fix-Mode, kiezen tussen stuur-
koersmodus en koersmodus en dit met de rode toets (3)
bevestigen.

« U kunt de grijze L- of R-toetsen (9, 10) op uw afstandsbedie-
ning gebruiken voor het instellen van de koers. De nieuwe
vaarrichting of koers wordt op het beeldscherm weergegeven.

+ 0m de pilotmodus te begindigen, drukt u simpelweg opnieuw
op de pilotmodustoets.

« Het display op de afstandshediening geeft het koerssymbool
weer, inclusief koers en de peiling van de boot.
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Aanwijzing voor de getoonde GPS-SNELHEID rechts op het
display (KPH = KM/U):

- Deze aanwijzing op uw afstandshediening geeft de snelheid
weer als‘snelheid over de grond’en is geen aanduiding van de
werkelijke snelheid van uw boot op het water. De snelheid op
het water wordt beinvloed door de wind, getijden, stroming,
golven en andere variabelen.
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3.4 Reismodus (Cruise Control) ‘Tempomat’

« Druk op toets 12 om deze modus op te roepen of weer te ver-
laten. In deze modus gaat de motor met een vooraf ingestelde
snelheid over de bodem.

« Het display geeft nu de actueel ingestelde snelheid weer,
rechts boven in het display in kilometers per uur.

- Om de snelheid in de reismodus aan te passen, drukt u op
de grijze stuurtoetsen omhoog of omlaag (toetsen 7 en 11).
Het ingestelde snelheidsniveau wordt bovenaan links in het
display aangegeven.

+ De snelheid boven de bodem wordt telkens met 0,2 kilometer
per uur verhoogd of verlaagd wanneer de toetsen bediend
worden (aanduiding als ‘Target rechts in het midden van het
display).
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Aanwijzing: De Cruise-Control kan niet geactiveerd worden
wanneer de propeller gedeactiveerd is. De cruise-functie kan
echter wel tegelijkertijd met de navigatiemodus of de
koersmodus ingezet worden.
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3.5Track recording

« Uw Rhino BLX GPS kan tot zestien routes opnemen, telkens
met een lengte tot vijf kilometer.

- 0m een route op te nemen drukt u op toets 14. Kies een track-
nummer en bevestig dit op het display. De vaarroute kan nu,
terwijl het opnamesymbool weergegeven wordt, vastgelegd
worden. De status-led licht blauw op.

Record Track

Track 2
Track 3
Track 4

v

Back Confirm

« Kies in het menu voor begindigen (Exit) om het vastleggen
te beéindigen. Kies vervolgens voor afsluiten (Finish) om de
opgeslagen route onder het vooraf gekozen nummer (tussen 1
en 16) op te slaan.

- Om een aanwezige route te verwijderen, kiest u deze uit om
deze te overschrijven en daardoor te verwijderen.

Aanwijzing: Alleen de route wordt opgeslagen, niet de
snelheid.

« U kunt een route kiezen terwijl uw Rhino BLX GPS zich tegelij-

kertijd in de cruise- of koersmodus bevindt. Hiervoor moet wel
het GPS-signaal sterk genoeg zijn.

« In de ankermodus kunnen geen routes vastgelegd worden.

3.6 Navigatiemodus (varen naar een plek en het
bevaren van een route)

Veiligheidsaanwijzing: Verzeker u bij het oproepen of vervolgen
van de navigatiemodus ervan dat er zich geen gevaren zoals
ondiepten, boomstronken, rotsen of andere hindernissen
bevinden op de rechtstreekse route tussen uw boot en het
navigatiedoel. Uw Rhino BLX GPS kan soms het signaal van de
satellieten verliezen en dan de te navigeren koers niet aanhou-
den! Houd in de navigatiemodus altijd een veilige snelheid aan
en blijf steeds op uw hoede!

- De navigatiemodus is ideaal voor het slepend vissen en biedt
de gebruiker de mogelijkheid om nauwkeurig een tot vijf
kilometer lange, vooraf vastgelegde route te volgen.

« De navigatiemodus kan in combinatie met de reismodus
gebruikt worden, dit om op de route de perfecte snelheid te
bereiken. De snelheid kan in de reismodus manueel aangepast
worden. Ook hiervoor moet er een toereikend GPS-signaal
voorhanden zijn.

En zo gebeurt het:

+ Om naar een vastgelegd punt (vastgelegd ankerpunt, zie 3.2)
terug te keren, drukt u op toets 6 om in het navigatiemodus te
komen. Druk vervolgens op de menutoetsen voor het opges-
lagen nummer van het opgeslagen punt (binnen een afstand
van 400 meter) en bevestig dit met ‘Confirm’.

Navigation

Track >

Back

Confirm

Kies de gewenste snelheid en uw Rhino BLX GPS navigeert
terug naar dat punt. Zo gauw het doel bereikt is, gaat het
systeem in de ankermodus. Het display toont nu het nummer
van de plek, de richtingshoek (BRG) en de afstand aan. Verde-
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re aanduidingen in het menu zijn: terug ‘Back’en bevestigen
‘Confirm,

- 0m naar een opgeslagen route (zie paragraaf 3.5) terug te
keren, deze te volgen en naar de navigatiemodus te wisselen,
drukt u op toets 6. Na het routenummer gekozen te hebben,
drukt u op bevestigen (3).

« Kiest u nu voor de route langs het door u gewenste gedeelte
naar de start/einde, dan zal de Rhino BLX GPS u terug naar de
start/einde van deze route navigeren.

- Wanneer het doel bereikt is, dan gaat de motor in de anker-
modus.

« Het display toont nu opnieuw het spot-nummer, de hoek om
het doel te bereiken (BRG) en de afstand aan.

Aanwijzing: U kunt naar of langs een route naar een spot
navigeren, terwijl uw Rhino BLX GPS zich in de reismodus
(paragraaf 3.4) bevindt.

« Uw Rhino BLX GPS volgt een opgeslagen route vanuit elke
positie van waar u de route start. Het functiebereik van het
display van de afstandsbediening toont de lengte van het
restant van de route aan. De zestien routes die opgeslagen
kunnen worden, kunnen elk vijf kilometer lang zijn.

AANWIJZING: U kunt het varen op de uitgekozen route op elk
moment tot stilstand brengen, door de navigatiemodus te

M‘ESL
Gotothe , ..--------
start
L g
AACAT '_,.
y
Start

3.7 Arrival mode

De Arrival mode maakt het de gebruiker mogelijk, om de
uiteindelijke functie van de motor te bepalen, wanneer het
opgegeven doel in de navigatiemodus bereikt is. Standaard is
de ankermodus ingesteld.

« Druk op de rode toets (3), om het hoofdmenu te activeren.

«Voor het kiezen van de verschillende modi scrolt uin het menu
met de blauwe pijltoetsen (1.2) naar onderen tot aan ‘Arrival

Navigation-Track
—_—

Track 4

DISTO1.6km

BRG 120°

L v
Back Confirm

Track 5

begindigen middels een druk op de navigatietoets. U kunt de
uitgekozen route eveneens zo verlaten en dan wisselen naar
de manuele modus of de ankermodus, bijvoorbeeld om een
vis te drillen en te landen.

- Om weer naar uw route terug te keren, drukt u opnieuw

op navigeren, kiest u uw routenummer, bevestigt u dit met
‘Confirm’en uw Rhino BLX GPS motor brengt u terug naar
het dichtsthijgelegen punt op uw route en gaat door met
navigeren.

« Verzeker u er ook hierbij van, dat er zich geen gevaar op de

directe weg tussen uw boot en de route bevindt. Houd een
veilige snelheid aan en let altijd op de omstandigheden in de
omgeving.

i\m

Go to the

oo Y end

Tracking !

Point

O,

End

Mode’en drukt u opnieuw op toets 3 (Confirm).
U kunt kiezen uit:

Anchor Mode = Ankermodus (zie paragraaf 3.2)
Manual Mode = Manuele modus (zie paragraaf 3.1)
Motor Off = Propeller wordt uitgeschakeld

+ Bevestig de gewenste modus met de rode toets (3).

« De motor voert nu de gewenste functie bij het bereiken van
het doel uit.
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Rhino BLX GPS-Motor Felhasznéldi kézikonyv (tdviranyitd):
1. ALTALANOS INFORMACIOK

Bevezetés 1.1
Altalénos iizembe helyezési Utasitasok ...........cccvvrrrmrrrrrcns 1.2
2. FELEPITES ES UZEMBE HELYEZES

LCD-kijelzds taviranyitd felépitése 2.1
A motor és a tavirdnyitd bekapcsoldsa ..........ccceeeeeeeeemmmsrecees 2.2
Kalibralas 23
Altalénos bedllitasok 24
3. BEALLITHATO MODOK

Manuélis méd 3.1
Horgony méd 32
Pilot mod 33
Utazasi méd (,tempomat”) 34
Utvonalak régzitése 35
Navigdcios mod 3.6
Arrival méd (bedllitds egy célpont

eléréséhez 37

1. ALTALANOS INFORMACIOK

1.1 Bevezetés

Koszonjiik, hogy a Zebco Europe GmbH Rhino BMR GPS motorjat
vélasztotta.

1.2 Altalénos izembe helyezési utasitasok

« bizonyosodjon meg réla, hogy a Rhino BLX GPS motorja
stabilan van rogzitve hajojén

« hizonyosodjon meg réla, hogy a 12V mélykisiilésti akkumuld-
tor fel van toltve
A GPS motor mikddtetése nem gépkocsi indité akkumuldto-
rokhoz lett tervezve.

« ellendrizze, hogy nincs- e sériilés az akkumuldtor kabelen

- ellendrizze, hogy az akkumulator csatlakozésai nincsenek. e
korrodalva, vagy elkoszolddva

o
all B 12.3@ =

« ellendrizze, hogy a taviranyité megfelelden fel van- e toltve (a
toltés jelz6 a képernyd jobb felsd sarkaban taldlhato)

- csatlakoztassa Rhino BLX GPS motorjat egy 12 Voltos
mélykisiilés hajé akkumulatorhoz

- dllitsa a motort menet pozicidba és zdrja le a fogantyd felfelé
allitésaval

Megjegyzés — Az On Rhino BLX motorjéba egy szenzor van
épitve, aminek segitségével a motor billentett dllapotban
automatikusan kikapcsol.

2. FELEPITES ES UZEMBE HELYEZES

2.1 L(D-kijelz8s tavirdnyitd felépitése

]
il & 12.2V ot

W)
¥s)
R
Target )@

[ ]
\ / ’ 00.3KPH

) Tolttség kielz6
0 Sebesség kijelz6
G Propeller allapot kijelz6

() Mdinformécids kijelz6 Motor-taviranyito
@ radiokapcsolat kijelz6

G Menii kivélasztés kijelz6

G Sebességfokozat kijelz6
@ GPS jelerdisség kijelz6
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o 9 Menii navigacids gombok

e Ki- és bekapcsolds + Menii nyugtdzd
gomb

O riotmod

6 Vissza a Menii-be gomb

o Navigdciés mod

o Motor fordulatszam ndvelés gomb
0 Propeller ki/be gomb

9 Kormdnyzés halra gomb

@ Korményzés jobbra gomb

m Motor fordulatszam csdkkentés gomb

Utazdsi mdd (Cruise Control/Tempomat)
gomb

@ Horgony méd

@ Utvonal régzitése gomb

RHINO

2.2 A motor és a taviranyitd bekapcsoldsa

Motor:

- tartsa nyomva a motor kijelz6jének jobb oldali gombjat amig
az 0ssze ldmpa kigyullad

- anégy alsé LED kijelzd az akkumuldtor allapotat mutatja

Ezek a toltottséq fiiggvényében vagy zolden vildgitanak, vagy
egyaltaldn nem.

- afelsd kizépsd LED egy dllapotjelzd. A szine jelzi a motor
aktudlis mdkodési allapotat

- amotor bekapcsoldsa utan az llapotjelz6 eldszor sargan
vildgit, ekdzben folyik a GPS jel keresése

- dltaldban néhany mésodperc alatt helyreall a GPS kapcsolat.
Tokéletes GPS kapcsolat szabad teriileten hozhat létre, ahol
magasabb épiiletek, hidak sth. azt nem zavarhatjak.

+a GPS szignadl aktudlis allapotdt a taviranyitd kijelz6jének bal
felsd sarkaban talalhatd ikon mutatja (kép 2.1)

..||@ 12.3V (]

Tavirdnyito:

« kapcsolja be a tavirdnyitdt a 3-as piros gomb két mdasodperces
lenyomadsdval

- ezutdn engedje el a gombot és a képernyd vildgitani kezd. Ezt
koveti egy automatikus dsszekapcsolédas a motorral

- a motor dllapotjelzd kijelz6je eldszor zélden villogni kezd,
majd a csatlakozas Iétrejotte utan folyamatosan zolden vildgit
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2.3 Kalibralas

A tavirdnyité most a kormanyzés kalibralasat varja Ontél.
Nyomja meg a jobb, vagy a bal gombot (9,10) a kormanyzds
regisztralasahoz.

A kalibrélds kb. 10 mdsodpercig tart.

& §

] )
2.4 Altalanos bedllitasok

- a fémenii aktivéldsahoz nyomja meg tjra a piros gombot.
A meniiben torténd mozgashoz hasznalja kék le/fel (1,2)
gombokat.

- a hajo méret bedllitdsdhoz gorgesse le a meniit a kék gombok
(1,2) segitségével a,Boat Size” menii pontig

+ a hajé méret megerdsitéshez nyomja meg a piros (3) gombot.
Az On vdlasztasi lehetdségei:

Kis hajo (little) = 3 m alatt
Kozepes hajé (medium) =3 m—4m
Nagy hajo (large) =4 m felett

« ez az informéci6 segit az On Rhino BLX GPS motorjanak a
megfeleld teljesitményt tovabbitani a propeller felé

- abal oldali kék (5) gombbal visszatérhet a bedllitasi meniibe

a
> o
4
é @

- gorgesse a meniit az, Unit” ponthoz, ahol kivdlaszthatja a
metrikus, vagy azimperial médot. Megerdsitéshez hasznalja a
piros (3) gombot.

- a késziilék dltalanos bedllitasa metrikus. A kék (5) gomb
segitségével visszatérhet a fomeniibe a folytatashoz

« dllitsa be a hattérvildgitas intenzitdsat és az automatikus
kikapcsolast

- tartsa szem el6tt, hogy minél tovabb és minél intenzivebben
vildgit a képernyd, annél rovidebb a tavirdnyitd mikodési ideje

3. BEALLITHATO MODOK

3.1 Manualis mod

- ebben a mddban a kijelzd informdcios teriilete iires

N 123V 1]

00.0
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Lock Setting

- astatusz kijelz6 zolden vilagit.

A motor ebben az esetben a tdvirdnyitéval szabadon kormd-
nyozhaté.

+a7,8,9,10és 11-es gombokkal irdnyithatd a propeller, a se-
besség és a kormanyzds, igy a motor manualisan irdnyithato.

00000

- a tavirdnyitd alapbedllitasa bekapcsolasnal nullén ll. A
propeller &l16 helyzetben van. A kozépsé gomb (8, Propeller
szimbdlum) segitségével aktivalhatja illetve deaktivalhatja a
propellert.

« a le/fel sziirke nyilak (7, 11 gombok) emelik illetve csokkentik
a propeller teljesitményt nulla és 10-es érték kozott. A
késziilék az alapbeallitastol eltérd minden allitasi Iépésrdl
hangjelzéssel informal.

- atavirdnyitd L és az R (9, 10) gombjai maximélisan 7 masod-
percig tarthatok nyomva. Az ismételt aktivaldshoz djra meg
kell ezeket nyomni.

A 8-as gomb haszndlatat - propeller stop/start — szintén
hangjelzés kisér.

- egyenletes erdsséggel nyomja ezeket a gombokat a hibdtlan
miikodés érdekében.

Megjegyzés: amennyiben a 8-as gombbal ismételten bekapcs-

olja a propellert, tigy az utoljéra hasznélt fokozat aktivalédik!

—
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3.2 Horgony mdd

« nyomja meg a 13-as gombot, amin a horgony szimb6lum van.
A motor azonnal aktivélja a horgony mddot ezen a GPS ponton

«amotor folyamatosan ezen a ponton tartja a hajét a kiils6 ko-
riilményeket figyelembe véve (szél, dramlatok, GPS jelerdsség)
2 méteres pontossdggal.

« az éllapotjelzd LED kéken vilagit

- akijelzdn lathaté az aktualis tavolsdg a horgonyzdsi ponttdl
illetve a GPS eltérés mértéke

all & 12.3V (1]
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«ameni kijelz6 a kdvetkez6ket mutatja: Befejezés (Exit) = Hor-
gony mdd bezérdsa; Mentés (Save) = az aktudlis horgonyzsi
pont elmentése

« ameniibdl vald kilépéshez nyomja meg tjbél a Horgony méd
gombot.

- a3-as (,Save”) gombbal 16 horgonyzési pont menthet el.

Megjegyzés! Ne hagyatkozzon teljes mértékben csak a Horgony

mddra hajéjanak stabilizéléséhoz. Ez a funkcid csupén rovidebb

rogzitésre vald jo iddjardsi- és fényviszonyok mellett. Ezért ne
hasznélja ezt a mddot erds dramldsi csatorndkon és hajézdsi

Gtvonalakban. Egy lehorgonyzott hajonak hasznlnia kell

a nemzetkozileg eldirt jelz6fényeket betartandd a baleset

megeldzési szabalyokat.

- a Horgony mdd befejezéséhez és igy a visszatéréshez a
manudlis médhoz nyomja meg Gjbdl a horgony gombot (13).

DTG 00M
BRG 00°

RHINO

Ezt egy hangjelzés nyugtdzza. Az éllapotjelzd LED ismét z6ldre
valt. Automatikusan a horgonyzds eldtti teljesitmény fokozat
aktivaladik.

- amanudlis médban a hajé tjra pozicionalhatd. Nyomja meg
(jra a horgony gombot az kévetkezd pozicié fixalasahoz.

- az On Rhino BLX motorja barmikor visszatalal az elmentett
horgonyzdsi pontokhoz, amennyiben azok 1 kilométeren beliil
vannak.

- egy horgonyzdsi ponthoz valg visszatéréshez kozeledésnél las-
sitsa le a hajé sebességét, hogy elkeriilje az elmentett ponton
vald tilhaladést, és igy a Rhino BLX GPS motorja pontosan
poziciondlhassa a hajét.

Megjeqgyzés: a til sok irdny korrekcié miatti esetleges er6s

tengely kriili kabelcsavarodds esetén a motor automatikusan

ledll és vészjelzés hallhatd. Kérjiik ebben az esetben manudlisan

a kormédnyzési gombokkal tekerje vissza a motort a kébel

felszabaditéséhoz és inditsa ujra az addigi funkciot. Idedlis szi-

tudciéban a célokat mindig szél és sodrds ellen kozelitsiik meg.
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3.4 Utazdsi mdd (Cruise Control) ,Tempomat”

3.3 Pilot mdd

« A Pilot mdd a 4-es gombbal aktivalhatd (Irdnytd szimb6lum)
és a Menii,,Fix-Mode” pontjéban vdlaszthato:

- Utirdny mod,, Heading” (abba az iranyba haladés ami felé a
Rhino BLX GPS motor mutat a Pilot mdd bekapcsoldsakor) és

- Utvonal méd,,Course” (az,igazi” itvonal bejardsa, amit egy
hajézasi térképen, vagy eqy GPS térképen a kijelz6 mutat)

«amenii Fix-Mode pontjaban vélthat az dtirny és az Gtvonal
mad kozott és a piros (3) gombbal ez rdgzithetd

- a tavirdnyitd sziirke L és R gombjait (9, 10) hasznélhatja az
Gtvonal bedllitasahoz. Az Uj Gtirdnyt a kijelz6n lathatjuk.

+ a Pilot mdd bezérdsahoz egyszerlien nyomja meg tjra a Pilot
méd gombot.

« a tdvirdnyito kijelzjén lathatd az ttvonal szimbdlum beleértve
a hajotdl mért haladdsi szog is.

all B 123V (]
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Lock Setting

Megjegyzés a kijelz6 jobb oldalan megjelenitett GPS-sebesség-
hez (KPH=km/h):

- ez a kijelz6 a hajé "meder aljzathoz mért sebességét” mutatja
ésnem a tényleges, vizen mért sebességet. A viz felszinén
mért sebességet véltozéan befolydsolja a szél, az arapaly te-

BRG
080°

vékenység, az dramlatok, a hulldmzés és tobb egyéb tényezd is.

« nyomja meg a 12-es gombot a fenti méd aktivéléséhoz illetve
bezdréséhoz. Ebben a mddban a motor egy meghatérozott,
aljzattol mért sebességgel halad.

+ a kijelzd jobb fels6 sarkaban l&thaté a bedllitott sebesség
km/h mértékegységben

- a sebesséq bedllitdsahoz nyomja meg a sziirke gombokat le,
vagy felfelé (7, 11). A sebességfokozatot a kijelzd bal fels6
sarkaban lathatja.

- egy gombnyomdsra a sebesség 0,2 km/h-val nd, vagy csokken
(ezt a kijelz6 kozepén lathatd a,Target” jelnél)

all N 122V ]
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Megjegyzés: A Cruise-Control nem hasznélhaté abban az
esetben, ha a propeller ki van kapcsolva. Ez a funkcio viszont
egyidejdleg hasznélhato a navigdcids és az itvonal moddal
egyitt is.




3.5 Utvonalak régzitése

« az On Rhino BLX motorja 16 (itvonalat tud rogziteni, melyek
egyenként nem lehetnek hosszabbak 5 km-nél.

- egy Utvonal rogzitéséhez nyomja meg a 14-es gombot.
Hatdrozzon meg hozzd eqy szdmot és erdsitse ezt meg a
kijelzén. Az dtvonal felvételek szimbdluma alatt taldlhatd. Az
allapotjelz6 LED kéken vildgit.

Record Track

Track 2
Track 3
Track 4

v

Back Confirm

- valassza a meniiben a befejezés pontot (Exit) a rogzités
befejezéséhez. Vélassza a véglegesitést (Finish) az Gtvonal
elmentéséhez a megfeleld szammal (1-16-ig).

- torléshez hivja eld az dtvonalat és Ggy médositsa, vagy tordlje
Megjegyzés: mindig csak az Gtvonal rdgziil, a sebesség nem.

- On régzithet egy Gtvonalat digy is, ha egyidejiileq az ttirany,
vagy az Gtvonal méd is be van kapcsolva. Ehhez a kielégité
GPS jelerGsségre természetesen sziikség van.

« horgony médban nem rogzithetd dtvonal.
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36 Navigéciés mad (egy pont elérése és egy
gjarasa)

ttvonal

Biztonsagi figyelmeztetés: bizonyosodjon meg a navigciés mod
elinditdsa, vagy folytatasa el6tt arrél, hogy a kijeldlt Gtvonalon,
a hajéja és az elérni kivant cél kdzott nincsenek-e tul sekély
teriiletek, fadgak, sziklak, vagy mas akadalyok. A Rhino BLX
motorja Utkdzben elveszitheti a GPS jelet, és emiatt esetleg

nem tartja rogzitett Gtvonalat! Hasznéljon ebben a modban egy
biztonsagos sebességet és fokozott figyelemmel hajézzon!

«anavigdciés mod kivaléan alkalmas a trollingozashoz, ahol egy
rogzitett, 5 km alatti Gtvonalat precizen kell kivetni.

« anavigdciés modot az utazdsi moddal kombindlva is
haszndlhatja, igy eqy rogzitett Utvonalat tokéletes sebességgel
jarhat be. Az utazdsi modhoz is manudlisan kell bedllitani
a sebességet, amihez természetesen szintén sziikség van
tokéletes GPS jelre.

gy miikodik:

- egy elmentett ponthoz (elmentett horgonyzdsi pont, ldsd
3.2-es bekezdés) vald visszatéréshez nyomja meg a 6-0s
gombot a navigdcios méd eléréséhez. Ezutdn nyomja meg a
Menii gombot hogy az elmentett pont szdméhoz jusson (400
méteren beliili) és a megerdsitéshez a, Confirm” gombot.

Navigation

Back

Vélassza ki kivant sebességet és a Rhino BLX visszairanyitja Ont
a kivalasztott pontra. Amint a eléri a célt a rendszer atvalt
horgony mddra.

Akijelz6 ebben az esethen mutatja a hely szdmdt, az irdny
sz0gét (BRG) és a tévolsagot. A tovabbi kijelzett Menii pontok:
vissza,Back” és megerdsités,Confirm’”.

Confirm

« a visszatéréshez egy elmentett titvonalhoz (Iasd 3.5 bekezdés)
illetve ennek kbvetéséhez, vagy a navigacios meniiben torténd
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véltashoz nyomja meg a 6-0s gombot. A titvonal szimanak
kivalasztdsa utan nyomja meg a megerdsités gombot (3).

« vélassza ki az tvonal kezdd, vagy végpontjét és a Rhino BLX
motorja odaviszi Ont.

+a él elérése utan a motor horgony mddra vélt

- akijelzn ekkor ujra Idthatd az dtvonal szdma, az irdny szoge
(BRG) és a tévolsag.

Megjegyzés: a Rhino BLX utazdsi mddjaban (3.4-es bekezdés)
On egy dtvonalhoz, egy Gtvonalon végig illetve egy ponthoz
navigdlhat.

- az On Rhino BLX motorja a régzitett tvonal barmely pontjardl
el tudja inditani a kovetést. A kijelz6 informacids savjdban
mutatja a hatralévé tavolsdgot. A 16 elmenthetd ttvonal
egyenként maximalisan 5 km hosszd lehet.

Megjegyzés: a kivdlasztott ttvonal bejarasa alatt barmikor
megallhat a navigaciés gomb megnyomésaval, igy bezdrva
a Navigdcios mddot. Ugyanigy ki is [éphet az itvonalbdl és
vélaszthatja a manudlis médot, vagy a horgony madot pl. egy
hal farasztésahoz és meritéséhez.
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Go to the Lo
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Start

3.7 Arrival mod

Az Arrival mod lehetdvé teszi a felhasznalonak, hogy bedllitsa

mit tegyen a motor miutén elért egy célpontot. Gydrilag ez

horgony mddra van bedllitva.

+ nyomja meg a piros gombot (3) a fémenii aktivalasahoz

- a keresett mod kivélasztéséhoz gorgesse le a meniit a kék
gombok (1, 2) segitségével az, Arrival Mode” —ig é nyomja
meg a 3-as gombot (Confirm) djra. On kivdlaszthatja:

Navigation-Track =

S

Track 4

DISTO1.6km
BRG 120°

Track 5

L v
Back Confirm

« Ujra vissza is térhet az el6z6 , elhagyott titvonalhoz a
navigaciés gomb Ujbéli megnyomaséval, az Gtvonal szdmanak
kivélasztasaval és megerdsitésével , Confirm’, és az On Rhino
GPS motorja visszadll az elhagyott pontra és folytatja az
Gtvonal bejarasat.

- bizonyosodjon meg arrél, hogy a hajéja és a kivant Gtvonal
kozott nincsenek-e veszélyes akadalyok! Vélasszon biztonségos
sebességet és ligyeljen a kornyezeti tényez6kre!

Lo
~ A
N ! Go to the
-------- end
_____ o .
Tracking :
Point K

Anchor Mode = Horgony mdd (Iasd 3.2 bekezdés)

Manual Mode = Manualis mdd (lasd 3.1 bekezdés)

Motor Off = a propeller kikapcsoldsa

- erGsitse meg a kivalasztott médot a piros gomb (3)
segitségéval

- amotor elvégzi a megadott feladatot a cél elérése utan.
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Instrukgja uzytkowania silnika Rhino BLX GPS (zdalnie
sterowany): Lo .
) - Upewnij sie, Ze pilot jest wystarczajaco natadowany.
1. INFORMACJE 0GOLNE L I )
(Wskaznik baterii znajduje sie w prawym gérnym rogu

Wstep 11 aktywnego ekranu.)
0Ogélne instrukcje w kwestii uruchomienia......................... 1.2 « Podtacz silnik GPS Rhino BLX do 12-woltowej baterii morskiej
2. PRZEGLAD SYSTEMU | KONFIGURACJA 2 mozliwoscig gtebokiego roztadowania.
Uktad pilota i wyswietlacza LCD 2.1 - Ustaw silnik w pozycji do plyniecia i zabezpiecz blokade, tak
Wiaczanie silnika i pilota 2.2 aby dZwignia znalazfa sie w gérnej pozycji.
Kalibracja 23 UWAGA: Twdj silnik Rhino BLX jest wyposazony w czujnik, ktéry
Konfiguracja 24 wylacza silnik po ztozeniu.
3. REGULOWANETRYBY
Tryb manualny 31 2.PRZEGLAD SYSTEMU [ KONFIGURACJA
%E I;mcy :; 2.1 Ukfad pilota i wyswietlacza LD
Tryb podrézy (“tempomat”) 34
Rejestraja trasy 35
Tryb nawigadji 3.6 (Y
Tryb przybycia (opcjonalne ustawienie, w chwili \IIII ﬁ 1 22 V @

osiagniecia celu) 37

1. INFORMACJE OGOLNE

e & o6 o

1.1 Wstep / Target
Dzigkujemy za wybdr silnika Rhino BLX GPS od Zebco Europe \ } 00.3KPH
GmbH.

Ponizsza instrukgja zostata przygotowana spejalnie, aby
przeprowadzi¢ Pafistwa przez wszystkie funkcje systemu
zdalnego sterowania GPS krok po kroku.

1.2 Podstawowe informa(je o Stan nafadowania G Obszar wyboru menu

« Upewnij sie, ze silnik Rhino BLX GPS jest bezpiecznie zamon- bateri o Ustawienia predkosd
towany na fodzi. @ Aeaualna predkos¢

- Upewnij sig, e akumulator gtebokiego roztadowania 12V jest e Sifa sygnatu GPS
w petni natadowany. @ Tybsmigh —

Silnik GPS nie jest przeznaczony do uzytku z akumulatorem 0 Tryb pracy 0 bezprzﬁwﬁdowego zsilnikiem

rozruchowym do samochodéw osobowych/ cigzarowych.
« Sprawdz czy kable nie sg uszkodzone.

« Sprawdz zaciski akumulatora pod katem korozji lub zaniec-
zZyszczenia.

4 RHINO



O © rryciskmenu

e On/Off + potwierdzenie
wyboru w menu

O Trybyiot

e Powrét do menu

6 Tryb nawigaji

o Zwigksz predkosc silnika

o Uruchamianie/ wytaczanie $migfa

© Proycisksterowania ~ lewo

@ Przycisk sterowania - prawo

m Zwalnianie predkosci

@ Tryb podrézy"
(,tempomat”)

@ Tryb kotwicy

@ Tryb rejestracji

v ® o

enee

2.2 Wiaczanie silnika i pilota

Silnik:

« Naci$nij i przytrzymaj prawy przycisk (On / 0ff) na
wyswietlaczu mocowania silnika, az zaswieca sie wszystkie
diody LED.

« Cztery dolne diody LED wskazuja stan baterii.

Diody LED $wieca sie na zielono lub pozostaja wytaczone, w
zaleznosci od pozostatego poziomu natadowania.

- Gorna $rodkowa dioda LED jest wskaznikiem aktualnego stanu.
Kolorowe kody wskazujg status dziatania silnika GPS Rhino
BLX.

« Po wiaczeniu urzadzenia wskaznik stanu poczatkowo zaswieci
sie na ZOLTO, system wyszukuje wéwczas sygnat GPS.

« Zazwyczaj pofaczenie GPS jest ustanawiane w ciggu kilku se-
kund. Najlepsze wyniki GPS s3 osiggane na zewnatrz w pewnej
odlegtosci od wysokich budynkéw, mostéw itp.

- Status sygnatu GPS jest wskazywany w lewej gormej czesci
wyswietlacza pilota.

all() 12.3V 1]

Zdalne sterowanie:

«Whz pilot, naciskajac i przytrzymujac czerwony przycisk (3)
przez dwie sekundy.

« Nastepnie zwolnij przycisk, wyswietlacz zaswieci sie.
Urzadzenie zostanie teraz automatycznie sparowane z
silnikiem. Dioda LED na silniku miga poczatkowo na zielono. Po
sparowaniu silnika z pilotem dioda LED Swieci stale na zielono.
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2.3 Kalibracja

+ Pilot moze teraz wy$wietla¢ monit o skalibrowanie systemu
sterowania.

Nacisnij przycisk W PRAWO lub W LEWO (9,10), aby
zarejestrowac sterowanie.

Kalibracja zajmie okoto 10 sekund.

2.4 0g6Ina konfiguracja

« Nacisnij ponownie czerwony przycisk, aby aktywowa¢ menu
gtowne. Uzyj niebieskich przyciskow GORA / DOK (1,2), aby
przewija¢ menu ustawien.

« Aby skonfigurowac rozmiar todzi, przewiri w dét menu za
pomoca niebieskiej strzatki (1,2) do,,Boat size” (Rozmiar todzi).

« Potwierdz rozmiar fodzi, naciskajac czerwony przycisk (3).
Mozesz wybrac z nastepujacych opgji:

Mata t6dz (“small”) = krétsza niz 3m

Srednia todz (“medium”) = 3m-4m

Duzat6dz (“large”) = 4m +

« Pomaga to silnikowi Rhino BLX GPS w dostarczaniu odpowied-
niej ilosci energii do Smigta przez caty zas.

+Wré¢ do menu,, Settings” (ustawienia) lewym niebieskim
przyciskiem (5).

3 ®
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« Przewin do,,Unit” (jednostka) i wybierz, metric” (metryczny)
lub ,imperial”. Aby potwierdzi¢, naciénij czerwony przycisk (3).
- DomysIne ustawienie to, metric”. Naciénij lewy niebieski
przycisk (5), aby wréci¢ do menu gtéwnego i kontynuowac.

« W menu,backlight” (podswietlenie) dostosuj jasno$¢ i funkcje
automatycznego wytaczania.

+ Uwaga: Im dfuzej i jasniej pracuje pilot, tym krotsza jest
zywotnos¢ jego baterii.

3. REGULOWANE TRYBY
3.1Tryb manualny

«W tym trybie obszar informacji o programie jest pusty.

N 123V 1]

00.0
G

Lock Setting

- Dioda LED stanu stacji bazowej Swieci na ZIELONO.

Teraz mozna sterowac silnikiem recznie za pomoca pilota.

« Przyciski 7, 8,9, 101 11 steruja Smigtem, predkoscia i stero-
waniem. Teraz mozesz uzywac tych przyciskdw do sterowania
silnikiem w trybie recznym.

Q0000

« Domyslne ustawienie pilota podczas uruchamiania wynosi
zero. Smigto jest zatrzymane. Uzyj srodkowego przycisku 8
(symbol $migta), aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ Smigto.

 Szare strzatki W GORE /W DOk (przyciski 7,11) zwiekszaja
lub zmniejszaja moc $migta od zera do poziomu 10. Przy
kazdym naci$nieciu przycisku urzadzenie potwierdza krétkim
sygnatem dzwiekowym z bazy.

« Przyciski W LEWO /W PRAWO (9,10) na pilocie moga by¢
naciskane maksymalnie przez 7 sekund. Naciénij przycisk
jeszcze raz, aby ponownie zareagowat.

Podobnie, dZwiek jest emitowany, gdy $migto zostanie zatrzy-
mane / uruchomione przez naciéniecie przycisku 8.

- Nacisnij réwnomiernie, aby zapewni¢ ptynne dziafanie.

Uwaga: Gdy $migto zostanie ponownie wi3czone za pomoca

przycisku 8, aktywowane zostanie ostatnie ustawienie
predkosci!
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3.2 Tryb kotwicy « Aby wyjsc z trybu kotwicy | powrdcic do trybu recznego,
nacisnij ponownie przycisk kotwicy 13. Potwierdza to alarm
+ Naciénij przycisk 13 (symbol kotwicy). Silnik natychmiast dzwiekowy. Dioda LED statusu ponownie zaswieci na ZIELONO.
przechodzi w tryb kotwiczenia wzgledem pozycji GPS, w Domyslnie uzywany jest poziom mocy ostatnio uzyty w trybie
ktdrej naciénieto przycisk. . kotwiczenia.

« Mozesz zmieni¢ pozycje todzi w trybie recznym. Nastepnie
ponownie nacisnij przycisk kotwicy, aby ustali¢ nowa pozycje.

« Twdj silnik Rhino BLX GPS moze wréci¢ do dowolnego z zapisa-
nych miejsc (punktéw kontrolnych) w dowolnym momencie,
jesli jestes od niego oddalony o mniej niz 1km.

« Po powrocie do zapisanego punktu kotwiczenia zwolnij tddz
tuz przed dotarciem do miejsca docelowego, aby uniknac jej
przekroczenia, gdy silnik GPS Rhino BLX powréci do dokfadnie
wybranej pozydji.

Uwaga: Aby zapobiec zaplataniu sie linki sterujacej wokét

rumpla podczas czestych korekt uktadu kierowniczego, silnik

zatrzymuje sie automatycznie i emituje sygnat ostrzegawczy.

Nastepnie recznie cofnij kabel i ponownie uruchom silnik w od-

powiednim trybie. Idealnie powinienes zblizy¢ sie do zadanego

punktu kotwiczenia pod wiatr i pod fale.

+ Silnik bedzie teraz utrzymywat t6dZ w tej pozycji w sposob
ciagty. Pozycjonowanie jest doktadne do okoto 2 m, w
zaleznosci od warunkéw (wiatr, prad, sygnat GPS).

- Dioda LED Swieci teraz na NIEBIESKO.

- Wyswietlacz pokazuje teraz odlegtos¢ do pozycji kotwicy, w
tym GPS z powrotem do punktu kotwiczenia.

all N 12.3V (1]

00.0

B A
® DTG 00M
BRG 00°

- Ekran menu wyswietla nastepujace informacje: Wyjdz
=Wyjdz z trybu kotwicy; Zapisz = Zapisz biezacy punkt
kontrolny.

« Nacisnij ponownie przycisk,,Tryb kotwicy’, aby zamkna¢ menu.

« Przycisk 3,Save” (zapisz) pozwala zapisac do 16 punktéw
kotwiczenia.

Wazna uwaga: nie nalezy polegac na trybie kotwicy jako
jedynym sposobie zakotwiczenia fodzi. Tryb kotwicy jest
przeznaczony tylko do tymczasowego utrzymywania pozydji
przy dobrej pogodzie i dobrych warunkach oswietleniowych.
Nie uzywaj trybu kotwicy w kanatach o duzym natezeniu
ruchu odzi lub na szlakach zeglugowych. £6dz w trybie kot-
wiczenia powinna mie¢ odpowiednie Swiatfa i znaki zgodnie z
miedzynarodowymi przepisami dotyczacymi unikania kolizj.

3.3 Pilot mode —>

RHINO 4
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3.3 Tryb pilota

« Tryb pilota aktywuje sie przyciskiem 4 (symbol kompasu) i
mozna go przetacza¢ miedzy nastepujacymi ustawieniami w
menu,,Fix Mode” (Tryb napraw):

- Tryb kursu (kierunek, w ktérym silnik Rhino BLX GPS wskazuje
po nacisnieciu przycisku trybu pilota) i

- Tryb kursu (,prawdziwy” kurs wy$wietlany na mapie morskiej
lub na ekranie plotera GPS).

« Mozesz przetaczac sie miedzy trybami kursu w sekcji menu
,Fix Mode” i potwierdzic za pomoca czerwonego przycisku (3).

« Mozesz uzyc¢ szarych przyciskéw W LEWO / W PRAWO (9,10)
na pilocie, aby ustawic kurs. Nowy kierunek ptyniecia lub kurs
pokazywany jest na wyswietlaczu.

« Aby wyjs¢ z trybu pilota, ponownie naciénij przycisk trybu
pilota.

« Wyswietlacz na pilocie pokazuje ikone trybu podrdzy, w tym
kurs i namiar z todzi.

all N 123V ]
00.0
NAE
BRG
080°

Lock Setting

Uwaga w kwestii predkosci GPS wyswietlanej po prawej stronie
ekranu (KPH):

- Ten ekran na pilocie pokazuje ,predkos¢ nad dnem”i nie
odzwierciedla rzeczywistej predkosci todzi na wodzie. Na
predkos¢ w wodzie maja wptyw wiatr, ptywy, prad, fale iinne
Zmienne.

3.4Tryb podrdzy (tempomat)

« Naciénij przycisk 12, aby wejé¢ lub wyjéc z tego trybu.

W tym trybie silnik pracuje nad ziemia z wybrang predkoscia.
- Wyswietlacz pokazuje aktualnie ustawiona predkos¢ w
prawym gérnym rogu ekranu w kilometrach na godzine.

« Aby wyregulowac predkos¢ w trybie podrdzy, nacisnij szare
przyciski sterowania W GORE /W DO (przyciski 7i 11). Odpo-
wiedni poziom predkosci jest wyswietlany w lewym gérnym
rogu ekranu.

« Predkos¢ nad ziemia zwieksza sie lub zmniejsza 0 0,2km / h
po kazdym naciénieciu przycisku (wyswietlana jako,Target” w
srodkowej prawej czeéci ekranu).

all N 122V ]

00.0
2_$o9 &

Target

U 00.3KPH

Uwaga: Tempomat nie moze zostac aktywowany, jesli smigto
jest wytaczone. Funkgje Podréz mozna jednak obstugiwac
jednoczesnie z trybem Nawigacja lub Kurs.
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3.5 Rejestracja trasy

- Twdj Rhino BLX moze nagrywac do 16 tras ($ciezek), kazda o
dtugosci do 5 km.

« Aby nagrac trase, nacisnij przycisk 14. Wybierz numer trasy i
potwierdZ na wyswietlaczu. Sciezke mozna teraz nagrywac
zwyswietlong ikona nagrywania. Dioda LED stanu $wieci na
niebiesko.

Record Track

Track 2
Track 3
Track 4

v

Back Confirm

« Wybierz, Exit” (wyjdZ) z menu, aby zakoriczy¢ nagrywanie.
Nastepnie wybierz, Finish” (Zakoicz), aby zapisa¢ nagrang
trase zgodnie z zaprogramowanymi numerami (od 1 do 16).

- Aby usunac istniejace nagranie, wybierz je w celu zastpienia
lub usuniecia.

Uwaga: Zapisywana jest tylko Sciezka, a nie predkosc.

+ Mozesz nagrac trase, gdy Twéj Rhino BLX znajduje sie w trybie
Podroz lub Kurs. Musi by¢ jednak dostepny wystarczajacy
sygnat GPS.

- Tras nie mozna nagrywac w trybie kotwicy.

3.6 Tryb nawigacji (zbliz sie do miejsca i [
podazaj trasq?

Uwaga dotyczaca bezpieczenistwa: wchodzac lub kontynuujac
tryb nawigaji, upewnij sie, ze nie ma zadnych zagrozen, takich
jak ptycizny, pniaki, skaty lub inne przeszkody na bezposredniej
drodze miedzy todzi a miejscem docelowym. Twdj Rhino BLX
moze rowniez utraci¢ sygnat satelitarny i nie bedzie utrzymywat
ustalonego kursu! Zawsze utrzymuj bezpieczna predkos¢ w
trybie Nawigadji i badZ czujny przez caty czas!

« Tryb nawigagji jest idealny do trollingu i pozwala
uzytkownikowi doktadnie $ledzi¢ zapisang trase o dtugosci
do 5 km.

+ Mozesz uzy( trybu nawigacji w potaczeniu z trybem podrozy,
aby osiagna¢ idealna predkos¢ na tej trasie. Predkosc w trybie
podrézy mozna nastepnie ustawi¢ recznie. Tutaj musi by¢
rowniez dostepny wystarczajacy sygnat GPS.

Jak postepowac:

- Aby powrdci¢ do zapisanego miejsca (zapisanego punktu
kotwiczenia, patrz rozdziat 3.2), nacisnij przycisk 6, aby przejs¢
do trybu nawigacji. Nastepnie naciénij przyciski menu

dla zapisanego numeru miejsca (w odlegtosci 400 m) i nacisnij
LLonfirm” (potwierdz).

Navigation

Track >

Back

Confirm

Wybierz z3dana predkos¢, a Twdj Rhino BLX powréci do tego
miejsca. Gdy tylko cel zostanie osiggniety, system przetacza
sie w tryb Kotwicy. Nastepnie wyswietlacz pokazuje numer
miejsca, kat kierunkowy (BRG) i odlegtos¢. Kolejne pozycje w
tym menu:,Back” (Wstecz) i, Confirm” (Potwierdz).
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« Naci$nij przycisk 6, aby powrdci¢ do zapisanego ladu (patrz
rozdziat 3.5), postepuj zgodnie z nim i przejdz do trybu nawi-
gadji. Po wybraniu numeru utworu nacisnij,Confirm” (3).

- Teraz wybierz $ciezke do poczatku / korica wzdtuz zadanej
$ciezki, a Twdj Rhino BLX przejdzie z powrotem do poczatku /
korica tej Sciezki.

« Po osiagnieciu celu silnik przechodzi w tryb,,anchor” (kotwicy).

« Wyswietlacz pokazuje ponownie numer punktu, kat kierunko-
wy (BRG) i odlegtosc.

Uwaga: Mozesz nawigowac do lub wzdtuz Sciezki lub miejsca,

gdy Rhino BLX GPS znajduje sie w trybie,,Podréz” (sekcja 3.4).

« Twdj Rhino BLX podaza za nagrana trasa z dowolnej pozycji,
od ktorej zaczynasz. Obszar funkcji zdalnego ekranu pokazuje
pozostaty odlegtosc. Kazdy z 16 zapisywanych szlakow moze
miec dtugo$¢ do 5 km.

UWAGA: Mozesz zatrzymac poruszanie sie wzdtuz wybranej

trasy w dowolnym momencie, naciskajac przycisk Nawigacji,

aby wyjs¢ z trybu Nawigacji. Mozesz rowniez opusci¢ wybrang

Sciezke, a nastepnie przetaczy¢ na tryb reczny lub tryb kotwicy,

np. podczas walki lub podbierania ryby.

Navigation-Track
—_—

Track 4

DISTO1.6km
BRG 120°

L v
Back Confirm

Track 5

« Aby powrdcic do trasy, nacisnij ponownie, Navigate”
(Nawiguj), wybierz numer nagrania, wybierz,,Confirm”
(Potwierdz), a silnik GPS Rhino BLX zabierze Cie z powrotem
do najblizszego punktu i kontynuuje nawigacje.

- Ponownie upewnij sig, ze nie ma zadnych zagrozer na
bezposredniej trasie miedzy todzig a torem. Utrzymuj
bezpieczng predkos¢ i zawsze zwracaj uwage na warunki
otoczenia.

L i =
~AnAuA ;
Gotothe , ....----- X o Sr?dto the
start
L o @ L .
Tracking :
. Point /
: L M‘;; |
Start @
End
3.7Tryb przybycia Anchor Mode=Tryb kotwicy (patrz punkt 3.2)

Tryb przybycia pozwala uzytkownikowi okresli¢ ostateczne
ustawienie silnika, gdy cel zostanie osiagniety w trybie Nawi-
gagji. Ustawieniem fabrycznym jest tryb kotwicy.

« Nacisnij czerwony przycisk (3), aby aktywowac¢ menu gtéwne.
« Aby wybrac zadany tryb, przewin w dét menu za pomoca nie-
bieskiej strzatki (1,2) do,,Tryb przybycia”i nacisnij ponownie

przycisk 3 (,Confirm”). Mozesz wybrac z:

Manual Mode=Tryb reczny (patrz sekcja 3.1)

Motor Off= $migto jest wytaczone

- Potwierdz zadany tryb, naciskajac czerwony przycisk (3).

« Silnik wykonuje teraz zarzadzona funkcje po osiggnieciu celu.
Prawa autorskie
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Elektromotor Rhino BLX GPS — manual (dalkové ovladani):

1. OBECNE:

Uvod 1.1
Obecné informace pro uvedeni do provozu ............ceeeeeereeees 1.2
2. MONTAZ A UVEDENI DO PROVOZU:

Parovani dalkového ovladace s LCD displejem............ccoveeveeee. 2.1
Zapnuti motoru a dalkového ovladace ...........coevvveeerrerernnn. 22
Kalibrace 23
Celkovd konfigurace 24
3. NASTAVENI PROVOZNICH REZIMU:

Rezim manudlni 3.1
Rezim kotvy 3.2
ReZim pilota 33
ReZim cestovni (,tempomat 34
Nahravani trasy 3.5
ReZim navigacni 3.6
ReZim pfijezdu (moznosti nastaveni

po dosaZeni cile 3.7
1. OBECNE

1.1 Uvod

Dékujeme, Ze jste se rozhodli pro elektromotor Rhino BMR GPS
od Zehco Europe GmbH.

Tento ndvod k pouZiti byl specidIné sestaven tak, aby vés krok po
kroku provedI funkcemi GPS délkového ovladace elektromotoru.

1.2 Obecné informace pro uvedeni do provozu
- Ujistéte se, Ze je vas elektromotor Rhino BLX GPS bezpecné
uchycen na vasilodi.

- Ujistéte se, Ze 12V trakéni baterie je pIné nabitd.
GPS elektromotor neni koncipovan pro provoz se startovacimi
autobateriemi pro osobni nebo ndkladni automobily.

« Zkontrolujte, zda pfivodni kabel k baterii neni poskozen.

« Zkontrolujte, zda kontakty baterie nejsou zkorodované nebo
jinak znedisténé.

all 5 12.3@‘ =

« Zkontrolujte, zda je dalkovy ovladac dostatecné nabity.
(Ukazatel stavu nabiti baterie se nachdzi vpravo nahofe na
aktivnim displeji.)

« Pfipojte vas elektromotor Rhino BLX GPS k 12V trak¢ni baterii
cyklicky odolné proti opakovanému hlubokému vybijeni.

« Nastavte motor do jizdni pozice a zajistéte pojistkou tak, aby
packa byla v horni pozici.

Doporuceni — vas elektromotor Rhino BLX GPS je vybaven

senzorem, ktery motor ve sklopeném stavu vypne.

2. MONTAZ A UVEDENI DO PROVOZU

2.1 Pdrovéni dalkového ovladace s LCD displejem

i
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Ukazatel stavu nabiti
baterie

0 Ukazatel rychlosti
G Ukazatel stavu vrtule

G Oddéleni pro vybér z menu
0 Ukazatel rychlostniho stupné
@ Ukazatel stavu GPS signalu

Ukazatel stavu bezdrétového

0Oddeéleni pro informacni propojeni s motorem

rezimy



menu — navigacni tlacitka
zapindni / vypinani + potvrzeni volby zmenu
rezim pilota

tlacitko zpétného pohybu v menu

navigacni rezim

(2]
o
(4]
(5]
(6]
(7]

zvyseni poctu otacek motoru
o zapnuti/ vypnuti vrtule
o tlacitko volby sméru vlevo
@ tlacitko volby sméru vpravo
m snizeni otdcek motoru

@ cestovni rezim (tempomat)

@ rezim kotvy

@ nahvavanitrasy

2.2 Zapnuti motoru a ddlkového ovladace

Motor:

« Stisknéte a podrzte pravé tlacitko (zapindni / vypinani) na
hlavé motoru, dokud se nerozsviti viechny kontrolky.

- Spodni Ctyfi LED diody ukazuji stav nabiti baterie.

Dle stavu nabiti sviti zelené nebo se nerozsviti viibec.

- LED dioda nahofte uprostfed zobrazuje stav aktivnich funki.
Jeji barevnd signalizace ukazuje aktualni stav funkci vaseho
elektromotoru Rhino BLX GPS.

- Jakmile je motor zapnuty, sviti dioda nejprve ZLUTE, zatimco si
pfistroj vyhledava GPS signdly.

« Zpravidla béhem nékolika sekund dojde k navazani GPS spo-
jeni. Nejlepsi vykon GPS je dosazitelny na volném prostranstvi
mimo vysokych budov, mostli apod.

« Stav GPS signdlu vidite na displeji délkového ovladace vlevo
nahoe.

..||@ 12.3V (]

Délkovy ovladac:

- Zapnéte délkovy ovlada stisknutim Cerveného tlacitka 3 a
jeho podrzenim po dobu dvou sekund.

- Poté tlacitko pustte a displej se rozsviti. Nasledné zacina
automatické parovani s jednotkou motoru.

- LED dioda na jednotce motoru blika nejprve ZELENE. Po
sparovani sviti konstantné ZELENE.
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2.3 Kalibrace

- Ddlkovy ovladac bude nyni moznd vyZadovat kalibraci fizeni.
« Stisknéte pravé nebo levé tlacitko (9, 10) pro registraci fizeni.
Kalibrace trvé cca 10 sekund.

& §

9 10,
2.4V5eobecnd konfigurace

- Stisknéte znovu Cervené tlaitko, abyste aktivovali hlavni
menu. Dale pro nastaveni a listovani v menu pouzivejte modrd
tlacitka nahoru / dold (1,2).

« Pro konfiguraci velikosti lodi sjedte v menu modrym tlacitkem
se Sipkou (1,2) dolli az k,Boat Size” (velikost lodi).

« Cervenym tlacitkem (3) vyberte a potvrdte velikost lodi.
Miizete volit z nasledujici nabidky:

Mala lod (little) = pod 3 m délky

Stredni lod' (medium) = 3-4 m délky

Velkd lod (large) = 4 m+ délky

« To dopomiiZe vasemu elektromotoru Rhino BLX GPS v kazdém
okamziku predavat do vrtule sprévné mnozstvi vykonu.

- Vratte se stisknutim levého modrého tlacitka (5) zpét k
nastaveni menu.

EX
3 ©
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- Sjedte na fadku,,Unit” a zvolte metrické nastaveni (v pfipadé
potieby miizete volit i angloamerické moznosti nastaveni). Pro
potvrzeni stisknéte Cervené tlacitko (3).

- Standardni nastaveni je metrické. Stisknéte modré tlacitko (5),
abyste se vrétili zpét do hlavniho menu a mohli pokracovat dal.

« Piizplisobte si v menu podsviceni displeje, Backlight” jeho
svétlost a automatické vypnuti.

« Berte prosim na védomi: ¢im déle a vys3i intenzitou je displej
osvicen, tim kratsi je provozni doba a Zivotnost baterii v
dalkovém ovladaci motoru.

3. NASTAVENT PROVOZNICH REZIMU -

3.1 Manudlni rezim

«V tomto mddu nastaveni je informacni zobrazovaci prostor na
displeji prazdny.

A 123V
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- Signalizace na zakladné sviti ZELENE.

Motor je nyni mozné ovlddat manuélné pomoci délkového
ovladace.

- Ovlddaci tlacitka 7, 8,9, 10 a 11 fidi cinnost vrtule, rychlost a
smér pohybu lodi. Pomoci nich Ize obsluhovat elektromotor v
manualnim rezimu.

Q0000

- Standardni nastaveni dalkového ovladace pfi startu je nula.
Vrtule je v klidovém stavu. Stisknutim prostiedniho tlacitka 8
(se symbolem vrtule) aktivujete nebo deaktivujete jeji chod.

« Tlacitka se Sedymi Sipkami nahoru a dol( (tlacitka 7, 11)
zvysuji nebo snizuji vykon vrtule mezi 0 a Grovni 10. Pfistroj
potvrdi kazdé stisknuti tlacitka kratkym oznamovacim ténem
ze zékladny motoru.

- Tlacitka La R (9, 10) na dalkovém ovladaci mohou byt stis-
knuta maximéIné 7 sekund. Pro jejich novou aktivaci prosim
stisknéte tlacitka znovu.

Oznamovaci tén nasleduje i pfi zastaveni i startu vrtule

prostfednictvim tlacitka 8.

« Stisknéte prosim tlacitka obé soucasné, aby byl zajistén
bezproblémovy chod.

Doporucenti: pfi obnoveném zapnuti chodu vrtule tlacitkem 8 je
aktivovéna naposledy pouZivand / nastavend rychlost!
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3.2 Re7im kotvy + Pro ukonceni rezimu kotvy a navratu k manualnimu médu
ovl&dani stisknéte zvovu tlacitko se symbolem kotvy 13.To
« Stisknéte tlacitko 13 se symbolem kotvy. Motor se okamyzité bude potvrzeno vystraznym tonem. LED dioda upozorfujici
aktivuje do rezimu kotvy s ohledem na GPS pozici, kterd byla na aktudlni stav chodu motoru sviti opét ZELENE. Motor s
stisknutim téZ aktivovana. . standardné po ukonceni rezimu kotvy prepne na naposledy

pouzivanou rychlost.

-V manudlnim nastaveni mizete lod uvést do nové pozice. Poté
znovu stisknéte tlacitko se symbolem kotvy, abyste si nové
misto zafixovali.

+ V&S elektromotor Rhino BLX GPS je kdykoliv schopen vratit se
zpét k jiz ulozenému mistu (kotevnim bodiim), jsou-li od sebe
vzdaleny méné nez 1 kilometr.

« Pfindvratu k ulozenému kotevnimu bodu zpomalte tésné
pred dosazenim cile lod, abyste zamezili jeho piejeti, zatimco
vas elektromotor Rhino BLX GPS dovede lod'pesné na pozici,
kterd byla zvolena.

Upozornéni: aby se pfi korekturach fizeni motoru zamezilo pfili3
silnému obmotani fidiciho kabelu kolem tyce, motor auto-

« Motor nyni kontinudIné udrZuje lod'na této pozici. S ohledem
na aktudlni podminky na vodeé (vitr, proud, GPS signdl) s

presnosti cca na 2 metry. maticky zastavi a vyda vystrazny ton. Kabel prosim ndsledné
o ) PP manudiné zpét a motor znovu nastartujte néjakou ze stavajicich
» Signalizacn LED dioda sviti MODRE. funkdi. V idedlni piipadé jedte k planovanému kotevnimu bodu
- Na displeji je nyni zobrazovana vzdélenost ke kotevni pozici, proti vétru nebo driftu.

véetné zaméfené GPS polohy, kdy byl rezim kotvy aktivovan.
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- Na displeji se zobrazuje ndsledujici: ukoncit (Exit) = ukoncit
rezim kotvy; uloZit (Save) = uloZit aktualni kotevni bod.
« Abyste zavfeli menu, stisknéte znovu tlacitko rezimu kotvy.

« Prosttednictvim tlacitka 3 (,Save”) je mozné uloZit az 16
kotevnich bod.

Upozornéni! Nespoléhejte na rezim kotvy elektromotoru jako na
jediny prostfedek pro zakotveni vasi lodé. Kotevni rezim slouzi
pouze ke kratkému udrZeni na zvolené pozici, a to pfi dobrém
pocasi a svételnych podminkéch. NepouZivejte proto rezim
kotvy na silné frekventovanych kanalech nebo v plavebnich
drahdch. Zakotvena lod' musi mit podle mezindrodnich pedpisi
predepsané osvétleni a oznaceni dle pravidel proti zamezeni
kolize.
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3.4 ReZim cestovni (Cruise Control) ,tempomat”

3.3 Rezim pilota

+ Rezim pilota je aktivovén stisknutim tlacitka 4 (se symbolem
kompasu) a je mozné ho v menu,,Fix-Mode” pfepnout mezi
nasledujicimi moznostmi:

- Rezim kursu / kormidla, Heading" (smér, kam sméfuje elektro-
motor Rhino BLX GPS, kdyz je pomoci tlacitka aktivovan rezim
pilota

- Kursovy rezim,,Course” (,skutecny” kurs, jako na ndmoini
mapé nebo GPS plotteru — je zobrazovan na displeji dalkového
ovladace.

«V menu miiZete v ¢asti, Fix-Mode” ménit mezi kormidelnim a
kursovym rezimem a svou volbu potvrdit stisknutim cerveného
tlacitka (3).

« K nastaveni kursu mizete na dalkovém ovladaci vyuZit Sediva
tlacitka L nebo R (9, 10). Novy smér pohybu respektive kurs se
objevi na displeji ovladace.

« Pro ukonceni rezimu pilota jednoduse znovu stisknéte tlacitko
4 (se symbolem kompasu).

« Displej na ddlkovém ovladaci ukazuje rezim se symbolem
kursu, véetné kursu samotného a pfesné polohy lodi.
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Upozornéni k zobrazované GPS RYCHLOSTI na displeji (KPH =
km/h):

BRG
080°

- Toto zobrazeni na dalkovém ovladaci ukazuje rychlost jako
rychlost proti zemskému povrchu” a nereflektuje skutecnou
rychlost vasi lodé na vodé. Rychlost na vodé jako takovd je
ovliviiovdna vétrem, pfilivem a odlivem (v dstich velkych fek),
proudem, vinami a dalSimi proménlivymi vnéjsimi vlivy.

-

- Stisknéte tlacitko 12 pro spusténi ¢i opusténi tohoto rezimu
nastaveni. V tomto rezimu jede motor kontinudlné nami
zvolenou rychlosti.

- Na displeji dalkového ovladace se vpravo nahofe zobrazi
aktudlné nastavend rychlost v kilometrech za hodinu.

« Pro piiizplisobeni rychlosti elektromotoru v cestovnim rezimu
stisknéte Sediva ovladadi tlacitka nahoru nebo doli (tlacitka
7a 11). Zvolend troven rychlosti bude zobrazena na displeji
dalkového ovladace vlevo nahofe.

« Rychlost pohybu se kazdym stisknutim tlacitka zvy3uje nebo
snizuje 0 0,2 km/h (rychlost se na displeji zobrazuje jako
Jlarget” vpravo uprostfed).
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Upozornéni: cestovni reZim neni mozné aktivovat, pokud je
deaktivovana vrtule. Funkce ,tempomatu” mize v3ak byt
soucasné vyuzivana s navigacnim nebo kursovym rezimem.




3.5 Nahrdvéni trasy

- Vi&s elektromotor mize nahrét a zaznamenat az 16 tras
(Route) s jednotlivou délkou az 5 kilometrd.

« Pro nahrdni trasy stisknéte tlacitko 14. Zvolte ¢islo trasy a
potvrdte (Confirm) na displeji dalkového ovladace. Trasa miize
byt nyni se zobrazenim symbolu nahrévani zaznamenéna.
LED dioda fidici jednotky sviti modfe.

Record Track

Track 2
Track 3
Track 4

hd

Back Confirm

« Cheete-li trasovy zdznam ukondit, zvolte v menu ukoncit
(Exit). Nésledné zvolte dokoncit (Finish), abyste zaznamena-
nou trasu ulozili k néjakému z nabizenych cisel tras (1 az 16).

+ Pro vymazani jiZ uloZené trasy je potteba danou trasu zvolit,
aby ji bylo mozné pfepsat nebo vymazat.

Upozornéni: vzdy je nahravéna pouze konkrétni zvolend trasa

nikoliv rychlost pfi jejim zaznamendavani.

« Trasu (Track) miizete nahrat i ve chvili, kdyz se elektromotor
Rhino BLX GPS nachdzi soucasné v naviga¢nim nebo kursovém
rezimu. K tomu musi byt ovsem zajistén jesté dostatecny GPS
signal.

« \ rezimu kotvy neni mozné nahravat Zadné trasy.
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3.6. Rezim navigacni (pfijezd k ulozenému mistu,
prijezd ulozené trasy)

Bezpecnostni upozornéni: pfi zapnuti nebo provozu v
navigacnim rezimu se nejprve ujistéte, Ze se v piimé cesté mezi
vasi lodi a navigacnim cilem nenachdzi Zadné nebezpeci jako
napiiklad mélciny, pafezy, skaly nebo jiné podobné pekazky.
Vas elektromotor Rhino BLX GPS mize v mimofadném piipadé
ztratit i signél satelitniho spojeni a nebude se tak drzet svého
navigovaného kursu! Drzte v navigacnim rezimu vZdy bezpecnou
rychlost a budte neustale ve stiehu!

- Navigacni rezim je idedIni pro trolling a svému uZivateli
umoziiuje precizné projizdét ulozené trasy, které mohou byt az
5 kilometr{i dlouhé.

« ReZim navigace miizete soucasné vyuZivat s reZimem cestov-
nim, aby bylo moZné na trase perfektné udrzovat optimainé
zvolenou rychlost. Rychlost v cestovnim rezimu pak mize
byt manuaIné pfizpisobovana. Také zde je ovsem potfebny
dostatecny GPS signdl.

A takto to funguje:

« Pro ndvrat k ulozenému mistu (uloZeny kotevni bod, viz bod
3.2) stisknéte tlacitko 6, abyste vstoupili do navigacniho
rezimu. Potom stisknéte tlacitka menu pro islo ulozeného
mista (musi byt do vzddlenosti 400 m), zvolte ho a potvrdte
tlacitkem ,Confirm”. Zvolte si pozadovanou rychlost a vas
elektromotor Rhino BLX GPS vds navede zpét k tomuto bodu.
Jakmile je cil dosazen, systém lod ukotvi. Displej nyni zobrazuje
Cislo uloZeného mista, smérovy Ghel (BRG) a vzdalenost. Dalsi
zobrazeni v menu jsou: zpét,Back” a potvrdit,Confirm”.

Navigation
Track >

Back Confirm

« Abychom se vrdtili na uloZenou trasu (viz bod 3.5), mohli ji
projet a vratit se do navigacniho rezimu, stisknéte tlaitko 6.
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Po vybéru z ulozenych cisel tras (Track) stisknéte pro potvrzeni
(Confirm) tlacitko (3).

« Nyni zvolte trasu podle zamyslené cesty od startu / nebo od
konce a vas elektromotor Rhino BLX GPS vds bude navigovat
na zacatek nebo na konec této trasy.

« Jakmile dosahnete cile, motor se automaticky prepne do
rezimu kotvy.

- Na displeji se znovu zobrazi ¢islo ulozeného mista, smérovy
tihel (BRG) a vzdalenost.

Upozornéni: je mozné navigovat se podle trasy nebo k danému
uloZzenému bodu, zatimco se vas elektromotor Rhino BLX GPS
nachazi v cestovnim rezimu (,tempomat”).

« V&S elektromotor Rhino BLX GPS nésleduje uloZenou trasu
zjakékoliv pozice, ze které startujete. Displej zobrazuje v
informadni asti zbylou ¢ast trasy. Kazda ze 16 ulozenych tras
(Route) miize byt az 5 kilometri dlouhd.

Upozornéni: béhem jizdy po zvolené trase miizete kdykoliv zas-
tavit, jakmile stiskem navigacniho tlacitka ukoncite navigacni
rezim. Zvolenou trasu miiZete té7 opustit a zménit navigacni
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3.7 ReZim pfijezdu
ReZim piijezdu umoziiuje uZivateli zvolit konecné nastaveni,

jakmile bude dosazen ten ¢i onen cil v navigacnim rezimu.
Tovérni nastaveni je na rezim kotvy.

« Stisknéte Cervené tlacitko (3), abyste aktivovali hlavni menu.

« Pro volbu nynéjsiho rezimu listujte v menu modrymi tlacitky se

Sipkou (1, 2) dolti az na, Arrival Mode" a pro potvrzeni znovu
stisknéte tlacitko 3 (,Confirm”). MiZete volit z nasledujicich
moznosti:

Navigation-Track E

S

Track 4

Tracking !

DISTO1.6km

Track 5 BRG 120°

Back Confirm

rezim na rezim manualni nebo kotevni, napiiklad pfi zdolavani
a vyloveni ryby.

« Pro opétovny ndvrat k vasi trase stisknéte znovu navigovat,
zvolte Cislo trasy, potvrdte ,Confirm” a elektromotor Rhino
BLX GPS vas dopravi zpét k nactenému bodu na vasi trase a
pokracuje pak v navigaci.

« Ujistéte se, Ze v pfimém sméru cesty mezi Vasi lodi a trasou
nenachdzi Z&dné nebezpedi. Dodrzujte bezpecnou rychlost a
dbejte vzdy na aktudIni podminky v okoli.

i‘w,

4 Go to the

------- Y end

Point K

End

Anchor Mode = rezim kotvy (viz bod 3.2)
Manual Mode = manualni rezim (viz bod 3.1)
Motor Off = vrtule se vypne

« Potvrdte zvoleny rezim cervenym tlacitkem (3).

« Motor bude nyni po dosaZeni cile provadét ¢innost ve zvole-
ném rezimu.
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Névod na pouzivanie motora Rhino BLX GPS (dialkovo ovlddany)
1. VSEOBECNE INFORMACIE

Uvod 1.1
Vieobecné pokyny ohladom Spustenia .................cvveeeeeeennne 1.2
2.POPIS SYSTEMU A KONFIGURACIA

Systém ovlddaca a displeja LCD 2.1
Spustanie motora a ovladaca 22
Kalibracia 23
Konfigurdcia 24
3. REGULOVANE REZIMY

Manualny rezim 3.1
Rezim kotvenia 32
ReZim ovlddaca 33
ReZim jazdy (“tempomat”) 34
Zaznamenanie trasy 35
ReZim navigdcie 3.6
ReZim prijazdu (opcia nastavenia, vo chvili

dosiahnutia ciela) 37

1. VSEOBECNE INFORMACIE
1.1 Uvod

Dakujeme za vyber motora Rhino BLX GPS od firmy Zebco
Europe GmbH.

Niz3ie uvedeny ndvod bol pripraveny Specidlne, aby Vds
previedol vetkymi funkciami systému dialkového ovlddania
GPS krok za krokom.

1.2 Zdkladné informacie

« Ubezpec sa, ¢i motor Rhino BLX GPS je bezpecne primonto-
vany k lodi.

« Ubezpec sa, Ze akumuldtor hlbokého vybitia 12V je plne
nabity.

Motor GPS nie je urceny na pouZivanie so Startovacim akumula-
torom pre osobné / nakladné automobily.

« Skontroluj, i kable nie si poskodené.

« Skontroluj svorky akumulétora ohladom korézie alebo
znecistenia.

al S 123V Q)

- Ubezpec sa, Ci ovlddac je dostatocne nabity.

(Ukazovatel batérie sa nachadza v pravom hornom rohu

aktivneho displeja)

« Pripoj motor GPS Rhino BLX ku 12-voltovej morskej batérii s
moznostou hibokého vybitia.

- Nastav motor do pozicie pldvania a zabezpe¢ blokadu, tak aby
sa paka nachddzala v hornej pozicii.

POZOR: Tvoj motor Rhino BLX je vybaveny senzorom, ktory
vypina motor po zloZeni.

2.....POPIS SYSTEMU A KONFIGURACIA
2.1 Systém ovlddaca a LD displeja

¢
Gl N 122V @

Target
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o Stav dobitia batéri
9 AktudIna rychlost

@ Retimviule
Q Rezim prdce

G Oblast vyberu menu

o Nastavenie rychlosti

@ Sila signalu GPS

Stav bezdrotového spojenia s
motorom
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o e Tlaidlo menu

On/0ff + potvrdenie vyberu
vmenu

@ retimovladata

e Ndvrat do menu

6 Rezim navigacie

o IvaGi rychlost motora

o Spustenie / vypnutie vrtule
© Taidio kormidiovania — dofava
@ Tlacidlo kormidlovania — doprava
m Imen3ovanie rychlosti

@ Rezim jazdy (,tempomat”)

@ Rezim kotvenia

@ ReZim zaznamendvania
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2.2 Zapinanie motora a ovlddaca

Motor:

« Stla¢ a podrZ pravé tlacidlo (On/0ff) na displeji upevnenia
motora, aZ sa zasvietia vetky LED diddy.

« Styri dolné LED di6dy ukazujd stav batérie.

LED diédy svietia na zeleno alebo ostdvaju vypnuté, v zavislosti
od zostatkovej drovne nabitia.

« Hornd prostrednd LED didda je ukazovatelom aktudlneho
stavu. Farebné kddy ukazuju stav ¢innosti motora GPS Rhino
BLX.

« Po zapnuti zariadenia ukazovatel'stavu pociatocne sa zasvieti
na Z1T0, systém vtedy vyhladava signal GPS.

- Zvytajne je spojenie GPS nastavené v priebehu niekolkych
sekidnd. Najlepsie vysledky GPS st dosahované vonku v uréitej
vzdialenosti od vysokych budov, mostov a pod.

« Stav signalu GPS je ukazovany v lavej hornej Casti displeja
ovlddaca (pozri obrézok 2.1).

\.nl N) 12.3V (1]

Dialkové ovladanie:

- Zapni ovlada, stldcajtc a drziac cervené tlacidlo (3) pocas
dvoch sekind.

« Nésledne uvolni tlacidlo, displej sa zasvieti. Zariadenie teraz
bude automaticky sparované s motorom. LED diéda na motore
pociatocne blika na zeleno. Po sparovani motora s oviddacom
LED didda svieti stale na zeleno.
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2.3 Kalibracia

- Ovladac teraz moZe ukazovat pripomienku na skalibrovanie
systému kormidlovania.

« Stla¢ tlacidlo VPRAVO alebo VLAVO (9, 10), aby si zaznamenal
kormidlovanie.

Kalibracia zaberie asi 10 sekdnd.

« &>

9 10,
2.4 \5eobecnd konfigurdcia

« Stla€ opdtovne Cervené tlacidlo, aby sa aktivovalo hlavné
menu. Pouzi modré tlacidld NAHOR / NADOL (1, 2), aby sa
posunulo menu nastaveni

« Aby sa nakonfiguroval rozmer lode, posufi menu nadol
pomocou modrej Sipky (1, 2) na,Rozmer lode”.

« Potvrd rozmer lode, stldcajtic cervené tlacidlo (3). MoZes si
vybrat'z nasledovnych moznosti:

Mald lod'(,Small”/,mald) = kratSia ako 3 m
Strednd lod'(,Medium“/ strednd”) =3 m—4m

Velkd lod'(“large”/ velkd“) =4 m +
- Poméha to motoru Rhino BLX GPS v dodani prislusného
mnoZstva energie do vrtule pocas celej doby.

- Vrdt'sa do menu,, Settings”/,Nastavenia” lavym modrym
tlacidlom (5).

« Prejdi v menu na, Unit“/, Jednotka” a vyber, metric"/
»metricky” alebo ,imperial”. Aby si to potvrdil, stla¢ cerveny
tlacidlo (3).

- Spravne nastavenie je,metrické". Stla¢ favé modré tlacidlo (5),
aby si sa vratil do hlavného menu a mohol pokracovat.

«V menu,,backlight”/, Podsvietenie” prispdsob jas a funkciu
automatického vypinania.

« Pozor: Cim dlh3ie a jasnejie pracuje ovladac, tym kratSia je
Zivotnost jeho batérii.
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3. REGULOVANE REZIMY
3.1 Manudlny rezim

« Pri tomto rezime je oblast informdcii o programe prazdna.

N 123V 1]
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« LED didda stavu zdkladnej stanice svieti na ZELENO.
Teraz je mozné riadit motor ru¢ne pomocou ovladaca.

- Tlacidla 7,8, 9,10 a 11 riadia vrtulu, rychlost a kormidlovanie.
Teraz moze$ pouzivat tie tlacidla na riadenie motora w ru¢nom
rezime.

Q0000

- Sprdvne nastavenie ovlddaca pocas spustania je nula. Vrtula je
zastavend. Pouzi prostredné tlacidlo 8 (symbol vrtule), aby sa
zapla alebo vypla vrtula.

« Sivé Sipky NAHOR / NADOL (tlacidla 7, 11) zvacSuju alebo
zmen3ujd vykon vrtule od nuly do trovne 10. Pri kazdom
stlaceni tlacidla to zariadenie potvrdzuje kratkym zvukovym
signdlom zo zakladne.

- Tlacidla DOLAVA / DOPRAVA (9, 10) na ovladaci mozu byt
stlacané maximélne 7 sekidnd. Stla¢ tlacidlo eSte raz, aby
opatovne zareagovalo.

Podobne zaznie zvuk, ked'vrtula zostane zastavend / spustend
prostrednictvom stlacenia tlacidla 8.

- Stlécaj rovnomerne, aby si zabezpecil plynulti ¢innost.

Pozor: Ked vrtula bude opdtovne zapnutd pomocou tlacidla 8,
bude aktivované posledné nastavenie rychlostil
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3.2 Rezim kotvenia + Aby si vysiel z rezimu kotvenia a vrétil do rucného rezimu,
opatovne stla¢ tlacidlo kotvy 13. Potvrdzuje to zvukovy alarm.
+ Stlac tlacidlo 13 (symbol kotvy). Motor okamZite prechadza do LED didda stavu opéitovne zasvieti na ZELENO. Spravne je
rezimu kotvenia vzhladom k pozicii GPS, v ktorej bolo stlacené vyuZivané roveri vykonu pouzita ako poslednd v rezime
tlacidlo. kotvenia.

« Poziciu lode v ruénom rezime moZze$ zmenit. Ndsledne opét
stlac tlacidlo kotvy, aby si uréil novd poziciu.

- Tvoj motor Rhino BLX GPS sa mdZe vrétit na lubovolné zo
zaznamenanych miest (kontrolnych bodov) v [ubovolnom
momente, ak si od neho vzdialeny menej ako o 1km.

« Po ndvrate do zaznamenaného bodu kotvenia spomal lod’
tesne pred prichodom na cielové miesto, aby si sa vyhol jeho
prekroceniu, ked'ju motor GPS Rhino BLX vrati na vybratu
poziciu.

Pozor: Aby sa predislo zamotaniu sa riadiaceho lana okolo ricky

pocas Castych korekcii riadiaceho systému, motor sa zastavuje

automaticky a vyddva vystrazny signdl. Nasledne ru¢ne vrat
kabel a opdtovne spusti motor v prisluSnom rezime. Idedlne by
si sa mal pribliZit k pozadovanému bodu kotvenia proti vetru
avinam.

- Motor teraz bude udrZiavat lod'v tejto pozicii nepretrzitym
spdsobom. UdrZiavanie pozicie je presné do asi 2 m, v zdvislos-
ti od podmienok (vietor, prdd, signal GPS).

« LED didda teraz svieti na MODRO.

« Displej ukazuje teraz vzdialenost od pozicie kotvy, v tom GPS s
ndvratom do bodu kotvenia.

all N 12.3V (1]
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« Displej menu ukazuje nasledovné informécie: Vyjdi = Vyjdi
z rezimu kotvenia, Zaznamenaj = Zaznamenaj aktudlny
kontrolny bod.

- Stla¢ opdtovne tlacidlo,Rezim kotvenia”, aby sa zatvorilo
menu.

- Tlacidlo 3 (,Save"/,,Zaznamenaj”) dovoluje zaznamenat do 16
bodov kotvenia.

DoleZitd poznamka: netreba sa spoliehat na rezim kotvenia ako
na jediny spdsob kotvenia lode. Rezim kotvenia je uréeny len
na docasné udrZiavanie pozicie pri dobrom pocasi a dobrych
svetelnych podmienkach. NepouZivaj rezim kotvenia na kané-
loch s velkou frekvenciou premdvky lodi alebo na jachtdrskych
trasach. Lod'v reZime kotvenia je povinnd mat prislusné
osvetlenie a oznacenie v stilade s medzindrodnymi predpismi

tykajticimi sa predchadzania kolizidm. 3.3 ReZim ovladaca —>
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3.3 ReZim ovladaca 3.4 ReZim jazdy (tempomat)

« ReZim ovlddaca sa aktivuje tlacidlom 4 (symbol kompasu) a je
mozné ho prepinat medzi nasledovnymi nastaveniami v menu
,Fix Mode”/,Rezim oprév”:

- Rezim kurzu (smer, v ktorom motor Rhino BLX GPS ukazuje po

stlaceni tlacidla rezimu ovladaca) a - Stlac tlacidlo 12, aby si vosiel alebo vysiel z toho rezimu.

- Rezim kurzu (,skutocny” kurz zobrazovany na morskej mape V tomto rezime motor pracuje nad zemou so zvolenou
alebo na displeji plotra GPS). rychlostou.

- Mozes prepinat medzi rezimami kurzu v sekcii menu,,Fix + Displej ukazuje aktudIne nastavent rychlost'v pravom hornom
Mode” a potvrdit pomocou Cerveného tlacidla (3). rohu displeja v kilometroch za hodinu.

« Mozes pouzit'sivé tlacidla NALAVO / NAPRAVO (9, 10) na « Aby si vyreguloval rychlost v rezime jazdy, stla¢ sivé tlacidla
ovladadi, aby si nastavil kurz. Novy smer plavby alebo kurz je riadenia NAHOR / NADOL (tlacidld 7 a 11). Prislu3né drover
ukazovany na displeji. rychlosti je zobrazovand v [avom hornom rohu displeja.

« Aby si vysiel z rezimu ovlddaca, opétovne stlac tlacidlo rezimu « Rychlost nad zemou sa zvécuje alebo zmenuje 0 0,2 km /
ovlddaca. h po kazdom stlaceni tlacidla (zobrazovand ako,,Target” v

+ Displej na ovladaci ukazuje ikonu rezimu jazdy, vtom kurz a strednej pravej asti displeja).

uhol odchylenia z lode.
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Poznamka: Tempomat nemoze zostat aktivovany, ak vrtula nie

Pozndmka vo veci rychlosti GPS zobrazovanej na pravej strane je vypnutd. Funkciu Jazda je viak mozné obsluhovat zérovei s
displeja (KPH): rezimom Navigdcia alebo Kurz.

- Tento displej na ovladadi ukazuje ,rychlost nad dnom” a
neodzrkadluje skutocn rychlost lode na vode. Na rychlost
vo vode majui vplyv vietor, priliv a odliv, prady, viny a iné
premenné.
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3.5 Zaznamenanie trasy

« Tvoj Rhino BLX mdzZe nahrdvat do 16 trds (ciest), kazdd s
dfzkou do 5 km.

« Aby sa trasa nahrala, stlac tlacidlo 14. Vyber islo trasy, a

potvrd na displeji. Cestu je teraz mozné nahrdvat so zobraze-
nou ikonou nahrdvania. LED didda stavu svieti na modro.

Record Track

Track 2
Track 3
Track 4

v

Back Confirm

« Viyber, Exit”/,Vyjdi” zmenu, aby si ukon¢il nahrévanie. Nas-
ledne vyber,Finish”/,Ukonci’, aby sa zaznamenala nahrand
trasa v zhode s naprogramovanymi cislami (od 1 do 16).

« Aby sa odstranila existujica nahrévka, vyber ju na cely
nahradenia alebo odstranenia.

Pozor: Zaznamendvand je len cesta, nie rychlost.

- MdZe$ nahrat trasu, ked'sa Tvoj Rhino BLX nachddza v reZime
Jazda alebo Kurz. Musi vsak byt dostupny dostatocny signél
GPS.

- Trasy nie je mozné nahravat' v rezime kotvenia.

3.6 Rezim navigacie (pribliz sa ku miestu a vyber  geaml
sa trasou)

Pozndmka tykajtica sa bezpecnosti: pri vstupe alebo pri
pokracovani v rezime navigdcie sa uisti, Ze nie sti Ziadne
nebezpecia, také ako plytciny, pne, skaly alebo iné prekazky na
priamej ceste medzi lodou a ciefovym miestom. Tvoj Rhino BLX
moze taktieZ stratit satelitny signal a nebude udrZiavat ustaleny
kurz! Vzdy udrziavaj bezpe¢nd rychlost v rezime Navigacie a bud’
v pozore cely €as!

« Spdsob navigdcie je idedIny na trolling o dovoluje uzivatelovi
dokladne nasledovat zaznamenan trasu s dizkou do 5 km.

- Mozes pouzit rezim navigdcie v spojent s rezimom jazdy, aby
dosiahnut idedlnu rychlost na tej trase. Rychlost v rezime
jazdy je mozné nésledne nastavit ru¢ne. Tu taktiez musi byt
dostupny dostatocny signal GPS.

Ako postupovat:

« Aby si sa vratil na zaznamenané miesto (zaznamenany bod
kotvenia, pozri Cast 3.2), stlac tlacidlo 6, aby si presiel do
rezimu navigdcie. Nasledne stlac tlacidld menu pre zazname-
nané Cislo miesta (vo vzdialenosti do 400 m) a stlac,,Potvrd”.

Navigation

Track >

Back

Confirm

Vyber pozadovan rychlost, a Tvoj Rhino BLX sa vrati na to
miesto. Hned'ako ciel' bude dosiahnuty, systém sa prepéja
do rezimu kotvenia. Nésledne displej ukazuje Cislo miesta,
smerovy uhol (BRG) a vzdialenost. Nasledovné polozky v tom
menu:,Back”/, Naspat" a,Confirm“/, Potvrd".

« Stla¢ tlacidlo 6, aby si sa vrdtil na zaznamenand trasu (pozri
Cast'3.5), postupuj v stilade s nim a prejdi do rezimu navigdcie.
Po vybrani ¢isla zdznamu stlac, Confirm“/, Potvrd” (3).
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« Teraz vyber trasu na zaciatok / na koniec po pozadovanej trase,
aTvoj Rhino BLX prejde naspat na zaciatok / na koniec tej trasy.

« Po dosiahnuti ciela motor prechddza do rezimu,,anchor”/
kotvenia”.

« Displej ukazuje opdtovne €islo bodu, smerovy uhol (BRG) a
vzdialenost.

Pozor: Mdzes navigovat do miesta alebo po trase, ked'sa Rhino
BLX GPS nachddza v rezime , Jazda” (sekcia 3.4).

« Tvoj Rhino BLX sa vydé po nahranej trase z [ubovolnej pozicie,
od ktorej zacinas. Oblast funkif dialkového displeja ukazuje
poslednii vzdialenost. Kazda zo 16 zaznamendvanych trds
moze mat dizku do 5 km.

POZOR: mozes zastavit pohybovanie sa pozdiz zvolenej trasy
v [ubovolnom momente, stldcajuc tlacidlo Navigdcie, aby
si vysiel z rezimu Navigdcie. MoZes taktiez opustit zvolend
trasu, a nasledne prepnt do ruéného rezimu alebo do rezimu
kotvenia, napriklad pocas zdberu alebo podberania ryby.

Navigation-Track
—_—

Track 4

DISTO1.6km

BRG 120°

L v
Back Confirm

Track 5

« Aby si sa vratil na trasu, stla opatovne,Naviguj", vyber cislo
nahravky, zvol,Patvrd" a motor GPS Rhino BLX Ta zoberie

- Opdtovne sa uisti, Ze nie st Ziadne ohrozenia na priame; trase
medzi lodou a drahou. UdrZuj bezpecnt rychlost a vzdy davaj
pozor na okolité podmienky.
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start
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3.7 Rezim prijazdu ~ Start E:nd
Rezim prijazdu dovoluje pouZivatelovi urcit posledné nasta-
venie motora, ked'bude ciel dosiahnuty v rezime Navigécie.
Tovérenskym nastavenim je rezim kotvenia.
+ Stla¢ cervené tlaidlo (3), aby si aktivoval hlavné menu. Zebco Europe GmbH

« Aby si vybral pozadovany rezim, presuri nadol menu pomocou
modrej $ipky (1, 2) na,Rezim prijazdu” a stla¢ opétovne
tlacidlo 3 (,Confirm“/, Potvrd"). MdZes si vybrat z:

ReZim kotvenia (pozri bod 3.2)

Rucny rezim (pozri sekcia 3.1)

Motor vypnuty = vrtula je vypnutd

« Potvrd'pozadovany rezim, stlacajuic cervené tlacidlo (3).

« Motor vykondva teraz pozadovanu funkciu po dosiahnuti ciela.
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